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A sua empilhadeira

Informagdes gerais

A sua maquina

Amagquina descrita neste manual de Este manual de operagéo e manutengéo
operagao esta em conformidade com as fornece as informagdes necessarias para
normas e regulamentos de seguranga esse efeito. Leia e respeite as informagdes
aplicaveis. fornecidas antes de colocaramaquinaem

servigo. Desta forma podera evitar acidentes
As maquinas foram equipadas com a tecnolo- e assegurar a validade da garantia.

gia mais recente. Utilize a maquina de forma
segura e mantenha o seu funcionamento.
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Informagdes sobre adocumentagao

Informacgdes sobre a documentagao
Documentagéo entregue

« Manual de Operagao e Manutengao

» Manual de acessorios (opcional)

» Catalogo de pegas de reposi¢éo

Este manual de operagéo descreve todas as
medidas necessarias para a utilizagao segura
e manutengao adequada damaquina, em
todas as variantes possiveis disponiveis na
época daimpresséao. Setiver alguma duvida,
entre em contato com arede de assisténcia
técnica autorizada.

Introduza o nimero de série e o ano de
fabricagao, localizado na placade
identificagé@o, no espaco fornecido:

Numero de série

Indique o numero de série quando
apresentarquestoestécnicas.

Cada magquina é fornecida com um manual
de operagao e manutengao. Este manual
deve ser guardado em local seguro e
disponibilizado ao operador e a empresa
proprietaria sempre que tal seja solicitado. O
local de armazenamento encontra-se
especificado no capitulo «Descri¢cdes
gerais».

Em caso de extravio do manual de
operacao, cabe a empresa proprietaria
solicitar, o mais rapidamente possivel, outro
exemplar aofabricante.

Os funcionarios responsaveis pela utilizagdo
e manutengao do equipamento devem estar
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Informagdes sobre a documentagao

familiarizados com este manual de
operagao e manutengao.

A empresa proprietaria deve se certificar de
que todos os operadores receberam, leram e
compreenderam este manual.

(2] NoTA

Consulte a definigdo das seguintes pessoas
responsaveis. «empresa proprietaria» e
«operador».

Desde ja, obrigado por ler e respeitar as
instrugbes contidas neste manual. Se quiser
apresentar alguma questéo ou sugestao de
melhoria, ou se tiver detectado algum erro,
entre em contato com arede de assisténcia
técnica autorizada.

Data de publicagéo e validade do
manual de operagédo e manutengéo

A data de publicagédo deste manual
encontra-se nacapa do proprio manual.

A STILL estd empenhadano melhoramento
continuo das suas maquinas. Este manual
de operagao e manutencao esta sujeito a
alteracdes e quaisquer reclamagdes
baseadas nas informacdes e/ouimagens
nelas contidas ndo poderéo ser invocadas
como motivo para quaisquer queixas.

Entre em contato comarede de assisténcia
técnica autorizada parainformagdes téc-
nicas relacionadas com a maquina.

Direitos de autor e de marca
registada

Este manual ndo pode ser reproduzido,
traduzidonemdisponibilizado aterceiros,
exceto nos casos em que exista uma
autorizagao expressa e por escrito do
fabricante.
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Informagdes sobre a documentagao

Explicacdo dos simbolos de infor-
magcao utilizados

Indicam procedimentos a serem rigorosamente
respeitados para prevenir riscos de morte.

Indicam procedimentos a serem
rigorosamente respeitados para prevenir riscos
de ferimentos.

A ATENQAO
Indicam procedimentos a serem rigorosamente

respeitados para prevenir a danos e/ou
destruicdo material.

(2] NoTA

Informagoes técnicas que necessitam de
maior atengéo.
&> NOTA AMBIENTAL

Evitar danos ambientais.

Lista de abreviaturas

(1) NoTA

A presente lista de abreviaturas aplica-se a
fodos os tipos de manuais. Nem todas as
abreviaturas aqui listadas aparecem,
necessariamente, no presente manual de

operagdo e manutengao.
Abreviatura Significado
°C Graus Celsius
°F Graus Fahrenheit
A Amperes
ABE Unidade de comando e de visualizagao
ArbSchG Lei alema de protegao no trabalho
NR Norma Regulamentadora (Brasil)

y 4
sSTILL y



Abreviatura Significado

Aprox. Aproximadamente

CE Simbqlg que garante a conformidade com as diretivas europeias em vigor
especificas para os produtos

CEE Comissao Ir]terpacional das Regulamentagdes para a Aprovagao de Equi-
pamento Eléctrico

cm Centimetros

cm?3 Centimetros cubicos

dB Decibéis

DFU Transmissé&o remota de dados

DIN Norma alema

EG Comunidade europeia

EN Norma europeia

FEM Fédération Européene de laManutention

Fmax. Poténcia maxima

9 Gramas

GAA Entidaderesponsavelpelafiscalizagao

Se aplicavel Se aplicavel

GPRS Servico Geral de Pacotes por Radio

h/d Horas por dia (horas de condugao diarias)

N.°de ID Ndmero de ID

ISO Normainternacional

kg Quilogramas

kg/m3 Quilogramas por metro cubico

km/h Quilémetros porhora

km/d Quilémetros pordia (quildmetros conduzidos diariamente)

kN Quilonewtons

kw Quilowatts

kWh/h Consumo de energia

| Litros

6 0002330199 [PT-BR]
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Abreviatura Significado

I/h Litros por hora

I/min Litros por minuto

LAN Redelocal

LED Diodo emissor de luz

Lp Nivel de pressao sonora

Lpaz Nivel de pressao sonora continua no compartimento do operador
LSP Centro de gravidade da carga

ousemelhante

Ousemelhante

m Metros

m/s Metros porsegundo

m/s? Metros por segundo ao quadrado

MAK Concentragdo maxima no local de trabalho

Max. Méaximo

Min. Minimo

min Minutos

rpm Rotagdes por minuto

mm Milimetros

N Newtons

Nm Metros Newton

PIN Numerode identificagao pessoal

SE Superelasticos

SIT Pneu de encaixe rapido para montagem simplificada
StvzOo Cadigo da estrada alemao

t Toneladas

TRGS Regulamento Técnico para Substancias Perigosas

esemelhante

E semelhante

\

Volts

VDE Associagao de Tecnologias Elétricas, Eletronicas e de Informagao
VDI Associagdo Alemade Engenheiros

VDMA Associagao Alema de Construtores de Maquinas e Instalagbes

w Watts
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Informagdes sobre a documentagao

Abreviatura Significado
WLAN Rede local semfios
p. ex. Porexemplo

Definigao de sentidos

5 4= =—p 6

D g
©

Geral:

* paraaesquerda(1)

+ para adireita(2)

Sentidos de diregao:

» Deslocamento na diregdo de carga (para
tras) (3)

* Deslocamento no sentido do operador (paraa
frente) (4)

Movimentos do carro retratil:

+ Estender o carro retratil (na diregéo de
carga) (5)

* Retrair o carro retratil (no sentido do
operador) (6)

Inclinar os garfos:

* Inclinagao paratras (7)

* Inclinagdopara afrente(8)

O operador senta-se transversalmente ao
sentido de diregéo (para frente e para
tras).
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Informagdes sobre a documentagao

Representagées esquematicas
Vista das fung¢Oes e operagoes >

Em muitos pontos desta documentacéo é
explicada a operagao (essencialmente se-
quencial) de determinadas fung¢des ou os
procedimentos de operagao. Parailustrar es-
tas operagdes, sao utilizadas representagoes
esquematicas de umamagquinaretratil.

(1) NoTA

Estas representagdes esquematicas ndo s4o
representativas da estrutura da maquina do-
cumentada. As representagoes sao utilizadas
com o simples propdsito de tornar os procedi-
mentos mais claros.

Vista da unidade de comando e de
visualizagao

(2] NoTA

As vistas dos estados de funcionamento,
bem como dos valores no visor da unidade
de comando e de visualizagdo (display) sdo
exemplos e dependem do equipamento da
madquina. Consequentemente, as telas
apresentadas para os estados de
funcionamento e valores reais podem variar.
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Informagdes sobre a documentagao

Consideragdes sobre o meio ambiente

Embalagem

O veiculo é entregue com algumas pegas
embaladas para melhor prote¢ao durante o
transporte. As pegas devem ser totalmente
desembaladas antes da primeira partida.

<& NOTA AMBIENTAL

O material da embalagem deve ser eliminado
de formaadequadaapds a entrega do veiculo.

Eliminagéo de componentes e
baterias

A maquina é composta por diversos materiais.

Se for necessario substituir e eliminar compo-

nentes ou baterias, estes devem ser:

* eliminados,

+ tratadosou

« reciclados em conformidade com os regu-
lamentos regionais e nacionais.

(2] NoTA

Respeite as instrugdes do fabricante da
bateria em relacdo a sua eliminagéo.

<&> NOTA AMBIENTAL

O fabricante desta empilhadeira elétrica possui
uma Politica do Sistema de Gestao Integrado,
onde assume o compromisso da logistica
reversa, atraves da sua rede de fornecedores
qualificados para pneus, baterias e dleos
lubrificantes.

Para o descarte correto, consulte o fabricante
do respectivo material a ser eliminado.

<& NOTA AMBIENTAL

Recomenda-se também que entre em contato
com uma empresa de tratamento de residuos
para fins de eliminagao.
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-\ =STILL



2

Introdugao



Introdugéo

Utilizagao da maquina
Utilizacao da maquina
Utilizagao adequada

A maquina descrita neste manual de
operacgao é adequadaparaelevar, transportar
eempilharcargas.

A maquina so6 deve ser utilizada para os fins
previstos conforme especificado e descrito
neste manual de operagéo.

Se a maquina for utilizada para outros fins
que nao os especificados no manual, &
necessario obter a aprovagao prévia do
fabricante e, se for o caso, das autoridades
reguladoras competentes para evitar
perigos.

A carga méaxima a ser elevada é
especificada na placa da capacidade de
carga (capacidade residual) e ndo pode ser
ultrapassada; consulte o capitulo «Antes de
pegar uma carga».

Usoindevido

A empresa proprietaria ou o operador, e ndo o
fabricante, assumira a responsabilidade pela
utilizagéo incorreta do equipamento.

(2] NoTA

Consulte a definigdo das seguintes pessoas
responsaveis: «empresa proprietaria» e

«operador».

E proibido utilizar o veiculo para outros
fins que n&o os descritos neste manual.

A PERIGO
Existe o risco de ferimentos fatais se
o operador cair da maquina enquanto

esta estiver em movimento!

- E proibido transportar passagei-
ros na maquina.

A maquina ndo pode ser utilizada em zonas
onde exista risco de incéndio, explosdo ou
corrosdao, ou em ambientes com grande
concentragdo de particulas suspensas no
ar.
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Nao é permitido empilhar ou remover carga
emsuperficies ourampasinclinadas.

Utilizagao da maquina

Local de utilizagéo

A maquina so esta aprovada para utilizagao
em ambientes internos.

O pavimento deve possuir uma capacidade
de carga suficiente, e uma superficie
rugosa. As vias de circulagao, as areas de
trabalho e as larguras dos corredores
devem estar em conformidade com as
especificagdes presentes neste manual;
consulte o capitulo «Vias de circulagao».

E permitida a condugdo em subidas e des-
cidas desde que os dados e especificagoes
definidos sejam respeitados; consulte o capi-
tulo «Vias de circulagéo».

Amagquina é adequada para utilizagdo em
ambientes internos e em varios paises,
desde os tropicos até as zonas nérdicas (a
gama de temperaturas vaidos -10 °C aos
+40 °C).

Se a maquina se destinar a ser utilizada
num ambiente frigorifico, € necessario confi-
guréa-la para tal e, se necessario, obter a
aprovacao para esse tipo de ambiente;
consulte o capitulo «Utilizagdo em
ambientes frigorifico».

A empresa proprietaria (consulte o capitulo
«Definigao de termos utilizados para res-
ponsaveis») deve proporcionar protegao
contra incéndios suficiente na area ao
redor da maquina, de acordo com a sua
utilizagéo. Pode ocorrer que, dependendo
do tipo de operagao, seja necessaria uma
protecéo adicional contra incéndio para a
magquina. Em caso de duvida, entre em
contato com as autoridades competentes.
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Estacionar em um local com uma temperatura ambiente inferiora-10°C

Utilizagdo da maquina

A ATENGAO

As baterias podem congelar!

Se a maquina for estacionada num local com uma
temperatura ambiente inferior a -10 °C durante um
longo periodo de tempo, as baterias arrefecem. O
eletrdlito pode congelar e provocar danos nas
baterias. A maquina deixa entdo de estar pronta
para ser utilizada.
— Quando a temperatura ambiente & inferior a -10
°C, a maquina sé deve ser estacionada durante
curtos periodos de tempo.

Utilizar plataformas de trabalho

A utilizagdo de plataformas de trabalho é
regulada pela legislagéo nacional. A utilizagdo
de plata- formas de trabalho sé é permitida por
virtude da legislagéo do pais onde o equipamento
é utilizado.

— Respeite a legislagéo nacional.

— Antes de utilizar plataformas de trabalho,
consulte as autoridades locais.
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Risco residual

Riscoresidual

Perigos e riscos residuais

Apesarda utilizagédo cuidadosa e dorespeito
por todas as normas e regulamentos, ndo se
pode excluir por completo a ocorréncia de
outros riscos durante a utilizagdo da maquina.

Amaquina e todos os outros componentes do
sistemarespeitam os requisitos de segurancga
em vigor. No entanto, & impossivel excluir
riscos residuais, mesmo se a maquina for uti-
lizada de forma correta e todas as instrugoes
foremrespeitadas.

Mesmo que os riscos colocados pela utili-
zagao damaquina sejam pequenos, nao se
pode excluir umrisco residual. Todas as pes-
soas que se encontram no local de trabalho
damaquinadevem manter-se alerta, de modo
aque possam reagirimediatamente na even-
tualidade de qualquer anomalia, incidente ou
avaria, etc.

Todas as pessoas que se encontram na proxi-
midade da maquina devem receber informagdes
sobre os riscos que podem surgir com a utiliza-
¢do da mesma.

Chamamos ainda a sua atengdo para os regula-
mentos de segurancga apresentados nestas instru-
¢Oes de utilizagao.

Os riscos podem incluir:

» Vazamentos de consumiveis devido a
ruptura de tubos, mangueiras e recipientes, etc.

» Riscode acidente durante condugéo
em terreno dificil, comoinclinag¢des, su-
perficies macias ou irregulares, ou com
fraca visibilidade, etc.

* Queda, tropegos, etc. durante a su-
bida para a maquina, especialmente sob
condi¢oes de humidade, com
derramamento de consumiveis ou
superficies geladas.

» Riscos deincéndio e de explosao, devido
ao estado das baterias e das tensées
elétricas.

» Erro humano resultante do desrespeito
pelos regulamentos de seguranga.
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Riscoresidual

» Danos nao reparados ou componentes
gastos e com defeito.

* Manutencaoetestesinsuficientes
+ Utilizagdo deconsumiveisincorretos
* Intervalos de revisdes ultrapassados

O fabricante nao é responsavel por acidentes
que envolvam a maquina, provocados pelo
desrespeitodestes regulamentos por parteda
empresa proprietaria, sejaintencionalmente
ou por descuido.

Estabilidade

A estabilidade da maquina foi testada em
conformidade com as normas tecnolégicas
mais recentes e € garantida desde que a ma-
quina seja utilizada adequadamente e em
conformidade com o propésito para que foi
projetada. Estas normas apenas tomam em
consideragao as forgas de tombamento esta-
ticas e dindmicas que podem surgir durante
uma operacao especifica, de acordo com as
regras de utilizagdo e a fungéo prevista. Em
casos extremos, ndo se pode excluir os ris-
cos resultantes de uma utilizagdo imprépria
ou incorreta, capaz de provocar forgas de
tombamento que afetem a estabilidade da
maquina.

Os riscos podem incluir:

» perda de estabilidade devido a cargas
instaveis oumoveis, etc.

» curvas com velocidade excessiva,
» deslocar-secomacargaelevada,

+ deslocar-se com a carga saliente (p. ex.
deslocagéo lateral),

» mudar de diregao e conduzir na diagonal
aolongo deinclinagoes,

« conduzir eminclinagdes com a carga do
lado virado para a descida,

« cargas muito largas,
+ cargas suspensas,
+ zonaexterior de rampas ou degraus.
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Riscos inerentes a utilizagédo da
maquina e dos engates

Risco residual

Deve ser obtida uma aprovagéo do fabri-
cante e do fabricante do engate toda vez que
amaquina é utilizada de modo diferente do
normal e nos casos em que o condutor ndo
tem a certeza de que pode utilizar amaquina
corretamente e sem qualquer risco de aci-
dentes.
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Introdugéo

Panoramica de perigos e agbes

preventivas

(2] NoTA

Esta tabela foi elaborada para facilitar a
avaliagdo dos perigos existentes no local
de trabalho e aplica-se a todos os tipos
de veiculos. Né&o estd de forma alguma

completa.

(2] NoTA

Respeite todos os regulamentos nacionais!

Perigo Medida Verificar anota Notas
v ativado
-Nao aplicavel

O equipamento Verificar o) Em caso de duvida,
do veiculo nédo deve entre em
se encontra em contato com a
conformidade comos entidade responsavel
regulamentoslocais pela fiscalizagéo.
Falta de capacidade |Formagéo do (0] NR11 - Transp.,
e qualificagéo do operador Mov., Armaz. e Ma-
operador nuseio de Materiais
Utilizagéo por O acesso com [e)
pessoas nhao chaveencontra-se
autorizadas reservado as pessoas

autorizadas
O veiculo ndo Testesregulares o) NR12 - Seguranca no
se encontra em e resolugao de Trabalho em
boas condi¢des de problemas/manuten- Maquinas e
seguranga ¢ao Equipamentos
Risco de queda Conformidade com (o] NR12 - Seguranga no
durante a utilizag&o os regulamentos Trabalho em
de plataformas de nacionais Maquinas e
trabalho (diferentes Equipamentos

legislagdes nacionais)
Visibilidade limitada Planejamento de (e}
em virtude da carga recursos
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Risco residual

Perigo

Medida

Verificaranota
+ ativado

-Nao aplicavel

Notas

Utilizagao nao
autorizada (utilizagéo
imprépria)

Publicacdo de
instrugdes de
utilizagdo (manuais)

0]

NR12 - Seguranga no
Trabalho em
Magquinas e
Equipamentos

Aviso escrito de
instrugdes ao
condutor (Manual de
operagao)

NR12 - Seguranga no
Trabalho em
Maquinas e
Equipamentos

Respeite o regula-
mento NR12 -
Seguranga no
Trabalho em
Maquinas e
Equipamentos

Relacionado ao abastecimento

a) Gasolina/Diesel

Respeite o regula-
mento NR20 -
Seguranga e Saude
no Trabalho com
Inflamaveis e
Combustiveis

b) GLP

Respeite o regula-
mento NR20 - Segu-
ranga e Saude no
Trabalho com Inflama-
veis e Combustiveis
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Riscoresidual
Perigo Medida Verificar a nota Notas
+ ativado
-Nao aplicavel

Quando carregar a Respeite oregula- [e)
bateria de tragéo mento NR12 -

Seguranga no

Trabalho em

Maquinas e

Equipamentos
Sempre que usar Respeite o [e)
carregadores de regulamento NR12 -
baterias Seguranga no

Trabalho em

Magquinas e

Equipamentos
Quando estacionar NR12 - Seguranga no fo)
veiculosa GPL Trabalho em

Maquinas e

Equipamentos
Com sistemas de transporte sem condutor
Quando aqualidade |[Para limpar/evacuar 0 NR12 - Seguranca no
do piso néo for vias de circulagao Trabalhoem
adequada Maquinas e

Equipamentos

Otransportador Volte afixaracargaa o) NR12 - Seguranca no
nao é o mais palete Trabalhoem
adequado/deslizou Maquinas e

Equipamentos
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Riscoresidual
Perigo Medida Verificar anota Notas
+ ativado
-Nao aplicavel
Comportamento Formacdo do 0 NR12 - Seguranga no
imprevisivel da funcionario Trabalhoem
tragéo Maquinas e
Equipamentos
Vias de circulagao Marcar vias de (0] NR12 - Seguranga no
bloqueadas circulagao Trabalhoem
Manter as vias Magquinas e
de circulagao Equipamentos
desimpedidas
Intersegdodeviasde [Divulgararegrada (0]
circulagao prioridade

Perigo para os funcionarios

De acordo com o regulamento brasileiro
sobre seguranga no trabalho em maquinas e
equipamentos (NR12), a empresa
proprietaria (no caso, empregadora) deve
determinar e avaliar os perigos presentes
durante a operagéo e definir as medidas de
seguranga no trabalho que os funcionarios
devem respeitar. Por essa razéo, a empresa
proprietaria tem de redigir instrugdes de
utilizagéo especificamente aplicaveis a sua
atividade e informar o operador a esse
respeito. Deve ser nomeado um
responsavel.
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Riscoresidual

(2] NoTA

Consulte a definigdo das seguintes pessoas
responsaveis: «empresa proprietaria» e
«operador».
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Definigao de termos utilizados para responsaveis

Definicao de termos utilizados para responsaveis
Empresa proprietaria

A empresa proprietaria é a pessoa fisica ou
juridica que exploraa maquina ou em cujo
nome amaquina é utilizada.

A empresa proprietaria deve garantir que a
maquina é utilizada conforme as disposi¢oes
legais, e em conformidade com as instrugdes
de seguranca prescritas neste manual.

A empresa proprietaria deve se certificar de
que todos os operadores leiam e entendam
as informagdes de seguranga.

A empresa proprietaria é responsavel pelo
planejamento e correta execucao das
verificagdes regulares de seguranca.

Aconselhamos o cumprimento das respecti-
vas normas de execugao nacionais.

Especialista

Um especialista é definido como um técnico
de servico ou alguém que preenche os
seguintes requisitos:

* Uma qualificagéo técnica completa que
prove de forma inequivoca as suas capa-
cidades profissionais. Estaprova é
constituida por uma qualificagdo
profissional ou porum documento
semelhante.

» Experiéncia profissional indicativa de que
o especialista obteve experiéncia pratica
em magquinas industriais ao longo de um
determinado periodo da sua carreira.
Durante este periodo de tempo, devera
ter se familiarizado com uma grande
diversidade de situagbes que requerem a
realizagéo de verificagdes, com base nos
resultados de uma avaliagao de riscos ou
de uma inspegao diaria

« E essencial que tenha existido algum
envolvimento profissional recente em
testes realizados namaquinaindustrialem
causa, bem como algumas qualificagdes
adicionais. O especialista deve ter alguma
experiéncia narealizagao dos referidos
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Definigao de termos utilizados para responsaveis

testes ou de testes semelhantes. Além
disso, o especialista deve ainda se manter
informado sobre os mais recentes avangos
tecnoldgicos no que diz respeito ao modelo
damaquina em teste, bem como dos riscos
avaliados

Operadores

Esta maquina sé pode ser conduzida por
pessoas com mais de 18 anos, que tenham
tido aulas de conducéo e cujas
competéncias de condugéo e movimentagéo
de cargas tenham sido comprovadas pela
empresa proprietaria ou por um
representante autorizado, assim como
recebido formacgao especifica para tal.
Também é necessario ter conhecimentos
especificos sobre a maquina a operar.

As necessidades de formagao mencionadas
no paragrafo 11.1.5 da Norma brasileira
Regulamentadora de nimero 11 (NR11 -
Transporte, Movimentagéo, Armazenageme
Manuseio de Materiais) sdo satisfeitas se o
operador tiver recebido formagao adequada.

Respeite todos os regulamentos nacionais.

Direitos, deveres e regras de conduta do
operador

O operador deve ser informado sobre os
seus direitos e deveres.

Os direitos necessarios devem ser
concedidos aooperador.

O operador deve usar equipamento de
prote¢ao adequado (vestuario, calgado,
capacete, 6culos e luvas de protegao) de
acordo com as condigdes, tarefas e a carga a
ser elevada. O operador deve usar calgado
resistente para assegurar uma condugao e
frenagem seguras.

O operador deve estar familiarizado com
o manual de operagao, tendo este de estar
sempre disponivel para efeitos de consulta.
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O operador deve:

« terlido e compreendido o manual de
operagao.

« estarfamiliarizado com os procedimentos
de utilizagdo segura da maquina,

« estar fisico e mentalmente apto para
conduziramaquinaem seguranga.

O consumo de drogas, alcool ou medicamentos
que influenciem a reagéo das pessoas prejudica a
sua capacidade de operagdo da maquinal

As pessoas que se encontrem sob a influencia
das substancias acima mencionadas ndo podem
efetuar quaisquer trabalhos na maquina industrial
ou com a maquina industrial.

Utilizagdo proibida a pessoas ndo
autorizadas

O operador € o responsavel pela
empilhadeira durante as horas de servico.
N&o deve ser permitida a utilizagcao da
maquina por pessoas nao autorizadas.

Antes de abandonar a maquina, o operador
deve protegé-la contra qualquer utilizagéo
ndo autorizada, por exemplo: retirando a
chave.
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Principios basicos para uma operagao segura

Coberturado seguro nas instalagtes
daempresa

Em muitos casos, as instalagdes da empresa
sdo areas publicas de transito condicionado.

(2] NoTA

A cobertura do seguro (se aplicavel) deve
ser revista para garantir que, na
eventualidade de quaisquer danos em
areas publicas de transito condicionado,
fodos os terceiros afetados pelo acidente
sdo reembolsados.

Alteragdes e reforma

Se a maquina for utilizada em tarefas nao
mencionadas nas orienta¢des ou neste
manual e for necessario converté-la

ou ajusta-la, deve se ter consciéncia de que
qualquer alteragao na estrutura pode afetar
omanuseio e a estabilidade damesma,
podendodarorigem a acidentes.

Por essarazao, deve entrar previamente em
contato com a rede de assisténcia técnica.

As alteragbes que afetem negativamente a
estabilidade, capacidade decarga, sistemas
de seguranga, etc. ndo podem ser realizadas
sem aaprovagao do fabricante.

A magquina s6 pode ser alterada mediante au-
torizagéo por escrito do fabricante. Deve ser
obtida a autorizagédo da autoridade responsa-
velquando aplicavel.

Além disso, as alteragdes nos freios, di-
recao, elementos de controle, vista circular,
opcionais de equipamento (por ex., acesso-
rios) ndo podem ser realizadas sem a apro-
vagao prévia por escrito do fabricante.
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Principios basicos para uma operagéo segura

Existe o risco de acidente causado por condigbes
de visibilidade limitada. Os acessérios adicionais
(por ex., terminais, impressoras, espelhos) presen-
tes no compartimento do operador podem limitar o
campo de visdo.

— Instale apenas acessorios (opcionais) que
tenham sido especificamente aprovados pela
STILL, em conformidade com os regulamentos
de seguranga.

Apenas os sistemas de retengéo (opcionais)
que tenham sido especificamente aprovados
pela STILL poderéo ser instalados e utiliza-

dos.
A PERIGO

Risco de ferimentos em caso de
tombamento da maquina!

Mesmo que o operador tenha
apertado o cinto de seguranga
(opcional), continua a existir um
risco residual de ferimentos caso a
maquina tombe. Para além disso,
o cinto de segurancga oferece
protegdo contra as consequéncias
de colisdes traseiras e quedas de
rampas.

— O cinto de seguranga (opcional)
deve ser sempre utilizado.

No caso de soldagens na maquina, é ne-
cessario desconectar os bornes da bateriae
todas as ligagOes as placas eletronicas de
controle. Entre em contato com arede de
assisténcia técnica autorizada referente a
estaquestao.

Na eventualidade de o fabricante falir

de a empresa nao ser assumida por outra
entidade legalmente responsavel, a empresa
proprietaria passa a poder realizar alteragdes
namagquina.

Para esse efeito, a empresa proprietaria
deverespeitar os seguintes pré-requisitos:

Os documentos de projeto, documentos de
teste e asinstrugdes de montagemrelacio-
nados com a alteragdo devem ser arquivados
eestarpermanentementedisponiveis.
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A placa da capacidade de carga, as
etiquetas informativas, os avisos de perigo e
o manual de operagao devem ser
verificados, de modo a assegurar que séo
coerentes com as alteragdes realizadas e
modificados, se necessario.

A alteracéo deve ser projetada, verificada e
implementada por uma empresa de projetos
especializado em maquinas industriais em
conformidade com as normas e diretivas
validas na altura em que as alteragdes

foremrealizadas.

Devem ser colocadas na maquina etiquetas
informativas permanentes com os seguintes
dados:

— Tipode alteragao
— Datadaalteragao

— Nome e enderego da empresa que
implementou a alteragao.
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Alteragdes na protecdo do operador
ou na cabine

A protecéo do operador ou a cabine de protegéo
contra intempéries/cabine para ambiente frigo-
rifico poderéo falhar. Uma queda da carga ou o
tombamento da maquina podem resultar em
consequéncias fatais para o condutor. Existe o
risco de ferimento fatall

Quaisquer alteragdes na protegdo do operador
ou na cabine de protegdo contra intempéries/
cabine para ambiente frigorifico reduzem a
respectiva estabilidade. As forgcas excessivas
provocadas pela queda de cargas ou pelo
tombamento da maquina podem provocar a
deformagdo do chassis, carroceria e acessorios
modificados. O operador pode deixar de estar
protegido.

— Néo efetue trabalhos de soldagem na protecdo
do operador ou na cabine de protegao contra
intempéries/cabine para ambiente frigorifico.

— Né&o efetue trabalhos de perfuragdo na
protegéo do operador ou na cabine de
protegdo contra a intempérie/cabine para
ambiente frigorifico.

— Naéo efetue quaisquer incisdes na protegao
do operador ou na cabine de protecédo
contra intempéries/cabine para ambiente

frigorifico.
A PERIGO

Existe o risco de exploséo se forem
efetuados orificios adicionais no
chassis da maquina, na cabine de
protegdo contra intempéries ou na
cabine para ambiente frigorifico!

Podem ser libertados gases explo-
sivos se ocorrer uma explosao, po-
dendo causar ferimentos graves.
Vedar os orificios com tampdes nao
é suficiente para evitar que o gas
saia.

— Néo perfure orificios adicionais
no chassis da maquina, na
cabine de protegdo contra
intempéries ou na cabine para
ambiente frigorifico.
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Cargas sobre o teto

A ATENGAO

As cargas colocadas sobre o teto da protegédo do
operador danificam a protecdo do operador.

— Nao monte quaisquer cargas sobre a protegao
do operador.

Informagdes de seguranga paraas |~
versdes FM-X grande e extragrande
(Wide, Extra Wide)

As versoes W (grande) e EW (extragrande)
diferem da maquina padrao por terem cober-
turas adicionais (1) entre a protegéo do
operador e o chassis alargado. Estas
coberturas estao situadas em ambos os lados
damagquina. Nao foram projetadas para que
as pessoas caminhem sobre as mesmas.

Risco de acidente se uma pessoa pisar nas
coberturas laterais

Se uma pessoa caminhar sobre as coberturas,
estas podem ser danificadas pelo peso da pessoa,
que também pode escorregar e sofrer lesdes.

— Nao pise nas coberturas laterais

Avisorelativo as pecgas de outros
fabricantes

As pecas e acessorios originais foram
especialmente projetados para esta maquina.
Chamamos a sua especial atengéo

para o fato de que as pegas, engates e
acessorios fornecidos por outras empresas
nao foram testados e aprovados pela STILL.
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Principios basicos para uma operagéo segura

A ATENGAO

Por essa razao, a instalagéo e/ou utilizagdo desses
produtos pode ter um impacto negativo sobre as ca-
racteristicas de origem da maquina, prejudicando,
desse modo, a seguranga ativa e/ou passiva da
condugao.

Recomendamos que, antes de montar essas pe-

cas, obtenha a aprovagao do fabricante e das au-
toridades reguladoras competentes. O fabricante
néo pode ser responsabilizado pelos danos pro-

vocados pela utilizagdo de pegas e acessorios de
outros fabricantes, sem uma aprovacéo prévia.

Danos, defeitos e uso incorreto de
sistemas de seguranca

Quaisquer danos ou anomalias detectadas
namaquina devem ser imediatamente
transmitidas ao supervisor ou ao
responsavel pela frota, para que o defeito
possaser corrigido.

Os veiculos que ndo se encontrem em
perfeitas condigdes de utilizagao ou de
seguranga nao podem ser utilizados até que
se tenha procedido o seu reparo.

Nao desmonte nem desative os dispositivos
einterruptores de seguranca.

Os valores pré-definidos s6 podem ser altera-
dos com a aprovagao do fabricante.

N&o sao permitidas quaisquer intervencdes
no sistema elétrico (por exemplo, ligacédo de
um radio, luzes adicionais, etc.) sem o
consentimento por escrito do fabricante.
Todas as intervengdes no sistema elétrico
devemficardevidamente documentadas.

Apesar de ndo serem removiveis, os
painéis do teto ndo devem ser retirados,
uma vez que se destinam a proteger o
condutor contra a queda de pequenos
objetos.
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Principios basicos para uma operagao segura

Rodas

Utilizar rodas diferentes tem um efeito negativo na
estabilidade da maquina. Ha risco de acidente!

Apenas podem ser montados rodas originais na
maquina.

— Certifique-se de que sdo montados apenas
rodas originais.

A qualidade da roda influencia a estabilidade
e a manobrabilidade da maquina. Quaisquer
alteragdes s6 podem ser realizadas com o
consentimento do fabricante. Sempre que
substituir rodas, deve certificar-se de que a
maquina nao se inclina para um dos lados
(p. ex., substitua sempre as rodas da direita
e da esquerda em simultaneo).

Equipamento médico

Podem ocorrer interferéncias eletromagnéticas
em dispositivos médicos!

Utilize apenas equipamento que tenha a devida
protegao contra interferéncias eletromagnéticas.

O equipamento médico, como, por exemplo,
marcapassoouaparelhos auditivos, pode ndo
funcionar corretamente com a maquina em
funcionamento.

— Contate o seu médico ou o fabricante para
confirmar que o equipamento médico esta
devidamente protegido contra interferén-
cias eletromagnéticas.
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Principios basicos para uma operacao segura

Tome precaucdes a0 manusear
amortecedores a gas e acumulado-
res

Os amortecedores a gas encontram-se sob alta
press@o. Uma remogao impropria resulta num

elevado risco de ferimentos.

Para facilitar a operagao, varias fungbes da ma-
quina podem ser suportadas por amortecedores a
gas. Os amortecedores a gas sdo componentes
complexos que estdo sujeitos a pressodes internas
elevadas (até 300 bar). Nao podem ser abertos
em circunstancia alguma, a ndo ser que tenha re-
cebido instrugdes para o fazer, e ndo podem ser
instalados sob pressdo. Se necessario, a rede de
assisténcia técnica autorizada ira despressurizar o
amortecedor a gas antes da remogao, em confor-
midade com os regulamentos. Os amortecedores
a gas tém devem despressurizados antes da reci-
clagem.

— Evite danos, forgas laterais, dobras, temperatu-
ras acima dos 80°C e sujeira em excesso.

— Os amortecedores a gas danificados ou defei-
tuosos devem ser substituidos imediatamente.

— Entre em contato com a rede de assisténcia
técnica autorizada.

Os acumuladores encontram-se sob alta pressao.

A instalagdo impropria de um acumulador resulta

num elevado risco de ferimentos.

Antes de comecar a trabalhar com o acumulador,

este tem deve despressurizado.

— Entre em contato com a rede de assisténcia
técnica autorizada.
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Testes de seguranga

Testes de seguranca

Inspecdo de seguranga periddica
doveiculo

Inspegao de seguranga baseada no
tempo e em ocorréncias extraordinarias

A empresa proprietaria deve garantir que a
maquina é verificada por um especialista,
pelo menos, uma vez por ano ou apoés
determinadosincidentes.

Como parte desta inspegao, deve ser
realizada uma verificagdo completa das
condigdes técnicas do veiculo tendo em
vista a prevencéo de acidentes. O veiculo
deve ainda ser verificado quanto a presenca
de danos provocados por uma utilizagao
inadequada. Deve ser criado um registo de
teste. Os resultados da inspeg¢éo devem ser
guardados até que tenham sido realizadas
mais duas inspecoes.

— Combine com a rede de assisténcia
técnica a realizagao de inspegoes de
seguranga periédicas ao veiculo.

O operador é responsavel por garantir que
todas as avarias s&o resolvidas sem qualquer
demora.

— Entre em contato com a nossa rede de
assisténciatécnica.

(1) NoTA

Respeite todos os requlamentos nacionais.

Testar o isolamento

O isolamento da maquina devera possuir
resisténcia suficiente. Por este motivo, deve
ser efetuado, pelo menos uma vez por ano,
um teste de isolamento de acordo com as
normas DIN EN 1175 e DIN 43539, VDE
0117 e VDE 0510, caso ndo haja uma norma
local especifica para o teste de isolamento.
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Testes de seguranca

(2] NoTA

O sistema elétrico do veiculo e as baterias de
tracdo devem ser verificados separadamente.

Medir a resisténcia de isolamento da
bateria

(2] NoTA

Tensdo nominal da bateria < tensdo de teste
<500V.

— Mega aresisténcia de isolamento com um
equipamentoadequado.

A resisténcia de isolamento pode ser conside-

rada suficiente se a tensdo nominal da bateria
medida for de, no minimo, 500 Q/V ao terra.

— Entre em contato com a rede de
assisténciatécnicaautorizada.

Medir a resisténcia de isolamento do
sistemaelétrico

(2] NoTA

Tensdo nominal da bateria < tens&o de teste
<500V.

— Certifique-se de que todas as fontes de
tenséo foram desligadas do circuito a
testar.

— Meca aresisténcia de isolamento com um
equipamento adequado.

A resisténcia de isolamento pode ser conside-
rada suficiente se a tensdo nominal da
bateria medida for de, no minimo, 1000 Q/V
aoterra.

— Entre em contato com a rede de
assisténciatécnicaautorizada.

STILL



Regulamentos de seguranga relativos ao manuseio de consumiveis

Regulamentos de segurancga relativos ao manuseio de
consumiveis

Consumiveisadmissiveis

Se néo respeitar os regulamentos de seguranga re-
lativos aos consumiveis, podera sofrer ferimentos
graves ou fatais, bem como prejudicar o meio
ambiente.

— Respeite os regulamentos de seguranga sempre
que manusear este tipo de materiais.

Consulte a tabela de dados de manutengéo
para obterinformagdes sobre as substancias
admissiveis necessarias para o funciona-
mento (consulte o capitulo «Tabela de dados
de manutengaony).

Oleos

O 6leo é um produto inflaméavel!

— Respeite os regulamentos
obrigatérios.

— Nao permita que haja contato
entre o dleo e pegas quentes do
motor.

— Nao fumar, produzir chamas ou utilizar
chamas desprotegidas!

/\

O dbleo é um produto téxico!
— Proibido tocar e consumir.

— Se inalar vapores ou fumaca
provenientes do 6leo, procure
imediatamente um local com ar
fresco.

— Na eventualidade de qualquer
contato com os olhos, lave-os
com agua abundante (durante,
pelo menos, 10 minutos) e
consulte um oftalmologista.

— Em caso de ingestéo, ndo
provoque o vomito. Procure
assisténcia médica imediata.
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Regulamentos de seguranca relativos ao manuseio de consumiveis

O contato prolongado e intensivo
com a pele pode secar e irritar a
mesmal

— Proibido tocar e consumir.
— Utilize luvas de protecéao.

— Depois de qualquer contato, lave a
pele com agua e sabdo e aplique
um produto dermatolégico.

— Se a roupa ou os sapatos ficarem
molhados, troque-os de imediato.

El><iste risco de escorregamento devido a
oleo

derramado, especialmente se misturado com

agua!

— O dleo derramado deve ser imediatamente
removido com agentes aglutinantes proprios
para 6leos e eliminado de acordo com os
regulamentos.

<&> NOTA AMBIENTAL

O dleo € uma substancia poluente para as

dguas!

* Guarde sempre o dleo em recipientes
que estejam em conformidade com os
regulamentos aplicavers.

 Evite derramar dleo.

» Odleo derramado deve serimediatamente
removido com agentes aglutinantes pro-
prios para dleos e eliminado de acordo com
0s regulamentos.

 Elimine o dleo usado de acordo com os
regulamentos.
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Regulamentos de seguranc¢a relativos ao manuseio de consumiveis

Fluidohidraulico

Estes fluidos estédo sob pressédo

durante a utilizagdo da maquina e
s&o perigosos para a saude.

— Nao derrame os fluidos.

— Respeite os regulamentos
obrigatérios.
— Nao deixe que os liquidos entrem

em contato com as pegas
quentes do motor.

# Estes fluidos estédo sob pressédo

durante a utilizagdo da maquina e
sdo perigosos para a saude.

— Nao deixe que os liquidos entrem
em contato com a pele.

— Evite inalar possiveis vapores

— A penetragéo de fluidos sob
presséo na pele é
particularmente perigosa caso
estes fluidos vazem em alta
presséo, devido a vazamentos no
sistema hidraulico. Em caso de
ferimentos deste tipo, procure
assisténcia médica imediata.

— Para evitar ferimentos, utilize
equipamento de protegédo
individual (p. ex., luvas de
protegado, oculos industriais,
protegdes para a pele e produtos
dermatoldgicos).

<&> NOTA AMBIENTAL

O fluido hidraulico € uma substancia poluente

para as dguas.

* Armazene sempre o fluido hidraulico em
recipientes que estefam em conformidade
com os regulamentos.

» Evitevazamentos

* Ofluido hidraulico derramado deve serime-
diatamente removido com agentes agluti-
nantes proprios para dleos e eliminado de
acordo com os regulamentos

* Elimine o fluido hidrdulico usado de acordo
com os regulamentos
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Regulamentos de seguranca relativos ao manuseio de consumiveis

Acido da bateria

‘ O &cido da bateria contém acido
sulfarico diluido, um produto extre-

mamente toxico.

— Evite ao maximo tocar ou ingerir o
acido da bateria.

— Em caso de ferimentos, procure
imediatamente ajuda médica.

é O acido da bateria contém acido

sulfurico diluido, um produto extre-
mamente corrosivo.
— Utilize sempre equipamentos
de protegao durante o manuseio
do &cido da bateria.

— Nunca utilize jéias, bijuterias nem
relégios durante o manuseio do
acido da bateria.

— Nao permita o contato do &cido
com vestuario ou com os olhos. Se
isso ocorrer, lave imediatamente
as partes afetadas com agua
abundante.

— Em caso de ferimentos, procure
imediatamente ajuda médica.

— Lave imediatamente o acido da
bateria derramado com agua.

— Respeite os regulamentos
obrigatorios.

&> NOTA AMBIENTAL

— Elimine o acido da bateria usado de acordo
comosregulamentos aplicaveis.
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Regulamentos de seguranga relativos ao manuseio de consumiveis

Fluido de freio

O fluido de freio é venenoso!

— Evite a sua ingestdo. Em caso de
ingestdo, nao provoque o vomito.
Lave a boca cuidadosamente com
agua e procure aconselhamento
médico.

— Evite a dispersé@o no ar (por spray)
e ainalagdo. Em caso de inalagao,
procure ar fresco. Procure
aconselhamento médico, se
necessario

O fluido de freio é perigoso para a
sua saude!

O fluido de freio irrita os olhos e
pode ressecar a pele ap6s contato
prolongado.

— Proteja as mdos com um creme
de pele protetor, ou luvas antes de
iniciar o trabalho.

- Evite o contato prolongado ou
intensivo com a pele. Em caso de
contato com a pele, limpe a pele
molhada com agua e sabéo e, em
seguida, aplique um produto
dermatoldgico.

— Evite o contato com os olhos. Em
caso de contato com os olhos,
lave o(s) olho(s) afetado(s) com
agua limpa durante dez minutos e
procure aconselhamento médico.

— Se aroupa entrar em contato
com o fluido de freio, troque de
roupa quanto antes.

A ATENGAO

O fluido de freio é inflamavel!

— O fluido de freio ndo pode entrar em
contato com pegas do motor.

— Na&o é permitido fumar, produzir chamas nem utilizar
chamas desprotegidas.
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Regulamentos de seguranca relativos ao manuseio de consumiveis

A ATENGAO

O fluido de freio tem propriedades de dissolugdo e
de mudanga de cores fortes.
— Lave imediatamente com agua qualquer fluido
de freio que tenha espirrado em tinta,
roupas e sapatos com bastante agua.

&> NOTA AMBIENTAL

O fluido de freio polui as aguas!
* Armazene o fluido de freio em reci-

pientes que cumpram todos os regulamen-
fos.

» Na&o derrame o fluido de freio.

» O fluido de frefo derramado deve ser
Imediatamente removido com um agente
aglutinante proprio para dleos e eliminado
de acordo com regulamentos

* Elimine o fluido de freio usado de
acordo com os requlamentos.

* Respeite os requlamentos nacionais
existentes no pals de utilizagdo da
maquina.

Eliminagdo de consumiveis

<&> NOTA AMBIENTAL

Os materiais que se acumulam durante o
reparo, manutengéao e limpeza devem ser
recolhidos de forma adequada e eliminados
em conformidade com os regulamentos na-
clonais existentes no pais de utilizagdo da
madaaquina. Os trabalhos so podem ser efetua-
dos nos locais previstos para o fim. Devem
sertomadas fodas as precaugoes para redu-
Zir qualquer tipo de poluicao ambiental.

— Absorva quaisquer liquidos derramados,
tais como oleo hidraulico, fluido de freio
ou 6leo da caixa de transmissdo com um
agente aglutinante proprio para 6leos.

— Elimine de imediato todo o &cido da bateria
derramado.

— Respeite sempre os regulamentos nacio-
nais relativos a eliminagao de éleo usado.
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Emissoes

Emissoes

Os valores especificados aplicam-se auma
maquina padrao (consulte a folha de dados
técnicos). Rodas e torres de elevagéo
diferentes eunidades adicionais, entre outros,
podem dar origem a variagdes nos valores.

Emissodes de ruido

Os valores foram determinados com base
nos procedimentos de medigao da norma
EN 12053 (medicao do ruido em maquinas
industriais, com base nas normas EN 12001
e EN ISO 3744 e nos requisitos da norma

ENISO 4871).
Esta maquina emite o seguinte nivel de
pressdosonora:
Nivel de pressao sonora continua no compar-
timentodooperador

Lpaz <69,5dB(A)

Os valores foram determinados num ciclo

de testes realizado numa maquina idéntica,
tendo como referéncia os valores ponderados
para os estados de funcionamento e no
estado ocioso.

Proporgdes de tempo:

* Elevagao 18%
* Ocioso58%
+ Condugao 24%

No entanto, os niveis de ruido especificados
na maquina ndo podem ser utilizados para
determinar as emissdes de ruido que
ocorrem nos locais de trabalho, de acordo
com a mais recente redagao da Diretiva
2003 /10/CE (exposigao diaria dos
trabalhadores ao ruido). Se necessario,
estes valores devem ser determinados
diretamente no local de trabalho, nas
condigdes reais existentes

(outras fontes de ruido, condigbes especiais
de utilizagao, reflexdes sonoras).

Vibragdes

Asvibragées da maquina foram determinadas
numa maquina idéntica, em conformidade
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com as normas DIN EN 13059 «Seguranga
de maquinas industriais - Métodos de teste
para medigao das vibragdes» e DIN EN
12096 «Vibragdo mecanica - Declaragéao

e verificagédo dos valores de emissdes de

Emissoes

vibragaon».

Valor efetivo ponderado de aceleragéo a que o corpo 2
. . o 0,39 m/s’

(pés ou superficie do banco do condutor) é sujeito.

Incerteza K 0,117 m/s?

Estudos realizados demonstraram que a
amplitude das vibragdes transmitidas ao
sistema mao-brago detectadas no volante
ou dispositivos de comando das maquinas
é inferior a 2,5 m/s?. Por essa raz&o, ndo
existem instru¢des especificas emrelacédo a
estas medicoes.

Aexposicao pessoal do condutor as vibragbes
mecanicas ao longo de um dia de trabalho
tem de ser determinada em conformidade
com a Diretiva 2002/44/CE pela empresa
proprietaria no préprio local de utilizagdo do
equipamento, de forma a que sejam tomados
em consideragao todos os parametros de
influéncia adicionais, tais como o trajeto, a
intensidade de utilizagao, etc.

Bateria

Risco de exploséo devido a presenca
de gases inflaméaveis!

Durante o carregamento da bateria,
esta produz uma mistura de
oxigénio e hidrogénio (oxi-
hidrogénio). Esta mistura de gas
representa um risco de explosao e
ndo pode ser inflamada.

— Certifique-se de que existe
sempre ventilagédo suficiente
nas zonas de trabalho total ou
parcialmente fechadas.

- Mantenha afastadas quaisquer
chamas desprotegidas e faiscas.

— Respeite os regulamentos de
seguranga relativos ao manuseio
da bateria.
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Descricoes gerais



Descri¢des gerais

Descrigao geral
Descrigao geral
1 Protec&o do operador 7 Bateria
2 Compartimento do operador 8 Suporte lateral (protegdo contra incli-
3 Torre de elevagao nacéo)
4 Bracos dos garfos 9 Compartimento do motor
5 Roda de carga 10 Roda de tragdo
6 Estrutura da bateria 11 Degrau
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Descriges gerais

Volante

Botéo do farol de trabalho

(opcional)

Interruptor de chave ou botéo liga/desliga
(opcional)

Reservado

Bot&o de ajuste do banco elétrico
(opcional)

Compartimento (reservado para sistemas
adicionais)

Unidade de comando e de visualizagao

Descrigaogeral do compartimento do operador

10
11

12

14
15

Descricao geral do compartimento do operador

Suporte para garrafasde 1,51
Dispositivos de comando para fungdes
hidraulicas e de tragéo

Interruptor de parada de emergéncia

Botdo para fungdes hidraulicas adicionais

Pedal do acelerador
Pedal do freio
Pedal do homem-morto

Banco do operador




Dispositivos de comando e elementos do visor

Unidade de comando e de visualizagéao

mph  km/h  ftin L&lmm

8888 88688
auto ftin I mm
L EIBB BBBBB

1 Visor dos estados de funcionamento 3 Teclado para diagnosticos de bordo, confi-
2 Teclado para pré-selegao da altura de guragao
elevagao (opcional) ou acesso com codigo 4 Bot&o do programa de tragéo (P1-P4)
PIN (opcional) 5 Bot&o Blue-Q
6 Boté&o do freio de estacionamento
Dispositivos de comando para
fungées hidraulicas e de tragéo
Estéo disponiveis diferentes versdes dos
dispositivos de comando, para utilizagéo das
fungdes hidraulicas e de tragdo da maquina.
A magquina pode estar equipada com os
seguintes dispositivos de comando:
+ Joystick4Plus
» Fingertip
48 0002330199 [PT-BR]
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Descriges gerais

Dispositivos de comando e elementos do visor

Joystick4Plus

N

© oO~NO O W

STILL

Controle deslizante de «mudanca de tran-
sigao»

Botdo de comutacéo «F» (controlador do
sistema hidraulico auxiliar)

Interruptor do sentido de diregéo

Joystick, fungéo de «subida/descida»
Joystick, fungédo de «deslocagao dos garfos»
Botao de «inclinagéo da torre/garfos»

Botdo da buzina de sinalizagéo

Botao de «ativagdo» (opcional)

Botéo de «medigéo de carga» (opcional)

Bot&o da «posicéo central

de mudanga de transicao/inclinagdo»
(opcional)

Reserva

icones relativos ao funcionamento da 5.2 e
6.2 funcgdo hidraulica (opcional)
Pictogramas relativos ao funcionamento
das fungdes hidraulicas basicas
Pictogramas relativos ao funcionamento da
3.2e 4.2fungdo hidraulica

Luz indicadora LED para mecanismo

de blogqueio da alavanca (opcional)



Descri¢des gerais

Dispositivos de comando e elementos do visor

Fingertip

10
1 Alavanca de comando de «subida/descida» 8 Botao da «posigdo central de mudanga/
2 Alavanca de comando de «avango/recuo da inclinagao de transicdo» (opcional)
torre» 9 Reserva
3 Alavancade comando de «inclinagédo dos 10 Bot&o de presséo do «sistema hidraulico
garfos» auxiliar» (opcional)
4  Alavanca de comando de «deslocador dos 11 Interruptor do sentido de direcéo
garfos» 12 Botao da buzina de sinalizagéo

Interruptor de parada de emergéncia
Bot&o de «ativagdo» (opcional)

7 Bot&o de «medigao da carga» (opcional)

o ;
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Descriges gerais

Pontos de identificagédo
Pontos de identificagcao

Descrigao geral
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Descri¢des gerais

Pontos de identificagédo

1 Adesivo de aviso: Ndo permanecer debaixo
dos garfos/Nao permanecer sobre os garfos/
Perigo devido a cortes/Perigo devido a fluido

sob presséo.

2 Etiquetas informativas: Atengdo/Leia o
manual de operag@o e manutengao.

3 Adesivo de aviso: Perigo devido a
esmagamento

4 Etiquetas informativas: Ponto de igamento

5 Adesivo de aviso: Risco de ferimentos nos

pés por esmagamento e cortes

Placade identificacdo

A maquina pode ser identificada a partir das
informacgdes na placa de caracteristicas.

10

Etiquetas informativas: verséo para
ambiente frigorificos (opcional)

Placa de identificagéo

Adesivo de aviso: Proibido transportar
passageiros

Adesivo de aviso: Diregao invertida (opcional)
Etiquetas informativas: Esquema da capa-

cidade de carga (capacidade residual)

2 3
|

| .
STILL
MogS ~Type/ Nimero e Sénd - Serial Number / Ano - Ao - Year
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11

12

Modelo

Numero de série

Ano de fabricagéo

Peso sem carga

Peso max. da bateria em kg (apenas para
empilhadeiras elétricas)

Peso min. da bateria em kg (apenas para
empilhadeiras elétricas)

Peso do lastro em kg (apenas para
empilhadeiras elétricas)

Para informagdes mais detalhadas, consulte
os dados técnicos listados neste manual
Dados do fabricante (Conforme NR12)
Poténcia nominal em kW

Tenséo da bateriaemV

Capacidade nominal em kg
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Descriges gerais

Pontos de identificagéao

Numero de série >

() NoTA XX, XXXX X, XXXXX,

O numero de série é utilizado para

Identificar a maquina. Encontra-se na placa
de identificacdo e deve ser mencionado em 1
fodas as questoes técnicas.

O numero de série inclui as seguintes 2
informagdes codificadas:

(1) Localizagéo de 3
fabricagéo do produto

(2) Modelo 4
(3) Anode fabricagéo

7090_921-004

(4) Numerosequencial

STILL



Descri¢des gerais

Pontos de identificagédo
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Funcionamento

VerificagGes e operagdes a realizar antes da ativagao

Verificagbes e operagdes a realizar antes da ativagao

Inspegdes visuais

Risco de acidente devido a danos ou outros
defeitos na maquina ou no acessério (opcional)!
Os danos na maquina ou no acessorio (opcional)
podem levar a situagdes imprevistas e de perigo.
Se, durante as seguintes inspegdes, for verificado
a presenga de danos ou de outros defeitos

na maquina ou no acessorio (opcional), ndo

se deve utilizar a maquina até que se seja
realizado o reparo da mesma.

— Nao remova nem desative os interruptores ou
dispositivos de seguranga.

— Né&o altere os valores pré-definidos.

— Né&o utilize a maquina até que se tenha feito o
Sseu reparo.

Existe o perlgo de queda sempre que trabalhar
nas pecgas mais elevadas da maquina.

Utilize apenas os degraus fornecidos na ma-
quina.

— Nao se mantenha sobre as pegas da maquina nem
as utilize como apoio.

— Utilize equipamento adequado.

Antes da ativagdo da maquina, certifique-se
de que a maquina se encontra em
condigdes de funcionar em seguranga:

* Todas as coberturas devem serinstaladas
efechadas

» Os bragos dos garfos devem estar fixos
de modo a impedir a sua elevagéo ou
deslocagao

+ Os dispositivos de bloqueio (1) dos bragos
dos garfos ndo podem estar danificados ou
deformados

» Os bragos dos garfos ou outros acesso-
rios de elevagao nao podem apresentar
quaisquer sinais de danos (por ex., dobras,
fissuras, desgaste excessivo)

» Asguias (2) devem apresentar uma ca-
mada de lubrificante visivel




Funcionamento

VerificagOes e operagoes a realizar antes da ativagao

* As guias deslizantes do carro retratil devem
estar lubrificadas com uma camada visivel
de massa lubrificante (graxa)

» Ascorrentes nao podem estar danificadas e
devem estar esticadas de forma adequada
e uniforme

» Verifique se na zona inferior da maquina
existem vazamentos de consumiveis

» A grelha de protegao (opcional) e a
protecéo do operador ou a cabine de
protecdo contra intempéries/cabine para
ambiente frigorifico (opcional) devem estar
em bom estado e montados de forma
segura

» Os acessorios (opcionais) devem estar
bem fixos e funcionar em conformidade
com as respectivas instrugdes de
utilizagcéo

» Todas as etiquetas informativas devem
estar corretamente colocadas e serem
legiveis. Substitua as etiquetas
autoadesivas danificadas ou em falta de
acordo com a descri¢éo geral disponivel
no capitulo «Pontos de identificagao»

» Todas as unidades de aviso (por ex., a bu-
zina) devem estar em perfeitas condigoes e
funcionando corretamente

+ Verifique se as zonas visiveis do
sistema hidraulico tém algum vazamento
ou danos. As mangueiras danificadas
devem ser substituidas

« A estrutura da bateria deve estar comple-
tamente recolhida em dire¢édo ao lado do
operador e deve encontrar-se bem fixa
nesta posicao

» Verifique se existem danos na tomada da
bateria (por ex., fendas, falhas ou
deformagao da caixa e se os contatos
se encontram dobrados ou danificados).
Se necessario, solicite a rede de
assisténcia técnica autorizada a
substituicao da tomada da bateria

Ay
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Funcionamento

Verificagdes e operagoes a realizar antes da ativagdo

Com uma unidade de roletes interna

, a alavanca de blogueio da bateria deve
estar fechado e ndo pode estar
danificado ou deformado

A estrutura da bateria ndo pode apresentar
quaisquer danos visiveis (por ex., fendas
oufalhas)

Os degraus devem estar limpos e sem gelo

Todos os vidros (mesmo na versao de
cabine de protegao contra intempéries/ca-
bine para ambiente frigorifico) devem
estar limpos e sem gelo

Dependendo das rodas, a maquina tem
uma correia de ligagao ao terra. A correia
de aterramento nao pode estar danificada.
Deve ainda estar suficientemente limpa e
ser suficientemente comprida para manter
o contato com o chao

Quaisquerdanos ouanomalias detectados
namagquinaou acessorio (opcional) deve
serimediatamente transmitido ao super-
visor ou ao gestor de frotas responsavel,
para que o problema possa ser corrigido.

Risco de danos nos componentes!

Uma tomada de bateria deformada ou dani-
ficada pode provocar um sobreaquecimento e,
consequentemente, danos.

— Verifique se existem danos na tomada da

bateria.

— Se necessario, solicite a rede de assisténcia

técnica autorizada a substituicdo da tomada da
bateria.

STILL



Funcionamento

Verificagdes e operagdes a realizar antes da ativagéao

Verifique o estado das rodas

Risco de acidente! O desgaste irregular reduz a

estabilidade da maquina e aumenta a distancia

necessaria para efetuar uma frenagem.

— Se verificar desgaste ou danos nas rodas,
informe imediatamente a rede de assisténcia
técnica autorizada

(2) NoTA

» SO poderao ser utilizados pneus dos tipos
aprovados; consulte o capitulo Dados
técnicos, «Rodas e pneus».

— Verifique se existem danos ou desgaste >
nos pneus (1) da roda de tragéo e das
rodas de carga.

Os pneus nao podem estar danificados nem
desgastados. O desgaste tem de seruniforme
emambos os lados.

(i) NoTA

Respeite as indicacées de seguranga para as
rodas, consulte o capitulo «Principios basicos
para uma utilizagdo segura/Rodas».

sl
=
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Funcionamento

Verificagdes e operagoes a realizar antes da ativagao

Ajustar o assento do operador

A PERIGO

Existem riscos deacidente se o assento ndo estiver
corretamente travado. Se o assento nao estiver
travado, poderéo ocorrer movimentos involuntarios
de controles da maquina, podendo causar
acidentes.

— Regule o assento somente com o equipamento
parado.

— Regule o assento e o encosto do assento para
que todos os dispositivos de comando possam
ser acionados de forma segura e com mais
conforto.

— Apés ajustar o assento, certifique-se de que
o assento esta corretamente travado.

Para otimizar o con!orto durante aoperagao, deve-

se ajustar a suspensao do assento ao peso do
seu corpo. Este procedimento proporciona mais
conforto durante a operagéo e protege a sua
saude.

— Para evitar quaisquer lesdes, certifique-se de
que nao existem objetos na regido de
movimentagéo do assento.

Movero assento docondutor

Mantenhaaalavanca (1) levantada.

Empurre o assento dooperador até a
posicao desejada.

— Solte aalavanca.

Certifique-se de que o assento do
condutor encontra-se travado.

STILL




Funcionamento

VerificagOes e operagdes a realizar antes da ativagéao

Ajustar a posi¢éo do encosto do assento >

Mantenha a alavanca (2) levantada.

— Pressione o encosto do assento atéa
posicao pretendida.

Solte aalavanca.

Certifique-se de que o encosto do
assento do operador encontra-se travado.

(2] NoTA

O dngulo de inclinagdo para trés do encosto
do assento pode ser limitado pela estrutura
do chassi.

STILL



Funcionamento

Verificagdes e operagoes a realizar antes da ativagao

Ajustarasuspensaodo assento

O assento do operador pode ser ajustado
em fungao do peso do operador. O ajuste
da suspensao ndo deve ser realizado
com o operador sobre o assento. O
assento deve estar livre.

— Mova a alavanca de ajuste do peso (3), no
sentido da seta (4).

— O movimento da alavanca (3) &
gradual (pode se ouvir sons de
estalos). Quanto mais a alavanca (3)
for movida na diregéo (4), maior sera
a resisténcia do assento em relagao
ao peso.

- E possivel identificar a capacidade
ajustada através da posigéo da peca (5),
sobre a linha indicadora do peso (6).

O ajuste padréo do assento € para um peso
de 50 Kg. Ao mover a alavanca (3), &
possivel controlar o ajuste do peso
observando a indicagéo do peso (6). A
capacidade maxima de ajuste é de 130 Kg.

Ao exceder a capacidade maxima de ajuste,
a capacidade ajustada volta para o valor do
ajuste padréo (50 Kg).

— Ao soltar a alavanca de ajuste (3), ela
retorna a sua posi¢ao original, mantendo
a regulagem selecionada.

>

T T T 1717 1T 11
P13 110 9 70 50Kg
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Funcionamento

Verificagbes e operagdes a realizar antes da ativagéao

Aquecimento do assento (opcional)

(@) NoTA

O aquecimento do assento funciona de
forma automaticae independe da agcdo do
operador. Ao ligar o equipamento, o
aquecimento do assento € acionado. Este
recurso opcional é utilizado em maquinas
de ambientes frigorificos.

STILL



Funcionamento

Verificagbes e operagdes a realizar antes da ativagéo

Ajustaracolunadadiregdo

A PERIGO

Risco de acidente!

— Certifique-se de que a coluna da diregéo se
encontra bem fixa.

Nunca ajuste a coluna da diregéo durante a

operagao.

— Pressione a alavanca de ajuste da coluna
da diregao (1) para a frente para libertar o
bloqueio da coluna da dire¢do. A alavanca
pode ser deslocada para tras caso esteja
interferindo com o painel dianteiro durante
0 ajuste.

— Desloque a coluna da diregcao, na hori-
zontal e na vertical, até atingir a posicao
pretendida.

— Aperte a alavanca de bloqueio (1). Certi-
figue-se de que a coluna da diregao esta
bem segura.

>
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Funcionamento

Verificagbes e operagdes a realizar antes da ativagéao

Colocando em servigo

Entrar e sair da maquina

Risco de ferimentos ao entrar e sair da

maquina devido a escorregamento ou ficar

preso!

Se a cobertura da zona dos pés ficar muito suja,
manchada de 6leo ou coberta de gelo, ha risco de
escorregamento. Existe o risco de ficar preso pela
roupa ao sair da maquina.

— Certifique-se de que o degrau e a zona dos
pés do compartimento do operador possuem
uma superficie antiderrapante e que néo se
encontram congelados.

— Na&o use vestuario de trabalho largo demais.

— Na&o salte para dentro ou para fora da maquina.

— Certifique-se de se segurar bem a maquina.

Risco de !erimentos ao saltar para !ora da maquina!

Se o operador saltar para fora da maquina en-
quanto esta estiver em movimento, podera cair
para debaixo da maquina ou ser esmagado por um
obstaculo.

Se a roupa ou acessorio do condutor (relégio,
anel, etc.) ficarem presas nos componentes, isto
pode resultar em ferimentos graves, por
exemplo, ferimentos resultantes de queda, perda
de dedos.

— Suba ou desga da maquina apenas quando esta
estiver imobilizada.

— Né&o salte para fora da maquina.

— Na&o use jdias quando estiver a operando a
maquina.

— Nao use vestuario de trabalho largo demais.

A ATENGCAO

Risco de danos nos componentes provocados por
uma utilizagao incorreta!

Os componentes da maquina como, por exemplo, o
banco do operador, o volante e a alavanca do freio
de estacionamento, entre outros, ndo foram
projetados para serem utilizados como auxilio para
entrar ou sair da maquina, podendo ficar
danificados em caso de utilizagéo indevida.

— Para entrar e sair da maquina, utilize apenas
acessorios designados especificamente
para esses fins.

Ay
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Funcionamento

Colocando em servigo

A maquina deve estar imobilizada quando
subir ou descer da mesma. Para facilitar a
entrada e saida da maquina, azona dos pés
deve ser utilizada como degrau (4) ea alga
(1) deve ser utilizada como apoio. A coluna
da protegéo do operador (2) também pode
ser utilizada como apoio.

Entre sempre de frente para a maquina:

— Agarre aalga (1) com améao esquerda e
apoie-se.

— Coloque o pé esquerdo no degrau (4).

— Utilize o pé direito para entrar na maquina e
sente-se no banco do operador (3).

Para sair da maquina, efetue sempre um
movimento de costas:

— Agarre a alga (1) com a mao esquerda e
apoie-se.

— Levante-sedobancodooperadore cologue
0 seu pé esquerdo no degrau (4).

— Utilize o pé direito para sair da maquina.

Compartimento de arrumagéo e
suporte para copos

Podem cair objetos para a zona dos pés e obstruir
os pedais, criando risco de acidente!

Os objetos a guardar devem ter tamanhos ade-
quados para ndo cairem do compartimento de
arrumagao (1, 4) nem do suporte para copos (2).
Os objetos que caiam para a zona dos pés du-
rante a operagao, em resultado de mudangas de
direcdo ou frenagens, podem escorregar por entre
os pedais (3) e impedi-los de funcionarem correta-
mente. Consequentemente, pode ndo ser possivel
frear a maquina quando necessario.

— No suporte para copos, podem ser guardadas
garrafas de 1,5 ou menores.

— Certifique-se de que os objetos guardados nio
caem do compartimento de arrumagao quando
a maquina é colocada em funcionamento, ao
mudar de diregdo em movimento ou em caso
de frenagem.




Funcionamento

Ligar atomada da bateria >

Colocando em servigo

A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se ligar a tomada da bateria com a maquina ligada

(com carga), sera produzido um arco. Isto pode

provocar a erosé@o dos contatos, o que reduz

consideravelmente a sua vida util.

— Nunca ligue a tomada da bateria enquanto a
maquina estiver ligada.

— Introduza a tomada da bateria (1)
totalmente na tomada de ligacao da
maquina.

A ATENCAO

\ Risco de curto-circuito se os cabos
forem danificados.

— Certifique-se de que o cabo da
bateria ndo é esmagado durante a
insercdo da bateria na maquina.

Acionar as fungdes da maquina
utilizando o pedal do homem-morto e o
interruptor dobanco

O interruptor de pé (pedal do homem-
morto) e o interruptor do banco existem por
razdes de seguranga durante a utilizagao
da maquina. A gama completa de fungdes
da maquina fica disponivel apenas quando
o operador se encontra sentado no
respectivo banco e aciona o pedal do
homem-morto.

STILL



Funcionamento

Colocando em servigo

Acionar as fungbes da maquina >
utilizando o pedal do homem-
morto

As fungdes de condugao e hidraulicas da
maquina somente sao acionadas quando o
condutor aciona o pedal do homem morto
(1). Em consequéncia disso, o pé esquerdo
esta protegido dentro do contorno da
maquina.

Magquinas comum pedal de acelerador

As fungdes hidraulicas s6 sdo acionadas se:

» Ointerruptorde bancoe o pedal do
homem-morto tiverem sido ativados.

+ Afuncéo hidraulica pretendida é, entao,
selecionada.

» Osinterruptoresfuncionamtodos correta-
mente.

A fungéo de condugdo so6 é acionada

quando:

» Ofreio de estacionamento foilibertado.

* O interruptor do banco e o pedal do
homem-morto tiverem sido
ativados, mas o pedal de
acelerador nao.

» Opedalde acelerador é, entao, ativado.

» Osinterruptores funcionam todos correta-
mente.

Se o interruptor apresentar alguma anomalia
durante o funcionamento, o freio da maquina
é acionado até a maquina ficar imobilizada
ou até alcangar uma velocidade de 2,5 km/h,
conforme o tipo de maquina, e surge uma
mensagem correspondente na unidade de
comando e de visualizagao.

STILL



Funcionamento

Colocando em servigo

(1) NoTA

Primeiro, imediatamente apos ligar a ma-
quina, o freio de estacionamento deve ser
libertado uma vez. O frelo de estaciona-
mento sO sera libertado quando o pedal do
aceleradorforligeiramente ativado.

Maquinas com dois pedais de acelerador
(variante)

As fungoes hidraulicas s6 sao acionadas se:
+ Ointerruptor de bancotiver sido ativado.

» Ointerruptorfuncionarcorretamente.

A fungéo de condugao s6 é acionada
quando:

» Ofreio de estacionamento for libertado.

» Ointerruptor de banco tiver sido ativado,
mas os pedais de acelerador ndo.

» Um dos pedais do acelerador €, entéo,
ativado.

* Osinterruptores funcionam todos correta-
mente.

(2] NoTA

O freio de estacionamento é libertado assim
que se pressiona ligeiramente um dos pedais
do acelerador.
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Funcionamento

Colocando em servigo

Acionar as fun¢des da maquina
utilizando o interruptor do banco

O interruptor do banco detecta se existe al-
guém sentado no banco do condutor. Pri-
meiro deve ser sempre acionado o inter-
ruptor do banco e, em seguida, o pedal do
homem-morto. O operador s6 podera
selecionar a fungao de condugéo ou as
fungdes hidraulicas depois de efetuar este
procedimento.

Se o interruptor apresentar alguma anomalia
durante o funcionamento, o freio da maquina
é acionado até a maquina ficar imobilizada
ou até alcangar uma velocidade de 2,5 km/h,
conforme o tipo de maquina, e surge uma
mensagem correspondente na unidade de
comando e de visualizagao.

Se o interruptor do banco estiver danificado
ou nao tiver sido acionado pelo menos uma
vez no espaco de oito horas, o controlador
assume igualmente a existéncia de uma
anomalia.

— Se o problema persistir apés sentar e
levantar do banco do operador, entre em
contato com a rede de assisténcia técnica
autorizada.

(i) NoTA

Se a maquina permanecer ligada durante
mais de oifo horas no total, o estado do
Interruptor do banco deve mudar pelo menos
uma vez. Em regra geral, isto acontece
durante a utilizagao normal. Caso ndo
acontega, o interruptor do banco deve ser
libertado e, em seguida, novamente acionado
uma vez enquanto a maquina estiver ligada.
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Colocando em servigo

Desbloquear o interruptor de
parada de emergéncia

Desbloquear o interruptor de parada >
deemergéncia

— Puxeointerruptor de parada de emergén-
cia (1) paracima até ficar desblogueado.

Ligar o interruptor de chave

Antes de ligar o interruptor de chave, deve realizar
todos os testes prévios a ativagdo da maquina e
garantir que ndo sdo detectadas quaisquer
anomalias.
— Efetue os testes antes da ativagéo da
maquina, consulte o capitulo
«Verificagcdes e operagdes a realizar
antes da ativagao».
— Nao utilize a maquina caso sejam detectadas
anomalias.

- Informe a rede de assisténcia técnica autori-
zada.
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Funcionamento

Colocando em servigo

— Introduza a chave da igni¢éo (1) nointer- >
ruptor de chave e gire-a para a posigao «l.»

Inicia-se um autodiagnostico. Todos os
simbolos da unidade de comando e de
visualizagao séo apresentados por breves
instantes até todos os controladores da
maquinatereminiciado.

Quando a maquina for ligada, o porta-garfos e
o carro retratil deve estar inicialmente na
posicéo basica. Na posicao basica, o porta-
garfos esta totalmente descido e o carro
retratil totalmente recolhido. Desta forma,
garante-se que os sistemas de suporte
eletrénico que impedem o tombamento da
maquina com a carga levantada estao
recalibrados.

— Se os garfos de elevagao e do carro retratil
nao estiverem na posicéo basica quando a
maquina for ligada, baixe completamente a
carga e recolha totalmente o carro retratil.

(2] NoTA

A chave de contato, o cartdo do FleetManager
(opcional), o chip transponder do FleetMana-
ger (opcional) ou o codigo PIN do FleetMa-
nager (opcional) ndo devem ser transferidos a
ferceiros, exceto se tiverem sido fornecidas
instrugdes neste sentido.
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Funcionamento

IndicagGes apds o processo de partida (para maquinas com opgoes pré-definidas)

Colocando em servigo

(1) NoTA

Dependendo do equijpamento da maquina,
poderéo ser apresentadas informagbes
adicionais na unidade de comando e de
visualizag&o.

Cargadabateria(1)

A carga utilizavel da bateria & apresentada no
campo de visualiza¢ao.

(1) NoTA

ApJs a conexdo de uma bateria

«parcialmente» carregada:

» Seonivel de carga atual da bateria
for superior ao ultimo valor armazenado
pela maquina, este ulfimo valor sera
Inicialmente apresentado. O nivel de carga
da bateria ndo voltara a ser corretamente
apresentado até que o valor atual seja
inferior ao dltimo valor armazenado.
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Funcionamento

Colocando em servigo

Posi¢dodedire¢édo(2)

O simbolo relativo a posi¢ao neutra da di-
recéo é apresentado no campo de visuali-
zagao. O sentido de diregéo real s6 é sele-
cionado quando o interruptor do sentido de
direcéao tiver sido ativado uma vez.

Horas de servigo(3)

O valor atual do horimetro € apresentado
no campo devisualizacao.

Programadetragédo(4)

O programa de tragéo atual (1-4) € apre-
sentado no campo de visualizagao.

Estadodofreio de estacionamento(5)

O campo de visualizagao fornece aindicagéo
de que o freio de estacionamento foi ativado.

(2] NoTA

Em caso de indicagdes de falha, siga as in-
formagdes apresentadas no capitulo
correspondente, consulfe o capitulo
«Indicadores de falhas».

Autorizagao de acesso com codigo
PIN (opcional)

Asfungdes damaquina podem ser ativadas
utilizando um cédigo PIN de cinco digitos.
Utiliza-se um botdo em vez do interruptor de
chave. Pressione o botéo para acionar
amaquina. Apos pressionar o botéo, é
apresentada uma mensagem no visor e o
simbolo fica intermitente. E necessario
introduzir o codigo numeérico de cinco digitos
através doteclado.

Se o codigo PIN forincorretamente introdu-
zido trés vezes, ouve-se um sinal sonoro.

Pressione novamente o botao para
desligar a maquina.

STILL



Funcionamento

Introduzir os dados de utilizagéo
damaquina através da unidade de
comando e de visualizagao

Colocando em servigo

Niveis de autorizagao

Os niveis de autorizagdo determinam a que
dados de utilizagao e fungdes o usuario pode
acessar. Quanto mais elevado for o nivel de
autorizagao, mais abrangente é o acesso aos
dados de utilizagao da méaquina.

A unidade de comando e de visualizagao é

utilizada para acessar os dados de utilizagao

de acordo com trés niveis de autorizagao:

» Nivel 1 (operador)

» Nivel 2 (gestor de frotas)

» Nivel 3 (rede de assisténcia técnica
autorizada)

Os direitos de acesso sao pré-definidos na
saida da fabrica para cada um dos
diferentes niveis de autorizagéo. Os direitos
de acesso individual podem ser transferidos
para um nivel de autorizagao superior.

Nivel 1 (operador)

Acesso: Pressione o botdo OK durante dois segundos

Autorizagdes: Definir a hora (possibilidade de transferéncia
para um nivel de autorizag&o superior)
Definir a data (possibilidade de transferéncia
para um nivel de autorizag&o superior)
Definiroidioma (possibilidade detransferéncia
para um nivel de autorizagao superior)

Nivel 2 (gestor de frotas)

Acesso: Pressione OK e ESC durante 4 segundos
eintroduza a senha para o nivel 2
Autorizagdes: Bateria - Tipo
- Capacidade

Ler o estado do software e do hardware
Ler amemoéria de erros

Alternar entre unidades

Configurar a opgéo de pré-selegdo da altura
de elevagéo (possibilidade de transferéncia
paraum nivel de autorizagéo superior)
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Funcionamento

Nivel 3 (rede assisténciatécnica autorizada)

Colocando em servigo

Acesso: Pressione OK e ESC durante 4 segundos
e introduza a senha para o nivel 3

Autorizagdes: Intervalo de manutengao

PIN para transferéncia remota de dados
através de cartéo SIM

Eliminar lista de erros

Acessar o menu principal sem uma
senha (nivel de autorizagéo 1)

Primeiro, pressione o botéo OK para abrir o
menu principal no nivel de autorizagdo 1.

— Pressione OK durante dois segundos

O menu principal do nivel de autorizagéo 1
é apresentado na unidade de comando e de
visualizagao.

Acessar o menu principal com uma
senha (niveis de autorizagdo 2 e 3)

Primeiro, pressione os botées OK e ESC para abrir
a tela para introdugédo da senha do
nivel de autorizagao pretendido.

— Pressione OK e ESC durante quatro segundos

A unidade de comando e de visualizagao
apresenta a tela para introdugéo da senha.
A primeira posigao de introdugéo fica
intermitente/piscando.

PASSWORD

Uma senha valida é composta por quatro
digitosde 0a9.

— Introduza um digito de cada vez
utilizando os botdes de seta. Pressione o
botéo OK para confirmar cada digito e
passar ao digito seguinte

Assim que o Ultimo digito &
confirmado pressionando o botao OK,
a senha é verificada.

Ay
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Funcionamento

Se asenha estiver correta, o menu principal
do nivel de autorizagao relevante é
apresentado na unidade de comando e de
visualizagao.

Colocando em servigo

Se a senha forinvalida, é apresentada uma
mensagem correspondente na unidade de
comando e de visualizagao.

PASSWORD
INVALIDA

A mensagem fica visivel durante trés segun-
dos e, em seguida, a unidade de comando e
de visualizagdo apresenta novamente a tela
paraintroducdo da senha. A senhapode
voltaraserintroduzida.

Se a senha for incorretamente introduzida
trés vezes, a tela para introdugao fica
bloqueada durante cinco minutos. E
apresentada uma mensagem correspondente
na unidade de comando e de visualizagao.

PASSWORD
NEGADA 5min

A mensagem fica visivel durante trés segun-
dos e, em seguida, a unidade de comando e
de visualizag@o apresenta novamente a tela
para introducéo da senha. Se a senha for
novamente introduzida durante o periodo de
bloqueio, esta sera sempre rejeitada. O
tempo restante do periodo de bloqueio é
apresentado.

Uma vez terminado o periodo de bloqueio,
voltara a ter trés tentativas de introdugéo da
senha.
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Introduzir dados de utilizagdo no menu
principal

Os menus da unidade de comando e de
visualizagao s&o controlados utilizando o
botdo OK (1), o botdo ESC (3) e os botbes de
seta (2).

— Pressione os botbdes de seta para navegar
pelos menus

— Pressione o botdo OK para selecionarum
item do menu

— Pressione o botao ESC para subirum
nivel na estrutura do menu

Se for possivel editar um valor ou estado

apresentado, o mesmo ficara intermitente.

» Pressione os botdes de seta para editar
um valor ou um estado

» Pressione, porbrevesinstantes, o botdo ESC
para voltar a posigao de introdugéo
anterior (para efetuar uma corregéo)

» Mantenha o botao ESC pressionado durante
dois segundos para cancelar a introdugao
atual

» Pressione o botdo OK para confirmar a intro-
dugao

Descrigéo geral da estrutura do menu

mph  km/h ftin

»8888 58888

mm

:::(t}c;r(l)- Menu Submenu
(nivel) principal Ei‘grtla;:sele' Observagdes
1l2 |3 CONFIGU- 1 2
RACAO
Selegcdo do
Lista de idioma para
LINGUA idiomas aunidade de
disponiveis comando e de
visualizagao
HORA HH : MM
DATA AA:MM:DD
CHUMBO
CSM
BATERIA  [TIPO gEt <
ESPEC. 1
ESPEC.2
78 0002330199 [PT-BR]
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:‘:;gg- Menu Submenu
(nivel) principal Ei((i)lrtla;:sele- Observagdes
1|2 |3 CONFIGU- 1 2 3
RACAO
CAPACI-
DADE XXX Ah
EQUIPA-
VERSAO MENTO X
COMPUTA- X
DOR
HWH1
HW2
SW1 VXXX
SW2
SW3
UNIDADES |DISTANCIA kr_n
milhas
CARGA 'I‘t?
LISTA CLIENTE
FALHAS MODO SERVICO
EQUIPA- X A-Z,*: todos
MENTO osdispositivos
0:
falha atual
1:
TIPO  |X desde a
reposigao
2:
desde a
eliminagédo
Exemplo de
XRXXX falhan 12 12
Configurar
ADJUST Alturas de
elevagao
INT.MANU-
XXXh
TEN
FALHA A-Z,*: todos
RESET os dispositivos

STILL
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Colocando em servigo
Utilizar a buzina de sinalizagéo >
(2] NoTA

Abuzina de sinalizagao é utilizada para avisar
as pessoas de perigos iminentes ou para
Iindicar a sua intengdo em ulfrapassar.

— Pressione o botdodabuzinade
sinalizacao (1).

Abuzina de sinalizagao é ativada.

Verificar o funcionamento correto
dosistemadefrenagem

Se o sistema de frenagem falhar, a maquinaira
frear pouco ou nada, criando o risco de acidente!

— Nao utilize maquinas cujo sistema de frenagem
esteja danificado.

Verificar o freio de servigo

Deve existir uma distancia de, pelo menos,
60 mm entre o ponto de pressao e o batente
do pedal do freio.

— Acelere a maquina sem carga em uma
zona sem obstaculos; consulte o
capitulo «Condugao».

— Pressione firmemente o pedal do freio;
consulte o capitulo «Utilizar o freio de
Servicoy.

A velocidade da maquina deve diminuir de
formanotoéria.
Verificar o freio regenerativo

— Acelere a maquina sem carga numa
zona sem obstaculos; consulte o
capitulo «Condugao».

Ay
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Funcionamento

— Tire o pé do pedal do acelerador; consulte o
capitulo «Iniciar o modo de condugaoy».

Colocando em servigo

A velocidade da maquina deve diminuir
ligeiramente.

Verificar o freio de marcha-reversa

— Acelere a maquina sem carga numa
zona sem obstaculos; consulte o
capitulo «Condugao».

— Altere o sentido de dire¢gdo no modo de
movimento gradativo; consulte
o capitulo «Selecionar o sentido de
direcao».

Os processos de frenagem e de posterior
aceleracao na direcao oposta devem ser
suaves e ndo podem ser sujeitos a movimen-
tos bruscos.

Verificar o freio eletromagnético de
estacionamento

Existe o risco de ferimento fatal por atropelamento,
se a maquina cair/descer.

— A maquina ndo pode ser estacionada em uma
inclinagéo/rampa.

— Em caso de emergéncia, imobilize a maquina
com calgos no lado virado para a descida.

— Apenas abandone a maquina ap6s acionar o
freio de estacionamento.

— Acelere amaquina até a velocidade de
caminhada.

— Certifique-se de que de se segurar bem a
maquina; segure-se ao volante com a
méao esquerda.

— Acione o freio de estacionamento;
consulte o capitulo «Aplicar o freio
eletromagnético de estacionamento».

O freio de estacionamento & acionado. A
maquina deve ser freada até parar com um
atraso perceptivel.

y 4
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Funcionamento

Colocando em servigo

Verificar o funcionamento correto
do sistema de diregéo

— Utilizar o volante (1). O movimento da
direcéo deve ser continuo e livre.

(2] NoTA

No opcional de "dire¢cdo de 180°", o dngulo
de dire¢ao maximo do operador é de £90°.

Verificar a fungdo de parada de
emergéncia

— Acelere amaquina até a velocidade de
caminhada.

— Certifique-se de que de se segurar bem a
maquina; segure-se ao volante com a
mao esquerda.

— Acione o interruptor de parada de
emergéncia(1).

O freio de estacionamento é acionado. A
maquina deve ser freada até parar, ve-
rificando-se algum atraso na ativagdo do
freio.

— Puxe o interruptor de parada de emer-
géncia (1) para cima até ficar desblo-
queado. A maquina efetua um auto-
diagnosticointerno, podendo, em seguida,
voltar a ser utilizada em qualquer altura.

5060_003-031

STILL



Funcionamento

Verificar o funcionamento correto |~
da «posigado central de inclinagao
automatica» (opcional)

(2] NoTa

A fungdo de «posigdo central de inclinagdo
automatica» dos garfos (opcional) deve ser
executada quando a maquina é

colocada em servigo.

Colocando em servigo

O condutor pode utilizar a fungao de «posigao
central de inclinagdo automatica» para
colocar automaticamente a inclinagéo dos
bragos dos garfos a 0°. Nesta maquina, a
inclinagao é realizada no porta-garfos
(dispositivo de inclinagéo dos garfos). Para
tal, € necessario pressionar o botao até que a
funcé@ose desligue automaticamente.

— Incline o porta-garfos em diregéo ao lado

do operador o b A

.“bgtB 88 IE{B.EIIBB
CLLER:LLEL:
4 Nt
e/ AL
:
2/

O porta-garfos deve inclinar-se totalmente
para o lado do operador e mover-se
suavemente até ao batente final.

— Pressione o botédo da posigéo central de
inclinagdo/mudanca de transigéo (1) que se
encontra no lado direito.

Na unidade de comando e de visualizagao,
as setas (2) que apontam na diregéo do
simbolo de «inclinag@o dos garfos» devem
ficar intermitentes até que seja atingida a
posicao central

Assim que a funcéo tenha sido desativada
automaticamente, a inclinagdo dos bragos
dos garfos deve estar na posi¢ao de 0°.

- Incline o porta-garfos na diregao do lado
da carga.

O porta-garfos deve inclinar-se totalmente
para o lado da carga e mover-se
suavemente até ao batente final.
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Definir o programa de tragéo
Definigao

As caracteristicas de tragéo e de frenagem
podem ser definidas na unidade de
comando e de visualizagéo.

Podem ser definidos quatro programas de
tracdo diferentes. Dependendo do programa
de tragéo selecionado, séo aplicadas di-
ferentes caracteristicas de condugéo em re-
lagéo a velocidade méaxima, comportamento
de aceleragao* e comportamento de desace-
leragao™*. O principio basico é: quanto maior
for o nUmero do programa de tragéo, maior
sera a dindmica do sistema.

Quando uma maquina é entregue, esta
definida para o programa de tragao 4 (P4).

Os parametros definidos pelo fabricante
encontram-se indicados na tabela.

Cadigo | 1 2 3 4
Vmax.
(km/h) 10 12 14 14

*,

m/s® [0,6 1.1 1.4 1.8
**m/s? 0,8 1,0 1,0 1.2

(i) NoTA

E possivel apenas alterar o programa de
tragdo. As caracteristicas do programa de
tracdo em questdo so podem ser alteradas
portécnicos de manutengéo autorizados.

Processo de ajuste

— O perfil de tragao altera-se sempre que se
pressiona o botéo "P" (1) (P1-4).

— O programa de tragéo selecionado é
indicado no visor (2).

Programa de tragéo de velocidade
muito reduzida

— Pressione o botao «Tartaruga» (opcional)
no painel de comando.

mph  km/h ftin LKImm

w8888 88.8?5‘
I%BB? BB.BEF'B

4 LN AA
L4 > Li E

.4

218010018

84 0002330199 [PT-BR]
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Funcionamento

Colocando em servigo

- E apresentado o simbolo da «tartaruga»
no visor e é selecionado o programa de
tracdo de «velocidade muitoreduziday.

OPTISPEED - Redugéo variavel
continua da velocidade de condugéo
ou das fungées hidraulicas (opcional)

O opcional OPTISPEED ajuda o condutor,

proporcionando duas fung¢des adicionais:

» Redugao da velocidade de condugédo em
curvas (Curve Speed Control)

* Redugao davelocidade de fungdes hidrau-
licas

Dependendo do tipo e modelo de maquina,
as duas fungdes poderéo estar disponiveis,
individualmente ou em conjunto.

Reduc&o davelocidade de condugdoem |-
curvas (Curve Speed Control)

ar

Este opcional otimiza a velocidade da ma-
quina a medida que o angulo de diregao
aumenta. Isto ajuda o condutor a manobrar a
maquina. =

Os limites de estabilidade definidos pelas leis da
fisica continuam a ser validos quando a fungédo
«reducao da velocidade em curvas» se encontra
ativa. Existe o risco de tombamento!

— Antes de utilizar esta funcéo, familiarize-se com
as caracteristicas de conducao e diregéo da
maquina.

Risco de tombar se a velocidade nas curvas for
muito alta!

Se o controlador estiver desligado ou falhar durante
a condugéo, a velocidade de condugdo ndo sera
reduzida nas curvas.

— Na&o desligue a maquina durante a condugao.

— Acione o interruptor de parada de emergén-
cia apenas em casos de emergéncia.

— Ajuste sempre a sua condugdo as condic¢des!
— N&o comprometa a seguranga.

Ay
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Funcionamento

Colocando em servigo

Nas seguintes situagdes, a maquina pode

entrar em tombamento:

» Curvas muito rapidas em superficies
irregularesouinclinadas.

+ Giraro volante bruscamente durante a
condugao.

» Curvas comuma cargainstavel.

» Curvas muito rapidas em superficies
lisas ou molhadas.

Redu¢éo da velocidade de fungdes
hidraulicas

Este opcional otimiza a velocidade das
fungoes hidraulicas, tendo em consideragao
a altura de elevagdo e o pesodacarga. O
nivel reduzido de vibragdes da carga ajuda o
condutor a manobrar a maquina.

Risco de tombamento devido a alterages nas
caracteristicas de vibragdo da cargal

Se o controlador estiver desligado ou falhar, a

velocidade das fungdes hidraulicas deixara de ser

reduzida.

— Adapte sempre a utilizagdo das fungdes hidrau-
licas de acordo com a situagéo.

— N&o comprometa a seguranga.

A otimizagao das fungdes hidraulicas afeta
as seguintes fungoes:

» Deslocar do carro retratil

* Inclinaro mastro de elevagao

» Mudangca de transigao da torre de ele-
vagao

Este opcional pode também estar equipada

com as seguintes func¢des adicionais:

* Indicadordaalturade elevagéo

+ Botao de pré-selecdo da altura de ele-
vagao

» Posigéo central de mudanga de transicéo

» Posigéo central deinclinagéo
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Funcionamento

Conducéao

Condugéo

Regulamentos de segurancga
duranteaconducéao

Comportamento durante acondugéo

O operador deve cumprir o codigo de transito
quando conduzir no local de trabalho.

A velocidade deve ser adaptada as con-
digbes locais.

Por exemplo, o operador deve circular lenta-
mente em curvas, em passagens estreitas ou
proximo das mesmas, ao atravessar portas
basculantes, emlocais com poucavisibilidade
ou em superficies irregulares.

O operador deve manter sempre a maquina
sob controle e certificar-se de que esta ga-
rantida uma distancia de frenagem segura
em relagdo aos veiculos e pessoas a sua
frente. Deve evitar frenagens bruscas,
guinadas e ultrapassagens em locais
perigosos ou com fraca visibilidade.

Antes de iniciar a condugdo com ou sem
carga, os garfos devem ser descidos tanto
quantopossivel.

— Quando um operador estiver utilizando
a maquina pela primeira vez, deve fazé-
lo num local espagoso ou em uma
estrada sem obstaculos.

Sao proibidas as seguintes a¢des, durante a
condugéo:

» Porosbragos e pernas foradamaquina

* Inclinar o corpo para fora dos contornos
exterioresdamaquina

» Sairdamaquina

» Moverobanco do condutor

+ Ajustar a coluna da diregéo

« Desativar o sistema de retencao

« Levantar a carga mais de 500 mm acima
do solo (com excegéo para as manobras
efetuadas durante a colocagao/remogao
de cargas)

« Utilizar dispositivos eletronicos, por
exemplo radios, celulares, etc.
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Funcionamento

Condugéo

l alengao !0 con!ulor ea ela!a negallvamenle

durante a operagao de dispositivos multimidia e de
comunicagdo ou ao ouvir os mesmos dispositivos
com um volume excessivo durante a viagem ou
manuseio de cargas. Ha risco de acidente!

— Nao utilize dispositivos durante a viagem ou
manuseio de cargas.

— Defina o volume de forma a que os sinais de
aviso ainda possam ser ouvidos.

!m zonas on!e a Ull 1zagao !e celulares seja

proibida, a utilizacdo de celulares ou de radios é
absolutamente proibida.

— Desligue os dispositivos.

Visibilidade durante aoperagao

O operador deve olhar no sentido de diregao e ter
uma perspectiva abrangente da pista.

Em uma maquina retratil, a visibilidade do
condutor pode ser limitada pela torre de
elevagéo ou, principalmente, pela carga. O
operador deve certificar-se de que o percurso
nao apresenta quaisquer obstaculos,
particularmente ao deslocar-se no sentido da
carga.

As cargas que limitem a visibilidade devem ser
transportadas no sentido de diregdo da maquina.

Se nao for possivel, deve pedir a ajuda de uma
segunda pessoa, que funcionara como sinaleiro,
caminhando em frente a maquina.

Neste caso, o condutor deve conduzirauma
velocidade reduzida e com muito cuidado. Se
o contato visual com o sinaleiro for perdido, a
maquina deve ser parada imediatamente.

Os espelhos retrovisores adicionais apenas
podem ser utilizados para observar a area do
trajeto no lado da carga da maquina

e nao para a deslocagao no sentido da carga.
Antes de usar dispositivos de apoio a viséo
(espelho, monitor) com o intuito

de melhorar a visibilidade, é necessario
familiarizar-se primeiro com eles. Deve ter um
cuidado especial durante a deslocagéo no
sentido da carga caso estejam sendo utilizados
dispositivos de apoio a visao.
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Funcionamento

Sempre que utilizar acessorios, deve prestar
atengdo as condigdes especiais; consulte o
capitulo «Montagem dos acessorios».

Condugéao

Todos os vidros e espelhos devem estar
sempre limpos e sem gelo.

Espelho panoramico >

O espelho panoramico (1) apenas pode ser
utilizado para observar a area do trajeto no s s
lado da carga da maquina e ndo para a
deslocacao no sentido da carga. Deve ter
um cuidado especial durante adeslocagéo no
sentido da cargacaso estejam sendo —_
utilizados dispositivos de apoio a visao.

O espelho panoramico deve encontrar-se 1
sempre limpo e sem gelo.

Quaisquer danos no espelho panoramico
que possam limitar a visibilidade do condutor
devem serimediatamente reparados.

A posigao do espelho panoramico apenas
pode ser alterada de forma a que a area na
retaguarda da torre de elevagao permanega
visivel.

Vias decirculagéo

Dimensdes das vias de circulagio e
larguras dos corredores

Devem ser respeitados os respectivos
regulamentos nacionais. Deve certificar-se,
para cada caso especifico, que a largura do
corredor € a adequada, por ex., em
situagdes em que as dimensdes da carga
sejamdiferentes.

A maquina sé pode ser utilizada em vias de
circulagao que naotenham curvas muito
fechadas, inclinagdes muito ingremes nem
entradas muito estreitas ou baixas.
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Funcionamento

Condugéo

Conduzireminclinagdes

acentuada pode provocar o sobreaquecimento
da unidade de tragdo ou o excesso dos valores
minimos de frenagem especificados.

— Na&o conduza em subidas e descidas de inclina-
¢des acentuadas.
— Na&o exceda as inclinagdes maximas permitidas

para as vias de circulagao (consulte a tabela
abaixo).

A magquina foi projetada para funcionamento
normal em vias de circulagao suaves e
planas, sem inclinagdes acentuadas, até um
maximo de 3%.

As seguintes inclinagdes (por ex., em rampas)
nao podem ser ultrapassadas em circunstan-
cia alguma quando utilizar amaquina:

Inclinagdo max. permitidaem

Com carga Semcarga
%
FM-X 17, FM-X 20 15 20
FM-X 17N, FM-X 20N 15 20

Recolher, pousar e empilhar ou removeruma
carga € apenas permitido em superficies
planas e horizontais.

Avisono casodos componentes estarem
projetados além do contorno da maquina

E muitas vezes necessaria a condugao das
maquinas por espagos muito estreitos ou muito
baixos, como por exemplo, corredores ou
contentores. As maquinas foram dimensionadas
para esta aplicagéo. No entanto, as pecas
moveis podem ultrapassar o contorno da
maquina e podem ficar danificadas ou
destruidas. Neste exemplo incluem-se:

» Torreelevagédoestendido

+ Acessorios adicionais (espelhos, monitores
etc.)

« as portas da cabine
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Funcionamento

Estado das vias de circulagdo

As vias de circulagédo devem ser suficiente-
mente estaveis, suaves e niveladas. A su-
perficie deve estar isenta de sujeira e de ob-
jetos caidos. E necessario nivelar os canais
de drenagem, passagens de nivel e obsta-
culos semelhantes e, se necessario, utilizar
rampas para que as maquinas possam tran-
sitar sobre estes obstaculos com o minimo de
solavancospossivel.

Condugéao

Certifique-se de que as caixas e as tampas de
drenagem, e demais estruturas de drenagem
possuem uma capacidade de carga suficiente.

A area de carga e o ponto de carga permi-
tidos das vias de circulagao nao podem ser
ultrapassados. Deve existir folga suficiente
entre os pontos mais elevados da maquina ou
da carga e os elementos fixos da area de
circulagdo. A altura tem por base a altura total
da torre de elevagédo da maquina e as di-
mensoes da carga.

Regras para as vias de circulagéo e area
detrabalho

S6 é permitido circular nas vias autorizadas
para transito pela empresa proprietaria (con-
sulte o capitulo «Pessoas responsaveis») ou
respectivos representantes. Nao pode haver
obstaculos nas vias de circulagéo. A carga sé
pode ser colocada e armazenada nos locais
designados para o tal. Aempresa proprietaria
e os respectivos representantes devem
assegurar que na area de trabalho se encon-
tram apenas pessoas autorizadas.

Zonas perigosas

As zonas perigosas nas vias de circulagao
devem assinaladas com sinais de transito
padrdo ou, se necessario, com sinais de aviso
adicionais.
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Suportes laterais do chassi >

Os suportes laterais do chassi (1) no lado es- @)
querdo e direito da zona traseira da maquina
suportam a maquina no caso de esta inclinar. le)

A distancia permitida «X» em relagéo ao
solo dos suportes do chassis (2) é indicada
no esquema da capacidade de carga da
maquina. Essadeve ser sempre respeitada.

O valor desta distancia depende dos
seguintes fatores:

+ Altura da torre de elevagao
+ Capacidade de carga da maquina
» Dimensdes da bandeja da bateria

A CUIDADO
Risco de acidente devido a capacidade de carga
residual limitada da maquina.

Os suportes laterais do chassi tém um impacto
importante na capacidade de carga residual da
maquina.

— Se a maquina bater no solo com frequéncia,
verifique regularmente a distancia do suporte
«X» e contate a rede de assisténcia técnica
autorizada para a ajustar, se necessario.

Selecionar o sentido de diregao >

O sentido de diregao da maquina pretendido
deve ser selecionado através do interruptor
do sentido de diregéo antes de iniciar a
condugao. Inicialmente, quando a maquina é
ligada, ndo existe nenhum sentido de diregéo
selecionado. O indicador do sentido de
dire¢cao da unidade de comando e de
visualizagao apresentaosimbolode «posigao
neutra»(1).

mp/h  km/h ftin &mm

E?QBBB.B ﬂBB.EfIBB
I%'B#BB%B
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O acionamento do interruptor do sentido
de diregao depende dos dispositivos de
comando instalados namaquina.

1
Os opcionais de equipamento
possiveis incluem:
92 0002330199 [PT-BR]
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Funcionamento

+ Joystick 4Plus, consulte o capitulo
"Acionar o interruptor do sentido de
direcao, joystick 4Plus"

+ Fingertip; consulte o capitulo Acionar o
interruptor do sentido de direcéo, fingertip.

(@) NoTA

O sentido de dire¢cdo também pode ser
alferado durante a condugéo. O pé pode
permanecer no pedal do acelerador. A
maaquina desacelera e volta a acelerar na
dire¢do oposta (marcha-reversa).

Condugéao

mp/h  km/h  ftin &mm
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Apos acionar o interruptor do sentido de
diregao, o sentido de diregcéo é apresentado
na unidade de comando e de visualizagdo(2).

Posigdoneutra

Caso a maquina esteja parada durante um
periodo de tempo mais longo, selecione a
posicdo neutra para evitar que a maquina se
mova automaticamente se o pedal do
aceleradorfor pressionado acidentalmente.

— Pressione levemente o interruptor do
sentido de dire¢do para o sentido oposto ao
sentido atual.

Oindicador do sentido de diregdo da unidade
de comando e de visualizagdo é alterado,
passando a ser apresentado o simbolo de
«posicao neutra».

— Acione novamente o interruptor do sentido
de direcao para selecionar um sentido de
direcéo.

(1) NoTA

Quando o condutor abandona o banco, o
Interruptor do sentido de diregcdo é deslocado
para a posicdo neutra. Para conduzir, o
Interruptor do sentido de diregdo deve ser
novamente ativado.

STILL



Funcionamento

Condugéo

Acionar o interruptor do sentido de
direcao, joystick 4Plus

— Para «se deslocar na diregéo de carga»,
pressione o interruptor do sentido de
direcao (1)paracima.

— Para «se deslocar no sentido do

operador», pressione o interruptor do
sentido de direcéo (1)para baixo.

Acionar o interruptor do sentido de
diregao, fingertip

— Para «se deslocar na diregéo de carga»,
pressione o interruptor do sentido de
diregao (1) do lado direito.

— Para «se deslocar no sentido do

operador», pressione o interruptor do
sentido de diregao (1) do lado esquerdo.

Iniciar o modo de condugéo, versao
com pedal simples

Se uma pessoa ficar presa embaixo de uma
maquina podera sofrer ferimentos graves.

— Sente-se no banco do operador.

— Durante a execugao da tarefa, certifique-se de
que se segurar bem a maquina e de que a
posigéo do banco é estavel. Segure-se bem ao
volante com a mao esquerda.

STILL



Funcionamento

Respeite as informagdes apresentadas
no capitulo «Regulamentos de seguranca
durante a condugaon».

Condugéao

O banco do condutor esta equipado com
um interruptor do banco. Em caso de erro
de funcionamento ou anomalia, consulte o
capitulo «Ativar fungdes da maquina com o
interruptordepé e o interruptordobanco».

— Suba o porta-garfos até atingir a distancia
suficiente emrelagéo aosolo.

— Incline a torre de elevagao para tras.
— Solte ofreio de estacionamento.

— Selecione o sentido de diregéo preten-
dido.

O sentido de direcéo selecionado € apresen-
tado na unidade de comando e de visualiza-

cao (1).

(2] NoTa

mp/h km/mh ftin mm
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sinal de aviso sonoro ou visual em relacdo

ao sentido de dire¢do (opcional). \G L g B g B B 8 B B
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Funcionamento

Condugéo

— Pressione o pedal do acelerador (2). >

A méquina ira se deslocar no sentido de
direcdo selecionado. A velocidade é
controlada pela posigéo do pedal do
acelerador. Quando o pedal do acelerador
¢ liberado, a maquina desacelera.

(2) NoTA

A médquina pode ser mantida em uma posi¢do
de imobilizagdo por breves instantes em
subidas ou descidas, sem que seja necessario
utilizar o freio de estacionamento (freio
antiderrapagem para inclinagées). A maquina
comega entdo a deslizar lentamente.

Inversédo do sentido de diregédo
— Remova o pé do pedal do acelerador.

— Selecione o sentido de diregao preten-
dido.

— Pressione o pedal do acelerador.

A maquina ira se deslocar no sentido
de diregao selecionado.

(i) NoTA

O sentido de dire¢cdo também pode ser
alterado durante a condugéo. O pé pode
permanecer no pedal do acelerador durante
aoperagdo. A madquina desacelera e voltaa
acelerarnadire¢do oposta (marcha-reversa).

(2] NoTA

Em caso de falha elétrica do acelerador, a
unidade de tragdo é desligada. A maquina é
parada pela frenagem regenerativa. A
maaquina ndo podera voltar a ser conduzida
até que o pedal do acelerador tenha sido
liberado e acionado novamente. Se ainda
assim nédo conseguir utilizar a maquina,
estacione-a em seguranga e conltate a rede de
assisténcia técnica autorizada.
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Funcionamento

Iniciar o modo de condugéo, versao
com pedais duplos (opcional)

Se uma pessoa ficar presa embaixo de uma
maquina podera sofrer ferimentos graves.

Condugéao

— Sente-se no banco do operador.

— Durante a execugado da tarefa, certifique-se de
se segurar bem a maquina e de que a posi¢éo do
banco é estavel. Segure-se bem ao volante
com a mao esquerda.

Respeite as informagdes apresentadas
no capitulo «Regulamentos de seguranga
durante acondugéo».

O banco do operador esta equipado com um
interruptor do banco. Em caso de erro de
funcionamento ou anomalia, consulte o capitulo
«Ativar fungdes da maquina com o pedal do
homem-morto e o interruptor do banco».

— Levante o porta-garfos até atingir a
distancia suficiente em relagao ao solo.

— Incline atorre de elevagéo para tras.

— Solte ofreio de estacionamento.

— Para se «deslocar na diregéo de cargan, >
pressione o pedal do acelerador direito (1).

— Para se «deslocar no sentido do
operador», pressione o pedal do
acelerador esquerdo (2).

(2] NoTA

Na vers&o de pedal duplo, os interruptores
de sentido de dire¢cdo nos dispositivos de
comandon&o funcionam.

STILL



Funcionamento

O sentido de direg&o selecionado é apresen-
tado na unidade de comando e de visualiza-
cao (3).

(2] NoTA

Dependendo do equijpamento, é emitido um
sinal de aviso sonoro ou visual em relagdo
ao sentido de dire¢édo (opcional).

Condugéo

mp/h kmm ftin mm
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A méquina ira se deslocar no sentido de
direcdo selecionado. A velocidade é
controlada pela posi¢ao do pedal do
acelerador. Quando o pedal do acelerador é
liberado, a maquina desacelera.

(2] NoTA

A mdquina pode ser mantida em uma posi¢do
de imobilizagdo por breves instantes em
subidas ou descidas, sem que seja necessario
utilizar o freio de estacionamento (freio
antiderrapagem para inclinagées). A maquina
comega enltao a deslizar lentamente.

Inversio do sentido de diregéo

— Remova o pé do pedal do acelerador que
estiveracionado.

— Pressione o pedal do acelerador do sentido
de diregao oposto.

A magquina ira se deslocar no
sentido de dire¢ao selecionado.

(2] NoTA

Em caso de falha elétrica do acelerador, a
unidade de tragdo € desligada. A maquina é
parada pela frenagem regenerativa. Apos o
reparo da falha elétrica, a maquina so
podera voltar a ser conduzida quando o
pedal do acelerador for libertado e acionado
novamente. Se ainda assim ndo conseguir
utilizar a maquina, estacione-a em
seguranga e conltate a rede de assisténcia
técnica autorizado.
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Funcionamento

Condugéao

Utilizar o freio de servigo >

O sistema de frenagem elétrica recupera
energia para a bateria. Este sistema permite
utilizar o equipamento durante muito mais
tempo entre processos de carregamento e
reduzir o desgaste dos freios.

O freio elétrico converte a energia da
aceleragcao da maquina em energia elétrica,
imediatamente apos o pedaldoaceleradorser
liberado. Isto faz com que a maquina freie.

A maquina também pode ser freada com

o freio mecanico pressionando o pedal do
freio (2). Quando o pedal é pressionado
ligeiramente, o freio mecéanico atua sobre as
rodas de carga juntamente com o freio
elétrico. Quando o pedal é pressionado com
firmeza, o efeito de frenagem de ambos os
sistemas de frenagem aumenta.

Se o freio de servigo falhar, a maquina nao
consegue frear o suficiente. Ha risco de acidente!

Se o operador detectar uma redugéo incomum
do efeito de frenagem, podera existir uma
problema técnico.

— Pressione o interruptor de parada de emergéncia
para imobilizar a maquina utilizando o freio de
estacionamento eletromagnético.

— Informe a rede de assisténcia técnica autori-
zada.

— Na&o volte a conduzir a maquina até o freio de
servigo ser reparado.

Quando as velocidades sao muito elevadas, existe
o perigo da maquina derrapar ou capotar!

A distancia de frenagem da maquina depende das

condigbes atmosféricas e do grau de contaminagéo

do piso.

— Adapte o seu tipo de condugéo e frenagem para as
condigdes atmosféricas e ao grau de
contaminagéo do piso.

— Selecione sempre uma velocidade de condu-
¢ao que permita frear em seguranca.

— Freie a maquina soltando o pedal do
acelerador(1).

Ay
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Funcionamento

— Seoefeito defrenagem néo for o adequado,
utilize também o pedal do freio (2) para
acionar o freio mecanico.

Condugéo

Acionar o freio de estaciona-
mento eletromagnético

Existe o risco de ferimento fatal no caso de ser

atropelado pela maquina se essa se soltar

— A maquina ndo pode ser estacionada em uma
inclinagao.

— Em caso de emergéncia, imobilize a maquina
com calgos no lado virado para a descida.

— Nao abandone a maquina antes de acionar o
freio de estacionamento.

O freio de estacionamento ajuda o condutor a
estacionar amaquina em seguranga. Este

¢ libertado ou acionado manualmente ou
através de fungdes automaticas adicionais.
Apesar da existéncia destes auxiliares
automaticos, o operador € sempre responsa-
vel por estacionar a maquina em seguranga.
Sao aplicaveis as informagdes de seguranga
relativas ao estacionamento da maquinaem
seguranga.

Fungdes do freio de estacionamento |-
quando a maquina se encontra imobili-
zada

Acionamentopelooperador

— Pressione o botéo (1) para acionar o
freio de estacionamento.

O freio de estacionamento é acionado de
forma sonora e o simbolo (2) é apresentado -
na unidade de comando e de visualizagao. T e

'O) 21h
Acionamento automaético 2 —
_@c0092%0

Causa Efeito 1 )

Apos 3 segundos,
Se o banco do o freio de
operador estiver estacionamento é
vazioouopedaldo |acionadodeforma
homem-morto for sonora e o simbolo
libertado: (2) é apresentadona
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Funcionamento

Causa

Efeito

unidade de comando
edevisualizagdo.

Se amaquina estiver
desligada:

O freio de
estacionamentoé
acionado deforma
imediata e sonora. O
simbolo (2) é
apresentado por
breves instantes na
unidade de comando
e de visualizagédo
até as unidades de
controle serem

desligadas.
Se o interruptor O freio de
de parada de estacionamento é
emergéncia for acionado de forma
acionado ou imediata e sonora,

resultar dafungao
de interrupgao de
emergéncia da

e osimbolo (2) é
apresentadona
unidade de comando

STILL

maquina: e de visualizagao.

Soltar ofreio de estacionamento pressio-
nando o botédo

Quando a maquina estéa pronta para ser utili-
zada, o operador pode soltar o freio de esta-
cionamento a qualquer momento
pressionando o bot&o.

— Sente-se no banco do operador.

— Pressione o botao (1) para soltaro
freiode estacionamento.

O freio de estacionamento é libertado de
forma audivel e o simbolo (2) deixa de ser
apresentado na unidade de comando e de
visualizagao.

Soltarofreiode estacionamentoiniciando
movimento

S6 é possivel soltar o freio de estaciona-
mento iniciando 0 movimento se o mesmo for
acionado automaticamente soltando o pedal
do homem-morto ou saindo do banco do
operador.

— Sente-se no banco do operador.

Condugéao

A-
/ Li L‘\ F’
2 _fo’
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Funcionamento

— Selecione o sentido de direcéo (apenas
naversao pedal simples).

Condugéo

— Pressione o pedal do homem-morto.
— Pressione o pedal do acelerador.

O freio de estacionamento é liberado de
forma automatica e sonora, e o simbolo deixa
de ser apresentado na unidade de comando e
devisualizagao.

Fung¢des dofreio de estacionamento >
quando a maquina esta em movimento

Acionamentopelooperador

(2] NoTA

Acionar o frefo de estacionamento quando a —
madaquina esta em movimento provocara um ’:";7
grande desgaste do revestimento dos freios. (ACE L: ;:I
Por esse motivo, quando a maquina estiver m
em movimento, utilize sempre o freio
regenerativo ou o freio mecanico. Utilize o
freio de estacionamento com a maquina em
movimento apenas em caso de emergéncia.

— Certifique-se de se segurar bem a
maquina; segure-se ao volante com a
mao esquerda.

— Pressione o bot&o (1) para acionaro
freiode estacionamento.

O freio de estacionamento é acionado de
forma imediata e sonora e amaquina é
imobilizada. O simbolo (2) é apresentado na
unidade de comando e de visualizagao.

Acionamento automatico

y 4
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Funcionamento

Causa

Efeito

Se amaquina estiver
desligada:

O freio de
estacionamento é
acionado de forma
imediata e sonora. O
simbolo (2) é
apresentado por
brevesinstantes na
unidade de comando
e de visualizagéo
até as unidades de
controle serem

desligadas.
Se ointerruptor O freio de
de parada de estacionamentoé
emergéncia for acionadodeforma
acionado ou imediata e sonora e

resultar dafungao

osimbolo (2) &

Condugéao

de interrupcado de apresentadona
emergénciada unidade de comando
maquina: edevisualizagao.

(2] NoTA

Quando a maquina se encontra em movi-
mento, se o banco do condutor estiver vazio
ou o pedal dohomem-morto for/ibertado, o
freio de estacionamento nédo é acionado. A
madquina € entdo imobilizada através da
frenagem regenerativa.

Diregao

(2] NoTA

Nao gire o volante com a maquina parada, u
/sso coloca a roda de tragdo sob pressao
extrema e, porconseguinte, aumenta o
desgaste.

STILL



Funcionamento

Condugéo

Dire¢ao de 360° (padréo) >

Ovolante ndotem batentes mecanicos e pode
serrodado continuamente.

Na partida em posi¢ao de dire¢ao para a direita,
o volante atinge a posigéo de 90° apds 2, 2%

ou 3 voltas do volante (é possivel

configurar). Esta posi¢éo corresponde ao

raio de giro mais reduzido da maquina. E
possivel girar ainda mais a diregéo a partir
desta posigao (1), o que, por sua vez, inverte

o sentido de diregao.

O indicador do sentido de dire¢édo da unidade
de comando e de visualizacdo apresenta o
sentido de diregéo real.

Diregdo de 180° (opcional) >

O volante ndo tem batentes mecanicos e pode
serrodadocontinuamente.

A trajetdria de condugao (1) € determinada
girando o volante. O &ngulo de diregdo ma-
ximo do volante é de 90° para cada lado. Para
inverter o sentido de direg&o, o interruptor do
sentido de diregao deve ser acionado.

Oindicador do sentido de diregao da unidade
de comando e de visualizagao apresenta o
sentido de diregao real.

"ﬂ
—

360°
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Funcionamento

Elevacao

Direcaoinversa(opcional) >

Se o volante for girado no sentido horario ao
deslocar-se na diregéo de carga, a maquina
ira se deslocar para a direita. Se o volante
for rodado no sentido anti-horario ao se
deslocar na diregéo de carga, a maquinaira
deslocar-se para a esquerda.

T

As maquinas com dire¢gdo em marcha
reversa estao assinaladas com uma etiqueta 1
adesiva (1) junto ao mecanismo de ajuste do
volante, localizado na coluna da protegao do

I
operador. 3y j

Elevagao

opcionais dosistemade elevagao

O movimento do porta-garfos e do mastro
de elevagao depende, em grande parte, dos
seguintes equipamentos:

+ Atorre de elevagdo montada na ma-
quina; consulte o capitulo «Versdes da
torrede elevagao»

» Odispositivo de comando utilizado para
controlar as fungdes hidraulicas; consulte
o capitulo «Dispositivos de comando do
sistema de elevacao»

Independentemente dos opcionais de equi-
pamento da maquina, as especificagdes e
procedimentos basicos devem ser
respeitados; consulte o capitulo
«Regulamentos de seguranca relativos ao
manuseio de cargas».
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Funcionamento

Elevagao

Limitadorde altura automatico
(opcional)

O limitador de altura automatica (opcional)
significa que a carga néo pode ser elevada
acima de uma determinada altura. Esta
altura é pré-definida através de um sensor
existente na torre de elevagao e nao pode
ser posteriormente alterada.

(2] NoTA

Se uma carga for elevada muito rapido, o
porta-garfos e a carga movem-se aproxima-
damente 15 cm acima da posigdo do sensor
devido a inércia. Este desvio é considerado
na fabrica quando é definida a posicdo do
sensor.

Interrupgéo de elevagéo livre/elevagéo
principal

Se amaquina for frequentemente utilizada
para empilhamento a uma determinada
altura, o trabalho realizado a esta altura

¢é simplificado através do limitador de
altura. O operador pode desativar o
limitador de altura através do bot&o de
confirmacgéo (1) ou do botéo de
comutagao «F» (2). Caso volte a passar
pelo sensor existente na torre de
elevagéo, o limitador é reativado.

Anular o limitador de altura através do

botéo de confimagao:

* Pressione o botéo de confirmagéao (1) para
anular a o limitador.

Anular o limitador de altura através do botéo
decomutagéo «F»:

» Desloque ojoystick ou ointerruptorfingertip
correspondente para a posigao zero. Apds
um segundo, pressione o botao de
comutagéo «F» (2) e liberte-o novamente
para anular o limitador.

Se o botéo de comutagao «F» nao for
pressionado e liberado no espacgo de
um segundo, a fungao padréo do
botédo de comutagao é
automaticamentereposta.
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Funcionamento

Limite no limitador de altura

Se o teto do edificio for inferior a altura
maxima de elevagao da maquina, o limitador
de altura evita que o mastro de elevagéao atinja
acidentalmente o teto. O limitador de altura
nao pode ser anulado pelo condutor.

Elevacao

Bloqueio inferior do carro retratil >
(opcional)

O bloqueio inferior do carro retratil evita que
os garfos de carga, quando descidos, fiquem
entre os bragos da roda de carga sempre
que o carro retratil se encontre retraido.
Como resultado, as cargas largas néo ficam
acidentalmente apoiadas nos bragos da roda
de carga durante a descida, evitando assim

a sua instabilidade. O condutor pode anular
a interrupgéo ao pressionar o botédo de
confirmacao (1) ou o botdo de comutagao
«F» (2).

Descer cargas até ao solo
— Desca o porta-garfos até ao bloqueio.

— Estenda o carro retratil na diregéo de
carga até ao batente.

— Desgacompletamente o porta-garfos.

Quando o carro retratil estiver completa-
mente estendido, o porta-garfos pode ser
totalmente descido sem o bloqueio. Entéo,
deixara de ser possivel retrair o carro retra-
til. O condutor devera, em primeiro lugar,
voltar a elevar a carga "livremente" (até uma
altura superior a 400 mm) ou anular a
interrupgao ao pressionar o botdo de
confirmacgao.

Anularainterrupgaoinferior e alcance através

dobotéo de confirmagéo:

» Pressione o botdo de confirmagao (1) para
anular ainterrupgao.

Anularainterrupgaoinferior e alcance através

dobotao de comutagéo «Fx»:

+ Desloque ojoystick ou ointerruptorfingertip
relevante para a posigao zero. Apds um
segundo, pressione o botdo de comutagao «F»
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Funcionamento

Elevagao

(2) e libere-o novamente para anular a
interrupgao.

Se o botdo de comutagéo «F» nao for
pressionado e libertado no espacgo de
um segundo, a fungéo padréo do botao
de comutagao é automaticamente
reposta.

Posigaocentraldeinclinagdoautomatica >
(opcional)

O operador pode utilizar afungao de
«inclinagao automatica para a posicéo
central» para alterar automaticamente a
inclinagéo dos bragos dos garfos para 0°.
Para isso, é necessario acionar o botdo
até que a fungao se desligue automa-
ticamente. Nesta maquina, ainclinagéo é
realizada apenas no porta-garfos
(dispositivo de inclinagao dos garfos).

— Pressione o botéo da «posi¢ao central de
mudanga de inclinagéo»(1) no lado
direito até que a fungao seja
automaticamentedesligada.

As setas (2) da unidade de comando e de
visualizagdo piscam até que a posicao final
sejaalcangada.

A maquina coloca a inclinagéo dos bragos dos
garfos a 0°.

mp/h kmm ftin mm
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Funcionamento

Posicao central automatica
(opcional)

Elevacao

Posigao central de mudanga dos
garfos automatica (opcional)

mp/h  km/h  ftin &mm
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I%B.Elfl 88888
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O condutor pode utilizar a «posigéo central
de mudanca dos garfos automatica» para
colocar automaticamente a mudanga dos
garfos na posigao central. Paraisso, &
necessario pressionar o botao até que a
funcéo se desligue automaticamente.

/

— Pressione o botéo da «posigéo central de
mudanga dos garfos»(1) do lado direito até 3
que a fungao seja automaticamente
desligada.

As setas (3) da unidade de comando e de
visualizagao piscam até que a posigao final
sejaalcangada.

A magquina coloca os garfos na posigao
central.
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Elevagao
Tipos de torre de elevagao

Este modelo de maquina esta disponivel
apenas com a torre de elevagao tripla
(triplex)

Durante a elevagéo, o cilindro de elevagao
interior faz subir o porta-garfos até a elevagao
livre (2) e, em seguida, os cilindros de ele-
vagao exteriores fazem subir o mastro de
elevagdo interno até a altura maxima (3).

Risco de acidente devido a coliséo da torre de
elevagéo ou da carga com entradas ou tetos
baixos.

— Note que mastro interno ou a carga podem
estar mais elevados do que o porta-garfos.

— Preste atencgao a altura dos tetos e das entra-
das.

>
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Anomalias no modo de elevagao

Elevacao

Sequénciade extensado incorreta

'a Perico

Risco de acidente!

Com mastros de elevagéo triplos, pode ocorrer
uma sequéncia de extensao incorreta, ou seja, o
mastro de elevacao interno pode ser esticado
antes de a elevacéo livre ser concluida. Em
resultado disso, a altura total é excedida e podem
ser causados danos ao passar através de
entradas ou em locais com tetos baixos.

Uma sequéncia de extensaoincorreta pode

sercausada pelo seguinte:

» Atemperatura do 6leo hidraulico esta
muitobaixa

» O porta-garfos esta bloqueado no mastro
de elevagao interno

» Ocilindrode elevagéo livre esta bloqueado

* Orolete da corrente do cilindro de elevagao
livre establoqueado

— Se a temperatura do 6leo hidraulico for
muito baixa, acione lentamente e por
varias vezes as fung¢des da torre de
elevagao para fazer com que atemperatura
do éleo suba.

Na eventualidade de o porta-garfos ter o
mastro de elevagao interno bloqueado ou
o cilindro de elevagéo livre ou o rolete da
corrente estejam bloqueados, a causa do
blogueio deve ser eliminada antes de
continuar a operar.

— Notifique a rede de assisténcia técnica.

As correntes de carga n&o estédo sob
tensao

Perigo devido a queda da cargal

— Certifiqgue-se de que a(s) corrente(s) nao fica(m)
frouxa(s) quando a carga é baixada.

Ay
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Funcionamento

As correntes frouxas podem ser causadas

pelos seguintes fatores:

» O porta-garfos ou a carga esta apoiado
sobre a pilha de paletes

* Osroletes do porta-garfos estdo bloqueados
natorre de elevagao devido a contami-
nagao

Elevagao

— Se o porta-garfos ou a carga parar subi-
tamente, suba o porta-garfos até que as
correntes voltem a estar sob tensao e baixe
acarga emoutrolocal adequado.

— Se os roletes do porta-garfos estiverem
bloqueados na torre de elevagéo devido a
contaminagéo, suba o porta-garfos até que
as correntes voltem a estar sob tenséo.
Remova a sujeira antes de continuar a
operar.

!ISCO !e erimentos!

— Respeite os regulamentos de seguranca relati-
vos a tarefas na torre de elevagao, consulte
o capitulo «Trabalhos na zona dianteira da ma-
quina».

Dispositivos de comando do sistema
deelevagao

A utilizagao do sistema de elevagéo depende
dos dispositivos de comando instalados na
maquina.

Os opcionais de equipamento

possiveis incluem:

+ Joystick 4Plus; consulte o capitulo «Sis-
tema de elevagéo dojoystick 4Plus»

« Interruptor fingertip; consulte o capitulo
«Sistema de elevagao do interruptor
fingertip»

— E necessario respeitar as seguintes
informagdes, independentemente da
versao do equipamento montado:

Ay
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A PERIGO

E estritamente proibido procurar alcangar algo ou
escalar por entre partes mdveis da maquina (p.
ex. torre de elevagéo, dispositivos de deslocagéo
lateral, equipamento de trabalho, sistemas de
carga, etc.) devido ao risco de ferimentos graves
ou fatais.

— Respeite os regulamentos de seguranga
relativos ao manuseio de cargas.

— O sistema de elevagao so6 devera ser utilizado
a partir do banco do operador.

Elevacao

Sistema de elevagao do Joystick 4Plus

C,l_\D

st
A‘ @

A/B  Descer/subiro porta-garfos E/F Deslocamento lateral dos garfos
C/D  Inclinaros garfos G/H  Avancgo/Recuo da torre de elevacdo
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Funcionamento

Elevagao

A PERIGO

E estritamente proibido procurar alcangar algo ou
escalar por entre partes méveis da maquina (p.
ex. torre de elevagao, dispositivos de deslocagao
lateral, equipamento de trabalho, sistemas de
carga, etc.) devido ao risco de ferimentos graves
ou fatais.

— Respeite sempre os regulamentos de seguranca
relativos @ movimentagao de cargas; consulte
- Capitulo «Regulamentos de seguranga
relativos @ movimentagao de cargas», P. 5-127.

— O sistema de elevacéo sé devera ser utilizado a
partir do banco do operador.

Nesta versao, as fungdes hidraulicas sao
controladas através do joystick 4Plus. O pic-
tograma (1) apresenta as fungdes hidraulicas
basicas e como as mesmas séo controladas
através do joystick. O pictograma (2) apre-
senta a 3.2 e 4.2fungdes e o respectivo funcio-
namento.
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Elevacao

Subir/descer o porta-garfos >
Para subir o porta-garfos:

- Puxe o joystick (1) na diregdo «B».

Para baixar o porta-garfos:

— Empurre ojoystick (1) na diregédo «A».

Inclinar o porta-garfos >
Parainclinar os garfos para tras:

— Pressione o botao basculante (2) na
diregdo «D».

Para inclinar os garfos para a frente:

— Pressione o botdo basculante (2) na
diregdo «C».

STILL
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Elevagao

Mudangade transigao
(deslocamento dos garfos)
Deslocar os garfos para a esquerda:

— Desloque o elemento deslizante (3) na
diregao «E».

Deslocar os garfos para a direita:

— Desloque o elemento deslizante (3) na
diregéo «F».

Avango/Recuo da Torre

Para estender o carroretratil:

— Empurre o joystick (4) na diregdo de «G».
Para retrair o carro retratil:

— Empurre o joystick (4) na diregao de «H».

(2] NoTA

Os pictogramas existentes na base do joystick
indicam a diregdo de movimento da fungdo
hidraulica correspondente.
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Elevacao

Sistema de elevagao com operagao por fingertip

}I_\ 41 —
e
2

11
bV or——

Descer/subir o porta-garfos
Avango/Recuo da torre de elevagao
Inclinar os garfos

Deslocamento lateral dos garfos

A ON -

E estritamente proibido procurar alcangar algo ou
escalar por entre partes mdveis da maquina (p.
ex. torre de elevagZo, dispositivos de deslocagdo
lateral, equipamento de trabalho, sistemas de
carga, etc.) devido ao risco de ferimentos graves
ou fatais.

— Respeite sempre os regulamentos de seguranga
relativos @ movimentagao de cargas; consulte
- Capitulo «Regulamentos de seguranga
relativos a movimentagao de cargas», P. 5-127.

— O sistema de elevagdo s6 devera ser utilizado a
partir do banco do operador.
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Elevacao
1 2
Subir/descer o porta-garfos KT -
Para elevar o porta-garfos: —_— e
] =]
— Puxe aalavanca de comando «Subir/Bai- - —
xar»(1) para tras.
Para baixar o porta-garfos: 3 4
— Empurre a alavanca de comando «Su-
bir/Baixar»(1) paraafrente. ﬂ
= Lle
Avango/Recuo da Torre S/ =]
Para estender o carroretratil:

— Empurre a alavanca de comando de
«mudanga»(2) para a frente.
Para retrair o carro retratil:

— Puxe a alavanca de comando de «mu-
danca»(2) para tras.

Inclinar o porta-garfos

Para inclinar os garfos para frente:

— Empurre a alavanca de comando «Incli-
nacgao»(3) para a frente.

Parainclinar o mastro de elevagao paratras:

— Puxe a alavanca de comando «Incli-
nacgaox»(3) paratras.

Mudang¢a de transigéao
(deslocamento dos garfos)
Deslocar os garfos para a esquerda:

— Empurre a alavanca de comando de
«mudanca de transigdo»(4) para a frente.

Deslocar os garfos para a direita:

— Puxeaalavancadecomandode «mudanga
de transigdo»(4) paratras.
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(1) NoTA

Os pictogramas das alavancas de comando
indicam a dire¢cdo de movimento para a
fungdo hidrdulica correspondente.

Elevacao

Protetor de cargas >

O protetorde cargas (1) impede aqueda para
tras de embalagens individuais ao empilhar
cargas elevadas.

(2] NoTA

E possivel utilizar o protetor de cargas com
alturas variadas. Para uma altura
especifica, entre em contato com a rede de
assisténcia técnica autorizada para verificar
adjsponibifidgade.

Mudar os bragos dos garfos

Existe o risco de ferimento fatal no caso de ser
atropelado pela maquina se essa se soltar.

— Na&o estacione a maquina em uma inclinagao.
— Acione o freio de estacionamento.

— Mude os bragos dos garfos em um local afastado e
seguro, sobre uma superficie plana.
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Elevacgéo

!X|s|e 0 risco !e erlmenlos !uranle a SU!SlIlUIan

dos bragos dos garfos; o peso dos bragos dos

garfos pode fazer com que estes caiam nas suas

pernas, pés ou joelhos. O espaco do lado esquerdo

e direito dos garfos é considerado uma zona de pe-

rigo.

— Utilize sempre luvas de protegéo e calgado de
seguranga quando mudar os bragos dos garfos.

— Certifique-se de que ndo se encontram pessoas
na zona de perigo!
— Né&o puxe os bragos dos garfos.

— Os bragos dos garfos devem ser sempre
transportados por duas pessoas; se
necessario, utilize um guindaste.

(2] NoTA

» Para a instalagdo e remogdo, recomenda-
se a utllizagdo de um palete de transporte
para suportar os bragos dos garfos. A
dimensa&o da palete depende da dimenséo
do brago dos garfos utilizado e deve ser
dimensionada de forma a que os bragos
dos garfos ndo saiam para fora do palete
apos terem sido pousados. Desta forma,
0s bragos dos garfos podem serpousados
etransportados em seguranga.

* Ambos os bragos dos garfos podem ser
retirados pelo mesmo lado.
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Remocgao >

Elevacao

1

— Estenda totalmente o carro retratil. 2
-~
— Selecione um palete com umadimensao
correspondente a dimensao do brago dos
garfos.
— Posicione o palete do lado esquerdo ou
direito do porta-garfos.
— Suba o porta-garfos até que as arestas
inferiores dos bragos dos garfos estejam
aprox. 3 cm acima da altura do palete.

— Desligue a maquina.

— Remova o parafuso de bloqueio (2) do lado
direitoou esquerdo.

— Puxe aalavanca de bloqueio (1) para cima
e empurre os bragos dos garfos para o
exterior, nadirecao do palete.

Instalag&o )

— Coloque os bragos dos garfos em um palete,
no lado direito ou esquerdo do porta-garfos.

— Puxe aalavanca de bloqueio (1) para cima.

— Posicione os bragos dos garfos no porta-
garfos, empurrando-os do exterior para o
centro.

— Desloque os bragos dos garfos para a
posicao pretendida. Certifique-se de que a
alavancade bloqueio encaixa na posigao
correta.

— Monte e aperte o parafuso de bloqueio (2).

s Perico

Perigo de vida devido a queda de cargas ou dos
garfos!

— Aperte o parafuso de bloqueio apds a substitui-
¢ao dos garfos.

— Na&o é permitido conduzir e transportar cargas
sem o parafuso de bloqueio.
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Elevagao

Extensao dos garfos (opcional)

Existe o perigo de esmagamento se a maquina
tombar, o que representa perigo de morte.

— Né&o estacione a maquina em uma inclinagao.
— Acione o freio de estacionamento.

— Mude a extensdo dos garfos em um local afastado
e seguro, sobre uma superficie plana.

!ISCO !e esmagamento!

O peso da extensao dos garfos pode causar esma-
gamento ou cortes em pontas afiadas ou rebarbas.

— Utilize sempre luvas de protegéo e calgcado de
seguranga.

!mste 0O risco !e Iom!amenlo.

O peso e dimensédo da extensdo dos garfos afe-
tam a estabilidade da maquina. Os pesos permiti-
dos de acordo com a placa da capacidade de carga
devem ser reduzidos em proporgéo da distancia
atual da carga.

— Respeite a capacidade de carga, consulte o
capitulo «Antes de pegar uma carga».
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>

Elevacig

Extensao dos garfos

A PERIGO
Risco de vida devido a queda da cargal

Pelo menos 60% do comprimento da extensdo dos
garfos devem estar apoiados no brago dos garfos.
E permitida uma regido sem apoio de, no maximo,
40% além da extremidade do brago dos

garfos. E também necessario fixar a extenséo dos
garfos para impedir seu deslizamento do braco
dos garfos.

Se a extensdo dos garfos (1) ndo estiver fixa
com um pino ou um parafuso de fixagéo (2) e
uma lingueta de bloqueio (3), a carga da
extensdo dos garfos pode cair.

— Pressione a extens&o dos garfos completa-
mente para a zona traseira dos garfos.

— Certifique-se de que 60% do comprimento da 2
extenséo dos garfos esta apoiado no brago dos
garfos.

7071.003-104 V2

— Fixe sempre a extens&o dos garfos com um
pino ou um parafuso de fixagao.

— Fixe sempre o pino ou o parafuso de fixagdo
com uma lingueta de bloqueio.

— Remova a lingueta de bloqueio (3) do
pino ou do parafuso de fixagdo(2).

— Remova o pino ou o parafuso de fixagéo
da extensdo dos garfos (1).

— Pressione a extensao dos garfos para os
bragos dos garfos até se encontrar a face
dazonatraseira dos garfos.

- Insira por completo os pinos ou os
parafusos de fixagéo situados atras dos
garfos, na extensao dos garfos.

- Insiraalingueta de bloqueio no pino ou
no parafuso de fixagao e fixe-a.

Remocgao

— Remova a lingueta de bloqueio (3) do
pino ou do parafuso de fixagao(2).

— Remova o pino ou o parafuso de fixagao
da extensao dos garfos (1).

— Remova a extenséao dos garfos dos bragos
dos garfos.

— Insira por completo o pino ou o parafuso
de fixagdo na extenséo dos garfos.
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Funcionamento

Elevagao

— Insira a lingueta de bloqueio no piso ou
no parafuso de fixagao e fixe-a.

Plataformas de trabalho

A utilizag&o de plataformas de trabalho em
conjunto com veiculos industriais é regulada
pelalegislagdo nacional.

Esta legislagdo deve ser respeitada. A
utilizagao de plataformas de trabalho sé é
permitida em conformidade com a legislagéo
dopaisonde o equipamento € utilizado. Antes
de utilizar plataformas de trabalho, consulte
as autoridadeslocais.

Ninguém pode, em qualquer circunstancia,
permanecer-se sobre os garfos a serem
elevados ou a movimentados!

eallgn0i0
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Movimentacgao de cargas

Movimentacgao de cargas

Regulamentos de segurancga >
relativos a movimentagéo de cargas

Na secao seguinte encontram-se os
regulamentos de seguranca relativos a
movimentacao de cargas.

Existe o perigo de ferimentos provocados pela
queda de cargas ou por partes mdveis da maquina.

— Nunca caminhe para debaixo de cargas
suspensas ou bragos dos garfos elevados.

— Nunca ultrapasse a carga maxima indicada na
placa da capacidade de carga. Caso contrario,
ndo sera possivel garantir a estabilidade!

Risco de acidente devido a queda ou esmaga-
mento!

— Na&o suba nos garfos.
— Na&o eleve pessoas.

6210_003-030

— Nunca se segure e nem suba em cima de partes
moveis da maquina.

A PERIGO]

Risco de acidente devido a queda da cargal

— Durante o transporte de objetos pequenos,
utilize a protecéo de carga para evitar que a
carga caia sobre o operador.

— Utilize também uma cobertura do teto fechada
(opcional).

Antes de pegaruma carga
Capacidade de carga

N&o pode ser ultrapassada a capacidade de
carga indicada para a maquina na placa da
capacidade de carga. A capacidade de carga
¢é influenciada pelo centro de gravidade da
carga e pela altura de elevagao, bem como
as rodas, se for o caso.

A posigao das placas da capacidade de carga
pode ser determinada através dos pontos de

Ay
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identificagéo, consulte o capitulo «Pontos de
identificagao».

A CUIDADO
As figuras mostram exemplos.
Apenas as placas da capacidade de carga que se
encontram na maquina séo validas!

A adi¢ao de pesos extras para aumen-
tar a capacidade de carga é proibida.

Risco de vida devido a perda de estabilidade da
maquinal

Nunca ultrapasse as cargas maximas indicadas!
Estes valores aplicam-se a cargas compactas e
homogéneas. Caso contrario, ndo sera possivel
garantir a estabilidade nem a forga dos bragos dos
garfos e da torre de elevagao.

E proibida qualquer utilizagdo incorreta ou
imprdpria ou o recurso a pessoas para
aumentar a capacidade de carga.

Exemplo
Peso da carga a ser elevada (1)
Altura de elevagao permitida (2)

Distancia da carga a partir da zona traseira
dos garfos (3)

A CUIDADO
Risco de acidente devido a perda de estabilidade
da maquina!

A carga permitida dos acessorios (opcionais) e a
capacidade de carga reduzida da combinacéo da
maquina com o acessorio ndo podem ser ultra-
passadas.

126
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Funcionamento

Movimentagao de cargas

— Preste especial atengéo as informagdes da

placa da capacidade de carga da maquina e do 1 cF
acessorio. \ ’—’I;

t NI
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Recolhercargas

Para se certificar de que a carga é devida-
mente suportada, deve assegurar-se de que
os bragos dos garfos estéo suficientemente
afastados e que estéo posicionados o mais
afastados possivel sob a carga.

Se possivel, a carga devera ser posicionada
nazonatraseira dos garfos.

A carga ndo deve exceder ultrapassar
demais as pontas dos garfos e as pontas dos
garfos ndo podem apresentar uma projegao
excessiva em relagdo a carga.

As cargas devem ser recolhidas e transpor-
tadas o mais préximo possivel da posi¢do
central.

Se o comprimento dos bragos dos garfos ndo
corresponder a profundidade dacarga, orisco
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Funcionamento

Movimentagao de cargas

de acidente aumenta. Se os bragos dos gar-
fos forem curtos demais, a carga pode cair dos
bragos depois de ter sido elevada.
Adicionalmente, tenha em atengao que o cen-
tro de gravidade da carga pode deslocar-se
como resultado de forgas dindmicas, como a
frenagem. Uma carga apoiada de forma
segura nos bragos dos garfos pode, ainda
assim, deslocar-se para a frente e cair. No
entanto, se os bragos dos garfos forem
longos demais, podem atingir as unidades de
carga atras da carga, que, por sua vez, caem
quando a carga € levantada. Para obter ajuda
na selecao do comprimento correto dos
bragos dos garfos, entre em contato com um
técnico de assisténcia qualificado.

Risco de acidente devido a queda da cargal

Durante o transporte de objetos pequenos, utilize
uma grade de protecdo (opcional) para evitar que a
carga caia sobre o operador.

Também pode ser utilizada uma cobertura do teto
fechada (opcional).

Os painéis fixos do teto ndo podem ser
retirados.

Ajustar os garfos

— Levante a alavanca de bloqueio (1) e
faca deslizar os bragos dos garfos para
aposicao desejada.

— Deixe aalavanca de bloqueio encaixar na
posicaocorreta.

O centro de gravidade da carga deve estar
posicionado na zona intermediaria dos
bragos dos garfos.

— O posicionador dos garfos (opcional) s6
pode ser utilizado quando os garfos ndo
estiveremtransportandoumacarga.

Zona de perigo

A zona de perigo € a zona em que as
pessoas se encontram em risco devido aos
movimen- tos da maquina, do equipamento
de trabalho,
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Movimentacgao de cargas

do equipamento de transporte de carga (p. ex.
engates) ou a propria carga. Também estéo
incluidas as zonas em que se pode verificar
queda ou abaixamento de cargas ou equipa-
mento de trabalho.

A PERIGO
Risco de ferimentos!
— Nao suba nos garfos.

Risco de ferimentos!

— Naéo se coloque abaixo dos
garfos elevados.

Podem ocorrer ferimentos na zona de perigo da

magquinal

Nao é permitida a presenca de pessoas na zona de

perigo da maquina, a excegdo do operador na sua

posicéo de trabalho normal. Se, apesar dos avisos,

as pessoas ndo abandonarem a zona de perigo:

— Pare imediatamente o trabalho com a maquina

— Impega a utilizagdo da maquina por pessoas nao
autorizadas.

Perigo de morte em caso de queda

da cargal

— Nunca caminhe para debaixo
de cargas suspensas.

A
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Movimentagao de cargas
Transportar paletes

Regra geral, as cargas (por exemplo, paletes)
devem ser transportadas individualmente. O
transporte de varias cargas ao mesmo tempo
s6 é permitido se:

* seosupervisor assim o definire

» seosrequisitostécnicosforemrespeitados.

O operador deve garantir o acondicio-
namento adequado da carga. Sé devem ser
transportadas cargas posicionadas
cuidadosamente e em seguranga.

Transportar cargas suspensas

Antes de transportar cargas suspensas, con-
sulte as autoridades locais .

Os regulamentos nacionais poderao ser res-
tritivos no que diz respeito a estas
operagdes. Entre em contato com as
autoridades competentes.

As cargas suspensas envolvem os seguintes
riscos:

* Frenagens e movimentos da diregéo
menos eficazes

* Inclinagdosobre asrodasde cargaousobre
as rodas de tragéao

+ Inclinagdodamaquinanaperpendicularem
relagéo ao sentido de diregao

* Risco de esmagamento dos sinaleiros, e
demais pessoas ao redor da maquina

 Visibilidade reduzida

Perda de estabilidade devido a cargas escorrega-
dias, instaveis ou, em particular, suspensas!

Respeite as seguintes indicagdes aquando do
transporte de cargas suspensas:

>

6327_003-009
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Movimentacgao de cargas

+ Evite o deslocamento da carga, adotando
um estilo e uma velocidade de condugao
adequados paraascondi¢des (movimentos
dovolante e frenagens suaves).

» Ascargas suspensas devem estar ligadas a
maquina para que o conjunto de cabos néo
se desloque, ndo se solte acidentalmente e
nao fique danificado.

» Certifique-se de que ndo existem pessoas
no sentido de diregdo da maquina na pista.

+ Certifigue-se de que as cargas suspensas
nao colocam as pessoas em perigo.

» Durante otransporte de cargas suspensas,
os sinaleiros devem ter a sua disposigao
e utilizar dispositivos adequados (por ex.
cabos ou barras).

Risco de acidente!

Durante o transporte de cargas suspensas, nunca
devem ser efetuados ou interrompidos de forma
brusca quaisquer movimentos de carga ou condu-
¢ao.

Nunca conduza em subidas ou descidas com uma
carga suspensal!

N&o é permitido transportar cargas suspensas que
contenham recipientes com liquidos.

Pegaruma carga

(2] NoTA

S0 é possivel pegar e pousar cargas em
superficies planas.

Existe o perigo de ferimentos provocados pela

dqueda de cargas ou pelo movimento de pegas da

magquina.

— Nunca caminhe nem para debaixo de cargas
suspensas ou bragos dos garfos elevados.

— Nunca ultrapasse a carga maxima indicada na
placa da capacidade de carga. Caso contrario,
ndo sera possivel garantir a estabilidade.

Armazene apenas paletes que ndo ultrapas-
sem as medidas permitidas. Nao se pode
armazenar equipamento de carga danificado,

Ay
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Funcionamento

Movimentagao de cargas

nem cargas com um formato incorreto. Ar-
mazene a carga de modo a que a largura
definida para o corredor ndo seja reduzida
pelas pecas projetadas para fora da
largura da maquina.

— Aproxime-se da pilha de paletes com todo
o cuidado, freie suavemente e pare em
frenteamesma.

— Incline os bragos dos garfos até que os
mesmos se encontrem na posicao
horizontal.

— Eleve o porta-garfos até uma posigéo de
entrada livre no palete ou carga.

- Solte ofreio.

— Conduza até a pilha de paletes até que o
chassi da maquina esteja o mais proximo
possivel.

- Freie.

— Estenda o carro retréatil até que a zona
traseira dos garfos toque na carga.

O centro de gravidade da carga deve estar
posicionado na zona intermediaria dos
bragos dos garfos.

— Suba lentamente o porta-garfos até que a
carga fique separada da pilha de paletes.

— Incline os garfos para o lado do operador,
até atingir a posigao necessaria
para estabilizar a carga.

4
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Funcionamento

Movimentacgao de cargas

— Retraiatotalmente o carro retratil. >
— Solte ofreio.

R

Risco de acidente!

— Verifique se existem pessoas na zona de perigo. I

hif

- Certifique-se de que o caminho doladodo |

operador se encontra sem obstaculos.
Recue lentamente e com cuidado até que a
carga se encontre fora da pilha de paletes. . %
— Freie. u
1t
I " o i
Ay
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Funcionamento

Movimentagao de cargas

- Descacuidadosamente acarga, mantendo |,
uma distancia adequada em relagéo ao
solo. Desca as cargas mais largas que nao
caibam entre os bragos da roda de carga
até uma altura que nao toque nos bragos
da roda de carga.

I _
!
(o)
- Incline totalmente os garfos para o lado do >
operador, para a posigao de condugao.
— Solte ofreio.
Capiilo Transporedecargasn. . r
» %

Transporte de cargas

(2] NoTA

Respeite as informagdes apresentadas
no capitulo «Regulamentos de seguranca
durante a conduggo».

y 4
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Funcionamento

A PERIGO

Quanto mais elevada estiver a carga, menos
estavel sera. A maquina pode tombar ou a carga
pode cair, aumentando o risco de acidente!

Né&o é permitido conduzir com uma carga elevada
e os garfos inclinados para a frente.

Movimentacgao de cargas

— Conduza apenas com a carga em uma posi¢ao
inferior.

— Baixe a carga até atingir uma distancia ade-
quada em relagao ao solo (altura de elevagéo
inferior a 500 mm).

— Conduza apenas com os garfos inclinados
para tras.

Durante a deslocamento, o carro retratil
deve estar totalmente retraido e o porta-
garfos deve ser descido até alcangar a
posigao imediatamente acima aos bragos
daroda de carga.

Nas vias de circulagéo, conduza, sempre que
possivel, parafrente, uma vez que a vista do
lado da carga se encontra obstruida pelatorre
deelevagaoepelacarga. Se a visibilidade nao
for a indicada, deve pedir a ajuda de outra
pessoa.

— Nas curvas, conduza lentamente e com >
cuidado.

Em superficies irregulares ou molhadas ou
quando a visibilidade é limitada, a velocidade
deve serreduzida.

(2] NoTA

Respeite as informagdes apresentadas no
capitulo «Diregdo».

— Nunca acelere nem trave bruscamente.

(2] NoTA

Respeite as informagdes apresentadas no
capitulo «Utilizar o tfravdo de servigoy.

y 4
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Funcionamento

Movimentagao de cargas

— Nunca conduza a maquina com carga
projetada parafora dalargura damaquina,
ou com uma carga que descentralizada. O
centro de gravidade da carga deve ser
sempre posicionado no eixo longitudinal da
maquina.

Pousar cargas

Risco de acidente devido a alteragbes no momento

da inclinagéo!

Tenha em ateng&o que, quando a carga esta

elevada, os gafos podem inclinar para frente o

suficiente para provocar o tombamento da

maquina.

Tanto o centro de gravidade da carga como o

momento de inclinagéo sofrem alteragdes quando

se verifica um deslizamento da carga. A maquina
pode tombar para a frente.

— Os garfos com equipamento de transporte de
carga levantado s6 poderdo ser inclinados
para a frente quando estiver diretamente
sobre a pilha.

— Se os garfos estiverem inclinados para frente,
certifique-se bem de que a maquina nao se
inclina para a frente e que a carga nao desliza.

!ISCO !e am!ente !ew!o a que!a !a cargal

Se o garfo ou a carga continuarem suspensos
durante a descida, a carga podera cair.

— Quando retirar do estoque, recue a maquina o
suficiente para poder descer livremente a carga
e os garfos.

STILL



Funcionamento

(2] NoTa

Se amaquina for utilizada para armazenar
uma carga suspensa com os garfos
inclinados para a frente, por exemplo, numa
pilha de paletes de canais inclinados, deve
ser criado um esquema da capacidade de
carga adicional, uma vez que a estabili-
dade serg afetada.

» Entre em contafo com a rede de assis-
téncia técnica autorizada referente a esta
questao.

— Com a carga em uma posigao inferior, de
acordo com os regulamentos, aproxime-se
da pilha de paletes e alinhe a cargacom a
maior preciséo possivel.

- Freie.

— Incline os bragos dos garfos até que os
bragos dos garfos fiquem na horizontal.

— Subaacarga até um pouco acima da altura
pretendida.

— Se necessario, utilize o dispositivo de
deslocamento lateral para posicionar a
carga no centro.

- Estendatotalmente o carroretratil.
- Solte ofreio.

— Conduza até a pilha de paletes de modo
que o chassis da maquina esteja o mais
proximo possivel e a carga possa ser
descida até a respectiva posigao final.

— Freie.

— Lentamente, desga o porta-garfos até que
a carga esteja posicionada na pilha de
paletes.

— Retraia totalmente o carro retratil.

— Certifique-se de que o caminho do lado do
operador se encontra desobstruido. Des-
loque lentamente e com cuidado a
maquina para tras, até que seja possivel
descer os bragos dos garfos sem tocar
na pilha de paletes.

STILL
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Funcionamento

Movimentagao de cargas

— Desca o porta-garfos até atingir a distancia
necessaria emrelagéo aosolo.
— Incline totalmente as extremidades dos

garfos para o lado do operador, para a
posigao de condugao.

Condugdo emsubidas e descidas

Perigo de vidal

Em subidas e descidas, a carga deve ser trans-
portada no sentido de subida.

S é permitido circular em subidas e descidas
que estejam devidamente identificadas como vias
destinadas ao trafego rodoviario e que possam ser
utilizadas em seguranca.

O operador devera certificar-se de que o piso se

encontra limpo e de que esta garantida a aderéncia .

N&o é permitido mudar de diregdo em subidas,
trafegar na diagonal ou estacionar a maquina nas
mesmas.

Conduza a uma velocidade reduzida em descidas.

N&o é permitido recolher ou descarregar produtos
quando a maquina se encontrar em uma subida
ou descida.

A empilhadeira ndo pode ser estacionada numa
inclinagéo.

— Em caso de emergéncia, fixe a maquina com a
ajuda de calgos.

A maquina nao pode ser utilizada em subi-
das e descidas com valores que ultrapassem
os especificados no capitulo «Vias de circu-
lacao».
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Movimentacgao de cargas

Conduzir dentro de elevadores >

Nao conduza a maquina para dentro de um
elevador sem autorizagéo especifica. O
operador so pode utilizar esta maquina em
elevadores com capacidade de carga
suficiente para a maquina (somando a
também a carga), e uma devida autorizagao.

Existe perigo de vida se for esmagado ou atrope-
lado pela maquina.

— Na&o deve estar ninguém no elevador quando a
maquina for deslocada para o mesmo.

— S0 é permitida a entrada de pessoas no elevador
quando a maquina estiver segura, e estas
devem sair antes de a maquina ser retirada.

Determinar o peso real total >
— Estacione amaquina em segurancga.
- Defina os pesos unitarios através da leitura = _ﬁ_ L
da plac? .de Identlflcagao da maql{'",a' e, sé Modelo - Type | Numero de Série - Serial Number / Ano - Afio - Year
necessario, da placa de caracteristicas do / / 1
acessorio (opcional). Pode ainda fazé-lo —— s
e o] s
pesando a carga a ser elevada. ety 2l e
it v
- Adicione os pesos unitarios determinados i Tl é i
de modo a obter o peso real total da ma- adags e /}
quina: e
I;aa(;;:nualoenpemcm
. o pering etctons
Tara/Peso damaquinasemcarga (1) "

+ Pesomax. permitido da bateria (2)

+ Peso do lastro (opcional) (3)

6210_001-016_v2

+ Tara do acessorio (opcional)
+ Pesodacargaaelevar
+ 100 kg de margem para o operador

= Pesoreal total

— Conduza a maquina com os garfos para a
frente e entre no elevador sem tocar nas
paredes laterais.

— Estacione a maquina de forma segura no
elevador de forma a evitar movimentos
descontrolados da carga ou damaquina.

Ay
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Funcionamento

Trabalhar com acessorios

Trabalhar com acessoérios
Montagem dos acoplamentos

Se a maquina vier equipada de fabrica com
um acoplamento integrado (opcional),
devem ser respeitadas as especificagoes
presentes nas instrugdes de utilizagao STILL
relativas aos acoplamentos integrados.

Se os acoplamentos forem montados no
local de operagao, devem ser respeitadas
as especificagdes presentes nas instrugoes
de utilizagao do fabricante do acoplamento.

Se oacoplamento ndoforfornecidojuntamente
com a empilhadeira, devem ser respeitadas as
especificagdes e os manuais do fabricante do
acoplamento.

Antes da primeira ativagéo, o funcionamento
do acessorio e a visibilidade com e sem carga
a partir da posigao do operador devem ser
verificados por um especialista. Se a
visibilidade for muito reduzida, recorra ao
auxilio de dispositivos de apoio a visao tais
como espelhos, um sistema de camera/
monitor, etc.

(2] NoTA

Consulte a definigdo da seguinte pessoa
responsavel: «especialista».

A ATENGAO

Se a maquina nao estiver equipada com uma
placa da capacidade de carga residual
especifica para o acessorio e os dispositivos de
comando ndo estiverem marcados com os
pictogramas correspondentes, a maquina nao
devera ser utilizada.

— Encomende a placa da capacidade de carga
residual e os pictogramas, com a devida
antecedéncia, junto do a sua rede de
assisténcia técnica autorizado.

STILL



Trabalhar com acessérios
PERIGO

Perigo de vida devido a queda de pesos!

Os acoplamentos que fixam a carga exercendo
pressdo na mesma (p. ex. garras) devem ser
controlados adicionalmente com a ajuda de uma
segunda fungdo (bloqueio) que é acionada para
evitar a libertacdo acidental da carga.

Se esse tipo de engate for montado
posteriormente, também tera de ser montado
segunda fungdo que permita o seu acionamento.

— Certifique-se de que esta disponivel a fungdo do
mecanismo de bloqueio da garra adicional.

Perigo de vida devido a queda de pesos!

Ao instalar uma garra com um dispositivo de des-
locamento lateral, certifique-se de que a garra
néo se abre quando o dispositivo é utilizado.

— Notifique a rede de assisténcia técnica autori-
zada antes de realizar a instalagéo.

— Nunca agarre nem suba nas partes moveis
da maquina.

Ligag&o hidraulica >

— Antes de instalar o acessorio, alivie a
pressao do sistema hidraulico.

A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

As ligagdes abertas das conexdes podem ficar
sujas. As conexdes podem apresentar sinais de
rigidez e a sujeira pode entrar no sistema
hidraulico.

— Assim que o acessorio tiver sido desmontado,
monte as tampas protetoras nas conexoes.

Fixar os acessorios

A montagem de um acessorio e a ligagdo da 7090 900-001
alimentagao para o mesmo s6 devem ser rea-

lizadas por especialistas, em conformidade

com as informagdes fornecidas pelo fabri-

cante e pelo fornecedor do acessério. Depois

de cada instalagéo, € necessario verificar o

funcionamento do acessorio antes da pri-

meiraativagao.

Ay
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Trabalhar com acessérios

(2] NoTA

Consulte a definicdo da seguinte pessoa
responsavel: «especialistar.

Capacidade de carga com o acoplamento

A capacidade de carga permitida do acessério
e a carga permitida (capacidade de carga e
momento de carga) da maquina ndo podem
ser excedidas quando combinar o acessorio
e acarga util. Respeite as especificagdes do
fabricante e dofornecedor do acessorio.

— Respeite as informagdes da placa da
capacidade de carga residual, consulte
o capitulo «Elevar uma carga utilizando um
acessorion.

Aliviar a pressdo do sistema hidrau- |~
lico auxiliar

Os acessorios so6 devem ser instalados por
pessoal qualificado, em conformidade com
as informagoes fornecidas pelo fabricante

e pelo respectivo fornecedor. Depois de
cada instalagéo, é necessario verificar o
funcionamento do acessorio antes da primeira
ativacao.

Antes de montar os acessorios, a pressao
deveseraliviadanas conexdes (vide setas).

7090_900-001
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Trabalhar com acessérios

Efetuar afungdo da maquina «Aliviara >
~ . . T BBEE mph  km/h  ftin Emm
pressao do sistema hidraulico» / 0008 88588

Ib
. . . ftin ITmm
— Baixe totalmente os garfos. Feito isso,

aguarde até os mastros internos da torre de
elevagao tenham descido totalmente.

— Utilize ainclinagao para colocar as extremi-
dades dos garfos totalmente no solo.

— Desligue ointerruptorde chave.

— Espere cinco segundos e, em seguida,
ligue o interruptor de chave.

— Comamao esquerda, mantenha pressionado
obotao ESC (2) imediatamente depois de
ligara maquina.

— Utilize o pedal do homem-morto, caso
esteja a bordo da maquina.

Apos aproximadamente um segundo, todas
as setas indicativas de assisténcia ficam
intermitentes do painel.

Quando ativar as vélvulas para despressurizar
os tubos hidraulicos, podem ocorrer movimentos
hidraulicos inesperados.

A fungdo da maquina para «aliviar a pressao do
sistema hidraulico» pode ser utilizada para
despressurizar todo o sistema hidraulico. Isto
significa que os garfos podem descer mais
rapidamente do que o esperado quando a fungéo
de «descida» é executada.

— Certifique-se de que ndo existem pessoas
nem objetos na proximidade do carro retratil,
da torre de elevagéo ou dos garfos.

— Com a mao direita, ative o sistema hidrau-
lico auxiliar para aliviar a pressao dos tubos
hidraulicos. O controle do sistema hidraulico
auxiliar depende dos dispositivos de
comando (joystick, interruptor fingertip) e
das respectivas configuragoes; consulte o
capitulo «Dispositivos de comando do
sistema de elevagéo».

— Solte o botdo ESC e o pedal do homem-
morto. No caso das maquinas sem esse
pedal, basta soltar o botdo ESC.

Ay
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Trabalhar com acessérios

As setas indicativas de assisténcia param de
piscar. O sistema hidraulico é desligado e
mantém-se desativado até a préxima vez que
amagquina forligada.

— Para reativar o sistema hidraulico, desli-
gue e volte aligar ointerruptor de chave.

Instrugbes gerais para controle dos
acessorios

A forma como os acessorios (opcionais)
sao controlados depende dos dispositivos
de comando incluidos no equipamento da
maquina. Basicamente, a distingéo esta
entre:

« Joystick 4Plus, consulte o capitulo «Con-
trolar os acessorios com o joystick 4Plus
(5.%/6.2fungao hidraulica)»

« Fingertip, consulte o capitulo «Controlar os
acessorios com o fingertip (5.2/6.2 fungéao
hidraulica)»

A utilizagio de acessorios acarreta riscos acres-
cidos, como a mudanga do centro de gravidade,
mais zonas perigosas, etc.

Os acessorios deverdo ser utilizados unicamente
para os fins previstos, descritos nos manuais
correspondentes. Os operadores devem receber
instrucdes sobre o manuseio dos acessoérios.

As cargas s6 poderao ser recolhidas e transporta-
das com os acessorios desde que estejam firme-
mente fixadas e apertadas. Sempre que
necessario, as cargas deverdo também ser
amarradas para nao deslizarem, rolarem,
tombarem, oscilarem ou cairem. Tenha em
consideracdo que qualquer alteragdo na posicéo
do centro de gravidade da carga pode afetar a
estabilidade da maquina.

— Consulte a placa da capacidade de carga dos
acessorios que serao utilizados.

(2] NoTA

Para além das fungdes descritas abaixo,
existem mais opcionais e fungdes. O sentido
dos movimentos pode serobservado nos
fcones existentes nos dispositivos de
comando ou na cobertura da bateria.
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Trabalhar com acessérios

(2] NoTa

Todos os acessdrios descritos pertencem a
categoria dos opcionais de equijpamento. A
descrigdo exata dos respectivos movimen-
tos/agbes do acessdrio montado encontra-se
nos respectivos manuais de operagao.

Controlar os acessoérios (variante) >
com o joystick 4Plus (5.2/6.2 fungéo
hidraulica)

A designacao «5.%/6.2 fungéo» refere-se ao
fato de quatro fungdes poderem ser
controladas através das quatro alavancas
de comando, enquanto as fungdes adicionais
podem ser controladas através da alteragéo
defungdes.

Nesta versao, os acessorios sao controlados
através de um joystick.

Para utilizar os acessorios, estao envolvidos
0s seguintes aspectos:

O icone (3) na base do joystick apresenta
a fungdo em cada caso e como séo
controladas através do joystick (2).

— Acione o botdo de comutagao «F»(1). >

— Desloque o joystick no sentido da seta «4»
ou «5». Ou:

— Desloque o botao basculante horizontal (6)
paraa esquerda ou para a direita.

(2] NoTa

O movimento/agdo destas fungdes adicio-
nais podem ser encontrados nos manuals do
acessorio que se encontra montado.

(@) NoTA

Os fcones existentes no joystick sdo
aplicados de acordo com os acessorios
montados nesta maquina na fabrica. Se
estiver montado um acessdrio com outras
fungbes, deve ser verificada a representagdo
dos icones e, se necessario, estes

y 4
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Trabalhar com acessérios

devem ser alferados. Se necessario, entre em
contato com a rede de assisténcia técnica.

— Preste ateng&o aos seguintes icones
e fungdes do acessorio.

Panoramica dos icones e dispositivos de comando

N.© Dispositivo de

Funcionamentodoacessério
comando

Joystick + botdo de

~ Posicionador dos garfos: fechar/abrir
comutacgao «F»

Botdo basculante
2 |horizontal + botdo |Garfos telescépicos: parafrente/paratras
de comutagao «F»
Botdo basculante
3 |horizontal+ botdo |Unidaderotativa: esquerda/direita
de comutagao «F»
Botdo basculante
4 |horizontal + botdo |Garras: fechar/abrir
de comutacgdo «F»
Botdo basculante
5 |horizontal + botdo |Fixadorde carga: fechar/abrir
de comutagao «F»
Botdo basculante
6 |horizontal+ botdo |Garfos adicionais: subir/descer
de comutacgdo «F»

Ay
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N.© Dispositivode
" | comando

Funcionamentodoacessério

Joystick + botao de
comutacao «F»

Posicionador dos garfos: fechar/abrir

7 |[Botdo basculante

de comutagao «F»

horizontal+ botdo |Unidade rotativa: esquerda/direita

Joystick + botdo de
comutacao «F»

Posicionador dos garfos: fechar/abrir

8 |Botdo basculante

de comutagéo «F»

horizontal + botdao |Garfos telescopicos: para frente/para tras

Nos icones para os acessorios possiveis, 0
grafismo destacado existente no centro do
icone indica a combinagao de dispositivos
de comando necessaria para o acessorio
em questao.

Controlar os acessorios (opcional)
com o fingertip (5.2/6.2 fungédo
hidraulica)

A designacéo «5.%/6.2 funcéo» refere-se ao
fato de quatro fungdes poderem ser
controladas através das quatro alavancas
de comando, enquanto as fungdes adicionais
podem ser controladas através da alteragéo
de fungoes.

Nesta versao, os acessorios sdo controlados
através das alavancas de comando (1).

Também pode utilizar o interruptor (2) para
alterar as fungdes. A alavanca de comando
marcada comum icone correspondente
passa a controlara 5.%/6.2 fungao.

As zonas esquerda e direita dos icones (3)
atrds da alavanca de comando indicam a
fungéo controlada por cada alavanca.

De uma maneira geral, inclui :

Desloque a alavanca de comando para a
frente.

» O acessorio desloca-se na diregao indi-
cada na zona esquerda do icone.

STILL
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Trabalhar com acessérios

Desloque a alavanca de comando para tras.

» Oacessorio desloca-se na diregédoindi-
cada na zona direita do icone.

— Acione ointerruptor (2).

A fungéo adicional do acessoério é ativada/de-
sativada e pode ser controlada como fungéo
adicional através da alavanca de comando.

— Acione a alavanca de comando (1) para
controlar o acessorio.

(2] NoTA

O movimento/agdo destas fungbes adicio-
nais podem ser encontrados nas instrugcoes
de utilizagdo do acessdrio que se encontra
montado.

(2] NoTA

Os icones das alavancas de comando sdo
colocados de acordo com os acessorios
desta maquina montados em fabrica. Se
estiver montado um acessorio com outras
fungdes, deve ser verificada a representacdo
dos fcones e, se necessario, estes devem
ser alterados. Se necessdrio, enfre em
contato com o servigo de assisténcia técnica
autorizado.

Descrigéo geral dos icones
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— Preste ateng&o aos seguintes icones e
fungdes do acessorio.
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Funcionamento

Trabalhar com acessérios

N.° Funcionamentodoacessério

1 Posicionador dos garfos: fechar/abrir

2 Garfos telescopicos: para frente/para tras

3 Unidaderotativa: esquerda/direita

4 Garras: fechar/abrir

5 Fixador de carga: fechar/abrir

6 Garfos adicionais: subir/descer

7 Posicionador dos garfos: fechar/abrir
Unidaderotativa: esquerda/direita

8 Posicionador dos garfos: fechar/abrir
Garfos telescopicos: para frente/para tras

y 4
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Funcionamento

Trabalhar com acessérios

Utilizar o mecanismo de bloqueio >
das garras (opcional) com um
joystick4Plus

Esta maquina pode ser equipada com um
mecanismo de bloqueio das garras como
opcional. Este mecanismo evita a abertura
acidental das garras, caso afungao de
utilizagéo seja ativadaindevidamente.

Existe o risco de ferimento fatal com a queda

de cargas se no for garantido o funcionamento
correto do mecanismo de bloqueio das garras!

Se forem utilizados outros acessoérios nesta ma-
quina para além das garras, certifique-se de que
a funcédo de mecanismo de bloqueio das garras &
atribuida ao dispositivo de comando
correspondente sempre que aa garras forem
montadas; consulte «Montagem dos acessoérios».

— Certifique-se de que a fungdo do mecanismo de
blogueio das garras adicionais esta disponi-
vel.

(i) NoTA

A alavanca do joystick com a fungdo de
«liberacdo das garras» atribuida (1) esta
assinalada porum icone; consulte
«Trabalharcomacessorios».

Fecharas garras com o joystick 4Plus

Nao é necessario liberar o mecanismo de
blogueio das garras para fecha-las. Siga
estes passos parafechar a bragadeira:

— Mantenha pressionado o botdo de comutagéo
"F" (2) e desloque o botao basculante
horizontal (3) para a esquerda.

Abertura das garras com o joystick
4Plus

Para abrir as garras, é necessario, em
primeiro lugar, desbloquear o mecanismo de
blogueio das garras. Siga estes passos para
desbloquear o mecanismo de bloqueio das
garras:

STILL



Funcionamento

Trabalhar com acessérios

— Mantenha pressionado o botdo de
comutagéo "F" (2) e desloque o botéo
basculante horizontal (3) para adireita.

— Mantenha pressionado o botdo de comutagéo
"F" e desloque o botéo basculante horizon-
talnovamente para a posigao neutra.

O LED (4) que indica que o mecanismo de

blogueio das garras foi desbloqueado

acende-se e é entdo possivel abriras

garras. Quando o mecanismo de bloqueio

das garras volta a estar bloqueado, o LED

apaga-se.

— Para abrir as garras, mantenha pressionado
0 botdo de comutagao "F" e desloque o

botéo basculante horizontal novamente
para a direita.

(2] NoTA

O mecanismo de bloqueio das garras volta a
bloquear:
* quando se solta o botao de comutacao "F"

+ seas garras nao forem abertas dentro de um
periodo de tempo especificado

STILL



Funcionamento

Trabalhar com acessérios

Utilizagdo do mecanismo de blo- >

queio das garras (opcional) com o
interruptor fingertip

Esta maquina pode ser equipada com um
mecanismo de bloqueio das garras como
opcional. Este mecanismo evita a abertura
acidental das garras, caso afungao de
utilizagao sejaativadaindevidamente.

Existe o risco de ferimento fatal com a queda
de cargas se nao for garantido o funcionamento
correto do mecanismo de bloqueio das garras!

Se forem utilizados outros acessoérios nesta ma-
quina para além das garras, certifique-se de que
a funcédo de mecanismo de bloqueio das garras &
atribuida ao dispositivo de comando
correspondente sempre que as garras forem
montadas; consulte «Montagem dos acessoérios».
— Certifique-se de que a fungdo do mecanismo de
blogueio das garras adicionais esta disponi-
vel.

(i) NoTA

A alavanca de comando com a fungdo de «li-
beracao das garras» atribuida (1) esta
assinalada porum icone, consulte também o
capitulo « Trabalharcom acessorios».

Fechar as garras com o interruptor
fingertip

Nao é necessario soltar o mecanismo de
bloqueio das garras para a fechar. Siga
estes passos para fechar as garras:

— Mantenha pressionado o botdo de comutagao
"F" (2) e desloque a alavanca de comando
(3) paratras.

Abrir as garras com o interruptor
fingertip

Para abrir as garras, & necessario, em
primeiro lugar, desbloquear o mecanismo de
blogueio das garras. Siga estes passos
para desbloquear o mecanismo de bloqueio
das garras:
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Funcionamento

Trabalhar com acessérios

— Mantenha premido o botdo de comutagéo
"F" (2) e desloque a alavanca de comando
(3) para a frente.

— Mantenha pressionado o botdo de comutagéo
"F" e desloque a alavanca de comando
novamente paraa posigao neutra.

O LED (4) que indica que o mecanismo de

bloqueio das garras foi desbloqueado

acende-se e é entdo possivel abrir as

garras. Quando o mecanismo de blogqueio

das garras volta a estar bloqueado, o LED

apaga-se.

— Para abrir as garras, mantenha pressionado
o botdo de comutacao "F" e desloque a

alavanca de comando novamente para a
frente.

(2] NoTA

O mecanismo de bloqueio das garras volta a
bloquear:
» quando se solta o botdo de comutagao "F"

* seas garras nao forem abertas dentro de um
periodo de tempo especificado
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Recolherumacargacom acessoérios .

A CUIDADO

Risco de acidente!

Os acessorios deverdo ser utilizados unicamente
para os fins previstos, descritos nos
correspondentes manuais.

Os operadores devem receber instrugdes sobre
0 manuseio dos acessorios.

A CUIDADO

Risco de acidente!

As cargas s6 poderao ser recolhidas e transporta-
das com os acessorios desde que estes estejam
firmemente fixos e apertados. Sempre que ne-
cessario, as cargas deverao também ser amarra-
das de forma a ndo escorregarem, rolarem,
tombarem, oscilarem ou cairem. Tenha em
atengd@o que qualquer alteragao na posicdo do
centro de gravidade da carga pode afetar a
estabilidade da maquina. Verifiqgue as placas da
capacidade de carga dos acessérios ou do
conjunto de acessorios.

— As placas de especificagdes indicam os
valores admissiveis para:

Capacidade de carga Q (kg) (1)
Alturade elevagao h(mm)(2)

Distancia da carga C (mm) (3)

154 0002330199 [PT-BR]
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Funcionamento

Equipamento adicional de funcionamento

Equipamento adicional de funcionamento

Ligar e desligar os farois de trabalho |~
(opcional)

Existe uma opgao para equipar a maquina
com um ou mais faréis de trabalho (1) para
melhorar a iluminagéo da area de trabalho.

— Ligue amagquina.
— Pressione obotéo (2) dos fardis de trabalho.
Os fardis de trabalho (1) acendem-se.

— Pressione novamente o botéo (2) para
voltar adesligar os farois de trabalho.
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Funcionamento

Equipamento adicional de funcionamento

FleetManager (opcional)

FleetManager é um opcional de equipamento
e pode ser montado na maquina em versdes
diferentes. A descri¢do e as informagdes de
funcionamento encontram-se no manual

em separado para as versdes do
FleetManager correspondentes.

Registadordeacidentes (opcional)

Oregistador de acidentes € uma variagéo do
equipamento FleetManager (opcional), que
se encontra instalado no sensor de ace-
leragdo da maquina. O sensor de aceleragao
regista os dados em caso de acidente. Estes
dados podem ser lidos e avaliados eletroni-
camente. Para mais informagdes, contate a
rede de assisténcia técnicada STILL.
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Funcionamento

Equipamento adicional de funcionamento

Estabilizador de carga ativo ALS
(variante)

A ATENGAO

Risco de acidente devido a colisdo da torre de
elevagao ou da carga com a pilha de paletes ou
tetos baixos.

O amortecimento de vibragdo ativo da torre de
elevagao altera as caracteristicas de vibragéo da
torre de elevagao e da carga comparativamente
com a maquina padrao.

— Durante o manuseio de cargas, tenha em
consideragao as caracteristicas de vibragéo
variaveis.

A ATENGAO

Risco de acidente devido a falha do amortecimento
de vibragao ativo da torre de elevagéo.

Se o amortecimento de vibragdo ativo da torre de

elevagao falhar, as caracteristicas de vibragédo da

torre de elevagéo e da carga serdo alteradas.

Mesmo que o amortecimento de vibracdo da torre

de elevacéo se encontre inativo, o operador ainda

podera utilizar todas as fungdes hidraulicas

da maquina.

— Se o amortecimento de vibragéo ativo falhar,
tenha em consideracéo as alteragdes das
caracteristicas de vibragdo.

— Complete o processo de depdsito/recolha sem o
apoio do amortecimento de vibragéo ativo.
— Estacione a maquina em seguranga.

— Informe a rede de assisténcia técnica autori-
zada.

O amortecimento de vibragao ativo da torre
de elevagao ajuda o operador durante a
colocagao/recolha de cargas a grandes altu-
ras de elevagdo. O sistema de amortecimento
hidraulico suprime as vibragdes da carga e,
por consequéncia, permite reduzir os tempos
de colocacgao/recolha de cargas.

O sistema encontra-se permanentemente em
funcionamento na maquina e apenas pode
ser ativado ou desativado pela rede de
assisténciatécnica autorizada.

Se a torre de elevagao ou a carga apresen-
tarem caracteristicas de  vibragao
inesperadas, notifique a rede de assisténcia
técnica autorizada.
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Funcionamento

Equipamento adicional de funcionamento

Sistema de camera/monitor
(visualizagado dos garfos - opcional)

A ATENGAO

Risco de acidente devido a colisdo da torre de
elevagdo ou da carga com a pilha de paletes ou
tetos baixos.

— Além disso, durante a utilizagdo do sistema,
tenha sempre em consideragéo as caracteri-
sticas de vibragédo da torre de elevagao e da
carga.

— Tenha em atengéo o fato de a imagem da
camara apresentar apenas uma pequena parte
da area circundante.

O sistema de camera/monitor ajuda o
operador a depositar/recolher cargas a gran-
des alturas de elevagao. Utilizando a ima-
gem da camara, as cargas podem ser reco-
Ihidas e depositadas em locais mais altos
sem que seja necessario olhar para cima,
evitando, assim, lesdes ao no pescogo e dos
ombros.

— Consulte o manual do fabricante para obter
informagdes sobre o funcionamento do
sistema de cAmara/monitor.

Medigao de carga (opcional)

(@) NoTA

A calibracdo do sistema de medi¢do de
carga deve ser efetuada pela rede de
assisténciatécnica autorizada.

Informagdes gerais

O opcional de «medig¢éo da carga» ajuda o
operador ao apresentar o peso da carga
elevada na unidade de comando e de
visualizagao.

O peso é medido através de um sensor de
peso adicional no bloco de valvulas. O sensor
mede o peso com uma precisdo de +/- 10% de
desvio.

Os dados calculados também sdo avaliados
pelos sistemas de assisténcia, tais como o
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Funcionamento

Equipamento adicional de funcionamento

OPTISPEED e o estabilizador de carga ativo
(ALS).

Requisitos para a medigéo da carga

A carga deve estar na posigao inativa, para
que o sensor de peso fornega resultados
precisos.

Por este motivo, amedi¢édo da carga € desa-
tivada durante as seguintes atividades da
maquina:

* Condugéao

* Elevagao

» Descida

Assim que os garfos estejam na posicédo
inativa por dois segundos, a medigcéo da
carga ¢ ativada. A medicéo da carga é agora
possivel.

O peso medido da carga € apresentado na
unidade de comando e de visualizag&o.

Se o botéo para a medig¢ao da carga for pre-
ssionado enquanto a medigao esta
desativada, a seguinte mensagem é exibida
«----»,em vezdovalordo peso. Apoés um
maximo de dez segundos, o visor volta ao
indicador de velocidade. Se a medig¢éo da
carga for possivel no espago de dez
segundos, significa que os garfos foram
colocados na posigao inativa, o peso da carga
medido é apresentado.

(2] NoTA

O valor da medigdo da carga apresentado é
invélido se o porta-garfos estiver posicionado
exatamente entre a altura de elevac3o livre e
a altura de elevagdo principal durante a
medigdo. Neste caso, a medigdo deve ser
repetida numa posigdo diferente. Além disso,
acarga deve estar fotalmente elevada do solo
durante a medigao.
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Funcionamento

Estrutura de substitui¢ao da bateria (opcional)

Realizar a medicao da carga >

— Desgaligeiramente os garfos com a carga.
Isto aumentara a precisao da medigao.

— Pressione o botao o botéo (1) para iniciar a
medicao da carga.

A medicao é efetuada assim que a carga se
encontrar na posigao inativa.

Na unidade de comando e de visualizagéo (2),
oresultado da medic¢ao é agora apresentado
em vez do indicador de velocidade. O valor

indicado apenas diz respeito a medic¢ao

concluida e ndo é atualizado.

Ap0s soltar o botéo, o visor volta a apresentar
o indicador de velocidade ao fim de 2,5
segundos. Se o botéo for pressionado
durante mais de dois minutos, o visor volta

a apresentar o indicador de velocidade
juntamente com a mensagem «A3440».

Estrutura de substituicéo dabateria (opcional)

Informagdes gerais

A bateria é retirada da maquina

manualmente, com o auxilio de um carro
para movimentagao de baterias, e colocada
no estrado da bateria. Posteriormente, &
deslocada manualmente do estrado da
bateria para o interior do compartimento da
bateria da maquina, também com o auxilio do
um carro de suporte.

O estrado da bateria esta equipado com
duas unidades deroletes adjacentes, assim
como o carro de suporte para movimentagao
de baterias.

Risco de ferimentos

O condutor esta sujeito a um risco aumentado de
esmagamento e entalhamento devido ao peso que
tem de ser deslocado manualmente. Tome sempre
especial cuidado quando trabalhar e respeite as
instrugdes de seguranga descritas nos capitulos
individuais.
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Funcionamento

Estrutura de substituicdo da bateria (opcional)

Manuseio seguro

!ISCO !e erimentos

Os suportes de baterias séo utilizados para
mover grandes pesos. Especialmente nas
versdes de condugdo manual, existe sempre o
risco de aprisionamento ou esmagamento das
mé&os e dos pés. E necessario ter o maior
cuidado possivel para se certificar de que a
bateria esta encostada ao batente e que os seus
dedos ou maos nao estdo no caminho quando a
bateria se desloca ao longo das guias.

Para que as forgas resultantes do deslocamento
da bateria sejam minimas, a posig¢ao horizontal
da maquina e suporte de bateria e a altura de
transferéncia devem corresponder com a maxima
preciséo possivel. A velocidade do movimento
deve ser a menor possivel.

Os mecanismos de bloqueio na maquina e suporte
de bateria devem ser sempre utilizados.

As baterias devem ser sempre transportadas em
suportes/carros de baterias adequados para as
mesmas.

Capacidade de carga

Cada estrutura da bateria foi projetada para
um tipo de bateria especifico. Isto significa
que as dimensdes e 0 peso maximo permitido
estéo pré-determinados. Os dados das
dimensdes e o numero da bandeja da bateria
pretendida deverao ser obtidos a partir da
documentagdodaencomenda.

Perigo de sobrecarga

Para uma utilizagdo mével, é necessario assegurar
que a capacidade de carga do acessério a ser
utilizada para transporte é suficiente para o peso da
bateria e o peso liquido do suporte de bateria.
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Funcionamento

Estrutura de substituicdo da bateria (opcional)
Area de aplicagéo
Utilizagdo mével

O estrado da bateria da maquina destina-se
apenas a utilizagao fixa para armazenagem e
carregamento da bateria. Para uma utili-
zagao movel, deve-se utilizar o carro de
movimentacao de bateria, utilizado para a
remocao da bateria da maquina, e transporte
até o estrado fixo.

Ajustaraaltura do estrado fixo >

— Utilize um nivel, uma trena ou uma régua para
verificar a altura do estrado da bateria e se
esta esta na horizontal. Esta operagéo &
efetuada ao fazer corresponder a aresta
superior da unidade de roletes do estrado da
bateria com a unidade de roletes da

magquina. 1 ~_ ‘ V
— Se necessario, desaperte a porca de
bloqueio (1) do pé nivelador a ser ajustado. =

— Ajuste o pé nivelador rodando-o para a
esquerda ou para a direita. Para isso,
levante ligeiramente o suporte parafacilitar
0 ajuste.

— Aperte aporcade bloqueio.

— O carro de transporte de bateria também
deve estar com a aresta superior da sua
unidade de roletes alinhada com a
unidade de roletes da maquina e do
estrado fixo. Para realizar ajustes de
altura, acrescente ou remova os calgos
de regulagem, localizados entre as
rodas e a estrutura do carro de
movimentagao de baterias.

— Em sistemas fixos, os pés niveladores
devem ser aparafusados ao piso sempre
que forem realizados ajustes. Consulte as
informacgdes apresentadas nasinstrugoes
no manual do fabricante dos acessoérios
para movimentagao e armazenagem da
baterias.
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Funcionamento

Estrutura de substituicdo da bateria (variante)

Bloqueio do estrado e carro de substi-
tuicdo dabateria

Risco de ferimentos

Antes de desbloquear a trava, certifique-se de que
a estrutura da bateria estd numa superficie hori-
zontal e que o piso tem uma capacidade de carga
suficiente. Esta é a Unica forma de garantir que

a bateria ndo se desloca de forma descontrolada
nem entala ou esmaga qualquer parte do corpo do
operador.

Quando as baterias sao transportadas nos
carros de movimentagao de baterias, estas
devem ser fixas com uma trava.

Gire a trava do estrado ou carro de movimen-
tagao para abrir ou fechar. Para facilitar a
libertacao da trava, empurre a bateria ligeira-
mente para tras.

Zonade substituicdo dabateria

Requisitos para a zona de substituicio
dabateria

Deve existir espaco suficiente para que
0s acessorios de substituicdo possam ser
posicionadas, e para que amaquina possa
ser conduzida pelazona.

A area de substituicdo da bateria deve estar
na horizontal e possuir uma capacidade de
carga suficiente.

Deve ainda existir espago suficiente para que
o operador se possa deslocar em segurancga
junto dos acessorios de substituicdo e

para possibilitar a utilizagdo das mesmas.

Deve existir espago suficiente entre a ma-
quina e as instalagdes fixas circundantes,
para que o operador e os pedestres
possam deslocar-se em seguranga nessa
area. Esta zona devera possuir uma
largura de pelo menos 0,5 m.

Tem de estar disponivel um kit de primeiros
socorros em caso de acidentes que
envolvam acidos. Devem estar disponiveis
nas proximidades pessoas com formagao

Ay
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Funcionamento

Estrutura de substituicdo da bateria (opcional)

adequada em primeiros socorros, caso seja
necessariocontata-las.

Requisitos para o posicionamento dos
acessorios de substitui¢ao

As alturas de transferéncia dos acessorios e da
maquina devem estar alinhadas uma com

a outra. Consulte o capitulo «Estrutura de
substituicdo da bateria/Ajustar da altura

do estrado fixo»

Para colocar e retirar a bateria faciimente, as
unidades dos roletes devem estar reguladas
exatamente na horizontal. Utilize um nivel.

O desgaste das rodas da maquina ira alterar a
altura de transferéncia. Nestes casos, ajuste a
altura dos roletes nos acessorios de troca de
bateria.

Quando a maquina e a estrutura da bateria
estiverem posicionadas em relagdo uma aou-
tra em conformidade com as especificagdes,
a substituicdo da bateria pode ser efetuada.

A ATENGAO

Risco de danos materiais

A necessidade da utilizagdo de um cabo de ex-
tensdo para ligar a bateria a maquina durante a
substituicdo depende das condig¢des no local. Se
for necessario um cabo de extenséo, sé se pode
utilizar um cabo com uma secéao transversal
adequada e uma tomada aprovada.

Quando se utilizar um cabo de extensdo, o
operador deve ter muito cuidado ao posicionar a
maquina, para ndo puxar o cabo para fora da
tomada.
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Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagéo(opcional)

Pré-selecionadordaalturade elevagéao (opcional)
Informagdes gerais >

O pré-selecionador da altura de elevagao
ajuda o usuario a depositar/recolher cargas
em estoque. Existem 160 niveis
programaveis agrupados em oito zonas (A—
H), cada uma com 20 niveis. Depois de
selecionar um destes niveis, o utilizador
pode ler o seguinte no visor:

» Zonae nivel de destino selecionados (1)
* Altura atual (2)

+ Altura de destino ou distancia em relagao
ao destino (com elevagéo livre da palete
incluida no célculo) (3)

(2] NoTA

Os bragos dos garfos devem estar na «po-
sicdo de 0°» para garantir que a posi¢do da
alfura é calculada corretamente. A opgdo
«inclinagdo aufomatica para a posicdo cen-
tral» € muito dtil nestes casos!
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Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagéo(opcional)

Definigao de termos
Nivel

E possivel atribuir uma altura de destino a
cada nivel. Os niveis validos podem ser
alcangados de modo semiautomatico.

Zona

Um armazém pode ser dividido em oito zonas
e cada uma delas pode incluir até 20 niveis.

Depositar

Depositar (3) consiste em introduzir um
palete em um pilha/prateleira.

Recolher

Recolher (4) consiste naremogéo de um
palete de uma pilha/prateleira.

Assistente

O visor inclui um assistente (5) que mostra os
movimentos possiveis através de simbolos e
das respectivas setas de diregdo. Durante a
operagao automatica, o visor apresenta ape-
nas as setas direcionais para os simbolos de
fungdes permitidas nesse momento.

Os simbolos individuais significam:

+ Descida/subidadaelevacdo dos garfos(6)

» Deslocar para o lado do operador/lado da
carga (7)

* Inclinar dos garfos para frente
/para tras (8)

+ Deslocamento dos garfos para esquerda/
direita (9)

Elevagao livre da palete

A elevacao livre do palete (10) é a diferenca
de altura a que o suporte para carga é
elevado ou descido apds o deslocamento
para depositar ou recolher uma carga. Este
valor pode ser ajustado individualmente para
a colocagéo e recolha de carga em cada
nivel através do programa de manutengéo. A
pré-definicdo € 150 mm.

>

20

19

@12 Y =t
5 6 7 8 9

img61200770211m1

Nivel 1-20
ZonaA-H

3@94

img61200770212m1

110

img61200770214m1

STILL



Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagao(opcional)

Curso de referéncia

O processo de passagem pelo interruptor de
referéncia situado na parte superior da torre
de elevacao (1), durante a elevagéo, &
conhecido como referéncia. Este processo
define o valor de referéncia para a posigéo de
altura.

O interruptor «Garfos em elevagao livre»
(2)determina se o suporte para carga esta
em elevagao livre depois de estar ligado.

Se o suporte para carga nao estiver em
elevagéo livre, € necessario um curso de
referéncia. Durante este processo, o suporte
para carga é descido até estar abaixo do
interruptor de referéncia e, em seguida,
elevadonovamente.

Alturade referéncia

A altura de referéncia corresponde a distancia
entre a aresta superior do suporte para carga
€ 0 solo ao ativar o interruptor de referéncia
(1). A altura de referéncia varia em fungéo da
altura da torre de elevagéo e pode ser
definida utilizando o programa de
manutengao.

O valor definido também determina a altura
béasica apresentada no visor se a elevagédo
livre tiver terminado e a elevagao principal
estiver noinicio.

Fungdo de MODO AUTOMATICO

Para a pré-selegéo de altura, existem quatro
opgoes de configuragdo no programa de
manutencao. As configuragdes s6 podem ser
alteradas pela rede de assisténcia técnica
autorizada.

«Pagina das opgbes de maquina 1»:

* Pré-selegao da altura no MODO AU-
TOMATICO «Posicdobasica»

* Pré-selegdo da altura no MODO AU-
TOMATICO «Qualquerposigéo»

* Pré-selegao da altura no MODO AU-
TOMATICO «Sem ciclo dos garfos»

* Pré-selegdo da altura no MODO AU-
TOMATICO «Comegar apenas com os
garfos abaixo da altura de destino»
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Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagao (opcional)

Pré-selegéo da altura no MODO
AUTOMATICO «Posigdo basica»

Na configuragdo de «posi¢ao basica», o
assistente também indica, para além da
pré-selegao daaltura, arespectiva posicéao
do carro retratil.

Assim que a zona e o nivel tiverem sido
introduzidos, a fungao deposito/recolha da
carga deve ser selecionada para ativar a pré-
selecdo daaltura.

» Seocarro retratil ndo estiver na posigcao
basica, o assistente indica «recolha carro
retratil» até que a posigéo basica seja
alcangada.

+ Se a posicéo basica for alcangada, apenas
é permitida a elevagdoou adesdda e
éindicado pelo assistente
respectivamente. O procedimentode
elevagaooudescida para
automaticamente no ponto estabelecido.
Se o ponto estabelecido for alcangado,
entao o deslocamento, ainclinagdo e o
deslocamentotransversal sdoativados.

« Agora, o assistente indica «estender o
carro retratil». Assim que o carro retratil for
estendido até ao ponto estabelecido, a
elevacéo e a descida sao ativadas.
Dependendo da fungao selecionada no
inicio (deposito/recolha da carga), o
assistente indica a altura de elevagao livre
e/ou altura de descida livre dos paletes.

» Assim que este processo esteja concluido,
o assistente indica «recolha carro retratil»
até que a posigao basica seja atingida.

* Quando a posicéo basica tiver sido atin-
gida, a maquina volta para a operagao
manual.

Pré-selegéo da altura no MODO
AUTOMATICO «Qualquer posi¢ao»

Na configuragéo «Qualquer posigéo», o
assistente indica a pré-selegao de altura sem
ter em consideragao a respectiva posigao do
carro retratil.

Assim que a zona e o nivel tiverem sido
introduzidos, afungao deposito/recolhada
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Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagao(opcional)

carga deve ser selecionada para ativar a
pré-selecéo da altura.

» Independentemente da posigéo do carro
retratil, apenas é permitida a elevagéo ou
a descida e ¢ indicado pelo assistente
respectivamente. O procedimento de ele-
vagao ou descida para automaticamente
no ponto estabelecido. Se o ponto estabe-
lecido for alcangado, entado o deslo-
camento, a inclinagado e o deslocamento
transversal sdo ativados.

» Acelevagéo ou adescida esta agora ativa,
independentemente da posi¢c&o do carro
retratil. Dependendo da fungéo selecio-
nada no inicio (deposito/recolha da carga),
oassistenteindicaaalturade elevagaolivre
e/ou altura de descida livre dos paletes.

+ Assim que o processo estiver concluido, a
maquina volta para a operagéo manual.

Pré-selegdo da altura no MODO
AUTOMATICO «Semciclo degarfos» e
«Comegar apenas com os garfos abaixo
da altura de destino»

Nos dois modos «Posigao basica» e «Qual-
quer posicao», pode ser feita uma selegao
adicional entre as opgdes «Sem ciclo de
garfos» e «Comegar apenas com os garfos
abaixo da altura de destino». A selegéoin-
dica se a altura de destino pode ser alcangada
diretamente, ou se o porta-garfos deve ser
descido até a uma altura inferior a altura de
destino.

Pré-selegao da altura no MODO AUTOMA-
TICO «Sem ciclo dos garfos»

« A altura de destino pode ser alcangada
diretamente, independentemente do
porta-garfos estar acima ou abaixo
da altura de destino. O pré-selecionador
da altura indica imediatamente a descida
ou a elevagao diretas a altura de destino.
Depois de atingir a altura de destino, a
pré-selegao da altura esta concluida.
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Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagao (opcional)

Pré-selegao da altura no MODO AUTOMA-
TICO «Comegar apenas com os garfos abaixo
da altura de destino»

» Aaltura de destino s6 pode ser atingida
diretamente se o porta-garfos estiver
abaixo da altura de destino.

» Se o porta-garfos estiver acima da altura
de destino, o pré-selecionador da altura de
elevagéao indica a descida até o porta-
garfos estar abaixo da altura de destino. O
pré-selecionador da altura de elevagaoira,
em seguida, indicar a elevagéo até a altura
de destino.

Utilizar a pré-selegdo da altura de
elevagao

Informagdes gerais > km/h &m

Acupmo U0 -
L .
Se o suporte para carga for inclinado, ha um risco

de colisdo com o palete ou a pilha! -
O suporte para carga deve estar sempre na | e

«posi¢édo de 0°» durante o depdsito e a recolha! ’ ‘ *
(2] NoTA L‘ > ¥ h

Se a pré-selegcdo da altura estiver ativa,
apenas os simbolos de seta dos movimentos F4 e i
possiveis se acenderdo nos simbolos das =, Tk
fungdes no assistente (1). O movimento

necessario é identificado em cada caso,

através do simbolo de seta intermitente km/h &lm
correspondente. Os simbolos de fungdes mEa

sem simbolos de setas indicam que essa N}
fungéo esta bloqueada. Se o suporte para
carga estiver acima da altura de elevagao
disponivel, € necessario executar um curso lj 7 |

de referéncia apos a ativagdo para ativar a ) / ) | :l \LJ Ll

apresentagao da altura. ’ f
A posigao inicial para esta descrigcdo é o I ’ ' *

carro retratil recolhido (o sistema de medigao

do deslocamento indica a posigao final DS) e

uma torre de elevagcéo em elevagéo livre.
Também sao possiveis outras combinagdes. 2 5
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No entanto, estas originam indicag¢des dife-
rentes no assistente (1). O assistente indicaa
fung@o que deve serexecutada. Adescrigéo
seguinte é apresentada a titulo de exemplo.

zona. E possivel selecionar um nivel
(1-20) introduzindo um digito com o teclado
alfanumeérico (4). A selegao completa (nivel e —@
zona) é apresentada novisor (5). Aalturade

destino guardada ¢é apresentada em (6).

NOTA 4 3

Durante a elevacéao livre, a diferenga entre

a altura de referéncia e a altura de destino

€ apresentada no visor como a "altura de
elevagdo restante até ao destino (diferenca
em relagdo ao destino)" (6). O visor ndo
apresenta a diferenga entre a altura de
elevagdo atual e a altura de destino até que o
Interruptor de referéncia tenha sido
ulfrapassado. A selecdo (nivel e zona) pode
sercancelada com o botdo «DEL».

Imm A
Quando a maquina estiver ligada, a zona }m_B o Bo
«A» (2) é selecionada automaticamente. A 18 D ©
zona pode ser alterada pressionando o bot&o 43 ° E
(3). Se for atingida a zona «H», é repetida a 4 © e F
zona «Ay. Isto permite a pré-selecédo da . ° H o

’ 0

Q000

/QG@

Exemplo: depositar na prateleiraem >

modo totalmente automatico e 1
(@) NoTA

S0 é possivel selecionar o depdsito se m/h EImm
tiverem sido atribuidas alfuras validas aos i SIS
niveis durante o processo de aprendizagem. () —
Os niveis invdlidos ou aos quais nao tenha auto
sido atribuida uma alfura ndo sdo ativados no W ( =1
modo automaltico. Todas as alfuras L

programayveis sao definidas na fabrica para z
«5500 mmy». O modo automaitico pode ser I ‘ I I
Interrompido a qualquer momento utilizando o b

botdo «MAN»!

— Depois de introduzir o nivel de destino (por 2 3 4 5
ex. A1), pressione o botao de depdsito (1).
O simbolo de depésito (3) e a indicagao
«auto» de operagdo automatica (4) sdo
apresentados no assistente (2). O visor (5)
muda daalturade destino paraadistancia
até ao destino.

0002330199 [PT-BR] 171
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Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagao (variante)

A ATENGAO

Se néo pressionar o botao de depésito (1), todas
as funcdes hidraulicas estao disponiveis, sem
restricdes (= operagdo manual)!

Preste atengéo aos simbolos do visor!

— Depois de introduzir o nivel de destino (por
ex. A1), pressione o botao de depésito (1).
O simbolo de deposito (3) e a indicagéo
«auto» de operagéo automatica (4) séo
apresentados no assistente (2). O visor (5)
muda da altura de destino para a distancia
até ao destino.

— Ative a funcéo de elevagéo (indicagao
apresentada pelo assistente). A altura se-
lecionada e a elevacao livre do palete sao
alcangadas, sendo efetuada a parada
automatica (6). O visor (5) apresenta uma
distancia ao destino<a6 mm.

— Conduza até a pilha de paletes (7).

— Ative a fungao de deslocamento LS (indi-
cacao apresentada pelo assistente) e em-
purre o palete para a prateleira (8).

— Ative a fungéo de descida (indicagdo
apresentada pelo assistente). Os garfos
sdo descidos a altura de elevagao livre (9)
da palete.

— Ativeafuncédode deslocamento DS e recolha

completamente o carroretratil (indicagao
apresentada pelo assistente). (10)

A rotina automatica esta concluida. Todas
as fungdes voltam a estar disponiveis (=
operagao manual).

— Invertaadiregdo damaquina(11).

10

EL:%

5

— [
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Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagao(opcional)

Exemplo: recolha da carga em modo
totalmente automatico

(@) NoTa

S0 é possivel selecionar a recolha da carga
se tiverem sido atribuidas alturas validas aos
niveis durante o processo de aprendizagem.
Os niveis invdlidos ou aos quals ndo tenha
sido atribuida uma alfura ndo sdo ativados no
modo automatico. Todas as alturas
programaveis sdo definidas na fabrica para
«5500 mm». O modo automatico pode ser
Iinterrompido a qualquermomento utilizando o
botao «MAN»!

— Depois de introduzir o nivel de destino (por
ex. A2), pressione o botao de recolha da
carga(1). Osimboloderecolhadacarga (3)
e aindicagao «auto» de operagao automa-
tica (4) séo apresentados no assistente
(2). O visor (5) muda da altura de destino
para a distancia até ao destino (diferenca
em relagéo ao destino).

A ATENGAO

Se néo pressionar o botéo de recolha da carga (1),
todas as fungdes hidraulicas estdo disponiveis,
sem restrigdes (= operagdo manual)!

Preste atengdo aos simbolos do visor!
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Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagao (opcional)

— Ative a fungdo de elevagéo (indicagéo >
apresentada pelo assistente). A altura
exata selecionada é atingida e é efe- 6 H 7
tuada a parada automatica (6). O visor (5) s
apresenta uma distancia ao destino <a 6

mm /l\
— Conduza até a pilha de paletes (7). T

— Ative afungao de deslocamento LS (indi- =
cacao apresentada no assistente) e intro- 3
duza completamente os bragos dos garfos
no palete (8).

— Ative a funcéo de elevagéo (indicagao
apresentada pelo assistente). Os garfos d
sdo elevados pela altura da elevagéo livre
da palete e a carga é recolhida (9).

W]
11 ™ [T
%

— Ative afungado de deslocamento DS erecolha
completamente o carro retratil (indicagao -
apresentada pelo assistente). (10)

- Inverta a diregdo damaquina (11). 10 IE_ 11
&

Arotina automatica esta concluida. Todas
as fungdes voltam a estar disponiveis (=
operagdo manual).

Aprendizagem, geral

Aaprendizagem para a pré-selegéo da altura
é efetuada através do visor da maquina.

Para efetuar a aprendizagem, o usuario
deve ter sessao iniciada na maquina com
um cédigo PIN com nivel de autorizagéo «2»
ou «3».

(2] NoTA

Antes de ser possivel definir uma nova
alfura no visor, é necessario executar um
curso de referéncia. E possivel guardar

as alturas abaixo da altura de referéncia
Infroduzindo-as manualmente. No entanto,
se for selecionado um desses nivers, ndo é
possivel utilizar a operagcdo automatica.

Ay
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Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagéo(opcional)

Através do visor, s6 € possivel alterar alturas
pré-definidas. Nao é possivel alterar quais-
quer outros parametros de pré-selegéo de
altura especificos da maquina. Paraisso s6 é
possivel utilizando o programa de servigo.

Os parametros seguintes, entre outros,

podem ser alterados utilizando o

programa de servico:

» Alturade elevagéo livre dos paletes

» Alturadedescidalivre dos paletes

» Precisao e velocidade da elevagao livre do
palete e de descida livre do palete

» Precisao e velocidade do regresso para a
posigaoinicial

Realizaruma aprendizagem

Aaprendizagem paraapré-selegaodaaltura
¢é efetuada através do visor e das teclas de
introdugéo da unidade de comando e de
visualizagao.

Os valores para as alturas de elevagao
programaveis devem ser introduzidos através
das teclas de introdugao do teclado numérico.
Nao é possivel mover os garfos a uma altura
de elevagéo e transferir esse valor para o
sistemade pré-selegao daaltura.
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Pré-selecionador da altura de elevagao (opcional)
Abrir o menu de pré-selegao da altura de elevagéo

Funcionamento

Para obter informagdes sobre o funciona-
mento geral da configuragdo da maquina
e sobre a introdugdo de uma senha com
um determinado nivel de autorizagao,
consulte o capitulo «Configuragéo da ma-
quina de bordo/Geral».

Pressione os botées «k ESC » (4) e « OK» (6)
durante trés segundos. E apresentado o
seguinte no campo de visualizagéo (1):

PASSWORD____

Utilizando as teclas de introdugao (3),
digite uma senha para o nivel de
autorizagao «2» ou «3».

Confirme aintrodugéo com o botdo «OK».
O menu de selecéo é apresentado no
campode visualizagéo (1).

Pressione as teclas de seta (5) até que AJUS -
TAR seja apresentado no campo de visua-
lizagdo.

Pressione o botdo «OK». A altura armazenada no
sistema para a primeira «area» e o «nivel»

mais baixo é apresentada no campo de
visualizagao (2).
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Funcionamento

Pré-selecionador da altura de elevagéo (opcional)

Introduzir e armazenar alturas de >
elevagao para pré-sele¢ao da altura

As alturas de elevagao programaveis saoin-
troduzidas utilizando as teclas de introdugéo
no painel de controle. O resultado de cada
entrada é apresentado no campo de visuali-
zagao(1).

Para garantir que as alturas de elevagao

guardadas podem ser selecionadas em

uma fase posterior, & necessario introduzir

trés itens de informacgéao para cada altura

de elevagao:

* Uma zona (de armazenamento) definida
(A-H) (2)

* Umnivel (de empilhamento) definido (1-20)
(3

« A altura de elevagao programada em

B
milimetros (4) é D
1l O -
¥
|

(2] NoTA

Pressione o botdo «ESC» (5) para terminar a
Infrodugdo e sair do item de menu sem salvar.

Pressione o botdo «DEL» (9) para apagar o | @
valor.
9 7
Programar a altura de elevagéo (exemplo: zona A, Nivel 07, altura de elevagdo 5500 mm)
Botdo | Agédo | Visor
Introduza azona
Botao «A-H» (7) | Pressione | ________
Inserironivel
A(0) Pressione A_______
0 Pressione AO______
A7 XXXXX
7 Pressione (o valor armazenado é
apresentado)
Botao «MAN» (8) Pressione A07 (Xficaintermitente) XXXX
p . digito intermi A07 0 (Xficaintermitente) XXX
0 ¢ re-tss!oneb, ct)'t '%' O Intermi- --> 0 cursor avanga uma
ente é substituido pOSiGAO

y 4
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Funcionamento

Funcionamento da cabine (opcional)

Programar a altura de elevagao (exemplo: zona A, Nivel 07, altura de elevagé@o 5500 mm)

Botao Agéo Visor
Pressi diaito intermi A07 05 (X fica intermitente) XX
5 ressione, o digito intermi- > 0 GuUrsor avanga uma

tente é substituido pOSica0

A07 055 (X ficaintermitente) X

5 Pressione, ijigito intermi- > 0 CUISOr avanca uma
tente é substituido pOSica0
A07 0550 (X fica intermitente)
0 Pressione, o digito intermi- X
tente é substituido --> 0 cursor avanga uma
posicao

A07 0550 (X fica intermitente)
--> 0 cursor mantém-se na
ultima posicéao

Introdugao concluida; o valor
introduzido éapresentado

0 Pressione, o digito intermi-
tente é substituido

Botao «OK» (6) Pressione
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Funcionamento

Utilizagdo em ambientes frigorificos

Utilizacado em ambientes frigorificos
Informagdes gerais

Para utilizar maquinas industriais em
ambientes frigorificos, € necessario montar
equipamento adicional e efetuar
modificagbes técnicas. Devido a esta nova
configuragdo, ocomportamentooperacional,
os intervalos e as tarefas de manutengao
variam em relagao as especificagdes das
maquinasindustriais padréo.

A secdo seguinte descreve os passos que
s80 necessarios para garantir que a maquina
conserva a suafuncionalidade nas condigbes
de ambiente frigorifico durante um longo
periodo de tempo.

STILL



Funcionamento

Utilizagao em ambientes frigorificos

Areas de aplicagdo

Distingao entre 4 diferentes areas de apli-
cagao e entre varios modos de funcionamento
dentrodessas areas:

Areade . Tempo de
aplicagdo para ambientes  temperaturas utilizagdo

frigorificos até

Observagdes

1 N&onecessario [-10°C Breve Aplicag’élot_ipica
paramaquinas
quetransportam
acargado
caminhdo com
sistema de
refrigeragéo
paraambientes
frigorificos,
onde acarga é
movimentada
pormaquinas de
armazenamento
erecolha.

2 Necessario -30°C Continuo Utilizagao
alternada

no interior e

no exterior:
tempopassado
no exterior
suficientemente
longo para, pelo
menos, escoar
acondensagao
(normalmente,
no minimo,

30 minutos)

ou durante a
duragdo minima
possivel para
evitar aformacgéao
decondensacgao
(normalmente,
max. 10
minutos).
Estacionamento
fora dazonafria.
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Equipamento
para entrepostos
frigorificos até

Areade
aplicagdo

Gama de
temperaturas

Tempo de

utilizagsio GRS

3 Necessario -30°C

A maquinasé é
estacionada fora
doambiente
frigorifico para
tarefas de
manutengaoou
de reparos ou
apenas durante
umaduragao
max. de 10
minutos.

Continuo

4 Necessario -45°C

O equipamento
para ambientes
frigorificos

foi projetado
apenas para
utilizagao
continuaem
temperaturas
até-30°C.

Breve

A bateria no ambiente frigorifico

As baterias de tragdo das maquinas
industriais ndo podem, em caso algum,
atingir a temperatura do ambiente frigorifico
(-30 °C) ou do ambiente frigorifico de
arrefecimento rapido (-42 °C). Isto significa
que deve estar em funcionamento ou em
carregamento. As baterias ndao podem
permanecer no ambiente frigorifico durante a
noite sem estarem em utilizagdo ou em
carregamento. E aconselhavel carregar a
bateria fora do ambiente frigorifico e
continuar a utilizar a maquina industrial no
ambiente frigorifico com baterias de
substituicdo. O carregador da bateria deve
ser sempre utilizado fora do ambiente
frigorifico.

Restricido de uso de baterias de
ions de litio em ambiente frigorifico

A ATENGAO

Risco de danos aos componentes.

A bateria de ions de litio ndo sdo adequadas
para operagdes em ambiente frigorifico (-45°C).

- N&o conduzir o equipamento com bateria de
ions de litio em ambiente frigorifico (mesmo em
curtos periodos de tempo).

No campo "Areas de aplicagdo", ha
definicdo de 4 diferentes areas de apli-
cacao em ambientes frigorificos.

As baterias de ions de litio € permitida a
utilizagdo apenas nas areas de aplicagao
"1"a"3"

As baterias de ions de litio ndo sao

adequadas para a area de aplicagédo
"4" (-45°C).
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Funcionamento

Utilizagao em ambientes frigorificos

A ATENGAO

Dependendo da temperatura, o tempo de carrega-
mento da bateria pode aumentar e a capacidade
disponivel pode diminuir.

Quanto mais baixa for a temperatura a qual se uti-
liza a bateria, maior sera o tempo de carregamento
necessario e menor sera a capacidade disponivel
da mesma. A capacidade padrao é atingida aos 30
°C. Se atemperatura baixar 1 °C , esta capacidade
diminui cerca de 1%.

Descrigédo do equipamento para
ambientes frigorificos

Componentes do equipamento para
ambientes frigorificos

A ATENGAO

Apenas as maquinas com rodas Vulkollan
podem ser utilizadas em ambientes frigorificos.

— Verifique as rodas Vulkollan antes de comegar a
conduzir.

O equipamento para ambientes frigorificos
utilizado nas maquinas industriais &
composto essencialmente por:

» Tipos de 6leo adequados para ambientes
frigorificos, para utilizagao no sistema
hidraulico e na caixa de transmissao.

* Lubrificantes adequados para ambientes
frigorificos, para utilizagdo em pegas mo-
veis, tais como engrenagens e correntes.

+ Correntes tratadas com graxa para baixas
temperaturas e a prova de agua.

STILL



Funcionamento

Utilizagdo em ambientes frigorificos

» Foram tomadas precaugdes para permitir
adrenagem da agua de condensagao sem
que esta atinjao sistema elétrico.

» Os cilindros de elevacgao e outras pegas
hidraulicas estao equipados com vedagoes
especiais, sempre que necessario.

Aquecera maquina

E necessario aquecer a maquina industrial
durante aprox. 5 minutos antes de poder
utilizar normalmente no ambiente frigorifico.
Para aquecer a maquina, € necessario
efetuar todos os movimentos possiveis varias
vezes. Esta fase de aquecimento é
necessaria para aumentar a temperatura do
6leo. As valvulas proporcionais e as vedagoes
apenas funcionarao na perfei¢céo apos a
conclusao desta fase de aquecimento.

Verificar o sistema de frenagem

E necessario verificar a seguranga opera-
cional do sistema de frenagem acionando o
freio varias vezes durante a fase de aqueci-
mento.
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Utilizar a unidade de comando e de visualizagao

Indicagdes do estado de funcionamento na unidade de comando e de visuali-

zagao
1 2 3 4 5 6 7
26 mphf km/yf ftin / EImm 8
k
NY gsss/ £ BEBEE
ftin mim,
25— =555 88888
24— —9
23— ~ 10
22 — 0O,
21 / 1
4 13
ltemn.° | Visor Observagdes
1 Estado de carga da bateria -
2 Indicagéo do angulo de diregdo combi- _
nado com sentido de diregao
Relogio (digital) -
4 Joystick 4Plus (erro de funcionamento) -
O indicador depende dos parametros
5 Indicadormultifungdes da maquina (p.or~ex., velocidade de
condugao, posigao de alcance, altura
de elevagao)
Campo de visualizagéo da pré- O indicador s6 se encontra ativo no
6 definicdo selecionada para a opgao de opcional com "pré-sele¢ao da alturade
pré-selecao da altura de elevagao elevagao”
O indicador s6 se encontra ativo nos
7 Campo de visualizagdo da altura atual da | opcionais com "pré-selecéo da altura
elevagao principal de elevagao" ou "indicagdo da altura de
elevagao”
Campo d? wsuahza_gacz paraa d|fe~renga A opcao de "diferenga em relagao ao des-
em relagdo ao destino" ou indicagéo do S s . L
< tino" s6 se encontra ativa nos opcionais
8 valor da altura de elevagao armazenada noré-selecio da altura de el =
durante a configuragé@o da pré-selegao com ‘pre-selecac da affura de elevagao
= ou"indicagdo daaltura de elevagao"
da altura de elevagao
9 Assistente de fungao Il'mportantqapenas parao opciorlalucom
pré-selegao da altura de elevagao
184 0002330199 [PT-BR]
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ltemn.° | Visor Observagbdes
10 Assistente de fungéo, posigcéo central da
mudangadetransicao
11 Assistente de fungéo, posigéo central da
inclinagcao
12 Horas de servigo, mensagens de erro, O contador apresenta até 99 999,9 horas
perfil de tragao, texto informativo de servigo.
13 Bot&o de confirmagso E nece§sério _o_acio_namento para
operacoes adicionais
14 Informagéo -
15 Manutengao expirada -
16 Atengio Apresentado em conjunto com uma
mensagem de erro (FE)
17 Velocidade muito reduzida ativada -
18 Blue-Qativado -
19 Superaquecimento -
Banco do operador ndo ocupado durante
20 o funcionamento da maquina (interruptor |-
dobanco)
21 Freio de estacionamento ativado -
Cinto de seguranga do banco do condutor
22 ndo afivelado (ndo disponivel em|-
magquinas de produgao em série)
23 Acione o pedal do homem-morto -
Simbolo para as variantes com FleetMa-
24 g
nager ou acesso com codigo PIN
Indicador de nivel da agua da bateria
25 . ) .
baixodemais (opcional)
26 Bateriandotravada -

Modo de eficiéncia Blue-Q
Descrigao da fungéo

O modo de eficiéncia Blue-Q influencia tanto
a unidade propulsora como a ativagao de
equipamento adicional e reduz o consumo de
energiadamagquina.

Caso o modo de eficiéncia seja ativado, o
comportamento de aceleragdo da maquina é

STILL
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alterado para permitir uma aceleragéo mais
moderada.

O Blue-Q néoinfluencia:

» Avelocidade maxima

« Capacidade deinclinagéo

» Forgadetragado

+ Caracteristicas de frenagem

Ligar e desligar o modo de eficiéncia
Blue-Q

— Pressione o botdo (2) do Blue-Q. >

O simbolo do Blue-Q(1) é apresentado na §ggg , mh kmh fin_ &
unidade de comando e de visualizagao, o que " wHEBE88 BBEEE
significa que o modo de eficiéncia Blue-Q esta Ly
ligado.

Ao pressionar o botao Blue-Q novamente,
volta a desligar o modo de eficiéncia Blue-Q.

Indicadores de falhas

Vista na unidade de comando e de >
visualizagéo

mp/h kmmh ftin mm

©8888 QB.BIBB
gaag 88888

'y LA AA
AL TR TN

Mensagens de erro

As anomalias séo indicadas através de nume-
ros de erro no visor (2). Além da mensagem
de erro, acende-se o icone (1).

NOTA

Se o erro ndo puder ser corrigido ligando e

desligando ou utilizando a maquina corre- 1 2
tamente, contate a rede de assisténcia

técnica autorizada.

186 0002330199 [PT-BR]
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Funcionamento

Utilizacdo em situagGes especiais
Utilizacao em situagbes especiais

Transporte

A ATENGAO

Risco de danos materiais devido a sobrecarga!

Se conduzir a maquina para um meio de

transporte, a capacidade de carga do meio de

transporte, das rampas e das plataformas de

carregamento devem ser superiores ao peso real

total da maquina. A sobrecarga pode provocar a

deformagdo ou danos nos componentes de forma

definitiva.

— Indique o peso real total da maquina.

— A maquina sé deve ser carregada se a capaci-
dade de carga do meio de transporte, das ram-

pas e das plataformas de carregamento forem
superiores ao peso real total da maquina.

Determinar o peso real total >

— Estacione a maquina de forma segura;
consulte o capitulo «Estacionaramaquina —
emsegurancanr. | =TILL |

— Determine os pesos unitérios através r——m—————]Mm'T reestietmimanioasn )
da leitura da placa de identificagdo da T— pre——

o - sy P
magquina e, se necessario, da placa de e il [
caracteristicas do acessorio (opcional). Erd v é

oo o o
— Adicione os pesos unitarios determinados e A
de modo a obter o peso real total da ma- S
quina: S0 Opestg s

Peso da méaquinasem carga (1)

+ Pesomax. permitido da bateria (2)

+ Pesodolastro (opcional) (3)

+ Peso do acessorio (opcional)

+ 100 kg de margem para o operador

= Pesoreal total
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Funcionamento

Utilizagdo em situagdes especiais

Risco de acidente se houver um a colisdo com
a maquina!

Movimentar a diregdo pode fazer com que a ex-
tremidade traseira saia da plataforma de carre-
gamento, na dire¢cdo da extremidade. Isto pode
provocar um acidente com a maquina.

— Antes de atravessar uma plataforma de carre-
gamento, assegure-se de que essa se
encontra corretamente colocada e fixa.

— Certifique-se de que o veiculo de transporte para
o qual a maquina sera conduzida esta suficien-
temente seguro contra possiveis deslocamentos.

— Mantenha uma distancia segura de plataformas
de carregamento, rampas, plataformas de
trabalho e objetos semelhantes.

— Conduza o veiculo de transporte lentamente e
com cuidado.

Amarraramaquina >

A ATENGCAO

As correias de fixagao abrasivas podem rogar na
superficie da maquina e provocar danos.

— Coloque apoios anti-deslizantes sob os pontos
de elevacdo (3) (p. ex., tapetes de borracha ou
espuma).

A carga pode deslocar-se se as correias de fixagdo
deslizarem!

A maquina deve ser amarrada de forma segura
para evitar qualquer deslocamento durante o
transporte.

— Certifique-se de que as correias de fixagéo estéo
bem apertadas e que os apoios ndo podem
escorregar.

— Estacione a maquina de forma segura;
consulte o capitulo «Estacionar a maquina
emseguranga.

— Desmonte a grade da protegao do operador e
o painel do teto (opcionais), e evite que estes
elementos sejam danificados.

D
=
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Funcionamento

Utilizacdo em situagGes especiais

— Coloque as correias de fixagdo de acordo
com ailustragao e fixe a maquina de forma
segura.

— Apéds otransportedamaquina e a
remocdo  das cordas de fixagéo, volte a
montar a grade da protegéo do operador e
o painel do teto (opcionais).

Rebocar

O sistema de frenagem do veiculo rebocador
pode falhar. Ha risco de acidente!

Se o sistema de frenagem do veiculo rebocador
ndo possuir o tamanho adequado, o veiculo
rebocador pode ndo frear em seguranga ou os
freios poderéo falhar. O veiculo rebocador deve
ser capaz de amortecer as forgas de tragéo e
destravagem da carga rebocada sem freio (peso
total real da maquina).

— Verifique as forgas de tragao e de travagem do
veiculo trator.

A maquina pode chocar com o veiculo rebocador
quando este travar. Ha risco de acidente!

Ao rebocar a maquina, ndo ultrapasse a velocidade
maxima recomendada de 2,5 km/h. Ao rebocar em
inclinagdes, reduza a velocidade e mantenha
calgos a mao.

— Baixe a carga e os bragos dos garfos até ao
solo.
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Funcionamento

Utilizagdo em situagdes especiais

Rebocarcom o sistema de dire¢édo >
operando

Durante as manobras, pessoas podem ser esma-
gadas entre a maquina e o veiculo rebocador
Existe o risco de ferimento fatal!

As manobras e o engate dos cabos de reboque
do veiculo rebocador s6 podem ser realizados
com uma segunda pessoa como guia. Isto
garante que o operador do veiculo rebocador e o
mecanico que engata os cabos de reboque tém
conhecimento dos riscos.

— Efetue manobras apenas com a ajuda de um
guia.

Se a direcdo da maquina ainda funcionar e
o freio for libertado, a maquina pode ser
rebocada com cabos.

— Selecione uma velocidade de reboque
que permita sempre a frenagem e o
controle eficazes da maquina e do veiculo
rebocador.

A ATENGCAO

Se a maquina néo for conduzida durante a opera-
céo de reboque, esta podera ficar fora de controle!

— A maquina a ser rebocada também deve ser
conduzida por um operador.

Solte ofreio de estacionamento.

Reboque amagquina.

— Depois derebocar, ndo permita que a maquina
se desloque (por ex. ativando o freio de
estacionamento ou utilizando calgos).

Nao retire os cabos de reboque.

Pontos de elevagao para rebocar
Pontos de elevagéo do lado da carga:

— Enrole emvolta datorre de elevagéo (1).
Pontos de elevagao do lado da tragao:

— Enrole em volta das duas colunas de suporte
no lado do operador, da protecdo do
operador (2). No lado esquerdo,
direcione o cabo de reboque através da
alga existente na coluna de suporte.
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Funcionamento

Utilizacdo em situagGes especiais

Rebocarcom o sistemadediregdonao
operante

Se a diregao tiver falhado, a maquina pode
ser rebocada utilizando equipamento como
rodas direcionais de grande resisténcia.
Dependendo do projeto, € necessario colocar
as rodas direcionais de grande resisténcia
por baixo da roda de tragdo ou das colunas
na parte lateral da maquina. Como aroda de
tragdo ndo entra em contato com o chao
quando é utilizado este método para rebocar,
os freios também ndo se encontrardo
operantes. Por essa razao, respeite

as informagdes de seguranca contidas na
sec¢ao "Libertar os freios mecanicamente”.

Diregao de emergéncia (variante)

Encontra-se disponivel como equipamento
especial um eixo de pinhao para rodar a
diregdo manualmente.

A ATENGAO

Este eixo de pinhdo de emergéncia apenas pode
ser utilizado quando a tomada da bateria se
encontrar desligada.

Carregar com uma grua

O carregamento com grua foi elaborado
apenas para transportar amaquina completa
para a respectiva ativagao inicial. Em
condic¢des de utilizagao que exijam
carregamentos frequentes ou que nao se
encontrem aqui descritas, entre em contato
comofabricante para saber quais as variantes
particulares existentes.

Apenas pessoas com experiéncia suficiente
no manuseio de conjuntos de cabos e
guindastes podemrealizar o carregamento
dasmaquinas.
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Funcionamento

Utilizagdo em situagdes especiais

Determinar o peso real total

Estacione a maquina de forma segura;
consulte= Capitulo «Estacionara
magquina em segurancgay, P. 5-237.

Determine os pesos unitarios através

da leitura da placa de identificagdo da
maquina e, se necessario, da placa de
caracteristicas do acessorio (opcional).

Adicione os pesos unitarios determinados
de modo a obter o peso real total da ma-
quina:

Peso damaquinasem carga (1)
Peso max. permitido da bateria (2)

Peso do lastro (opcional) (3)

Peso do acessorio (opcional)

Peso real total

—
STILL
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Funcionamento

Utilizacdo em situagGes especiais

Engatar as correias de elevagao >
A ATENGAO

Os cabos podem danificar a pintura da maquina!

Os cabos podem danificar a pintura da maquina ao
rogar e pressionar contra a superficie da maquina.
Os cabos duros ou com arestas afiadas, como
fios ou correntes, podem danificar rapidamente a
superficie.

— Utilize cabos em material téxtil, como, por
exemplo, correias de elevagcao com protecdes
para as arestas ou dispositivos de protegéo
semelhantes, sempre que necessario.

Existe um risco de ser atingido em caso de falha
dos guindastes e dos cabos, 0 que provocara a
queda da maquina, com consequéncias potencial-

mente fatais!

— Utilize apenas gruas e cabos com uma capaci- . ~ i
dade de carga suficiente para o peso total real Engataras correias de elevagéo numamaquina com
da maquina. umatorre de elevagéo

— Utilize apenas os pontos de elevagéo
adequados.

— Certifiqgue-se de que os acessorios dos cabos,
sejam ganchos, manilhas, correias e compo-
nentes semelhantes, sdo colocados sempre na
direcdo de carga indicada.

— Os cabos ndo podem estar expostos a danos
causados por pegas da maquina. Utilize prote-
¢Oes adequadas para as arestas.

— Retraia totalmente o carro retratil na
diregéo do operador.

— Utilize sempre prote¢des adequadas para
as arestas entre o guindaste e quaisquer
arestas afiadas existentes na maquina, de
modo a proteger o guindaste contra danos

durante a elevagéo.
Engatar as correias de elevagéo em uma Engataras correias de elevagdo em umamaquina
maquina com um mastro de elevagao sem torre de elevagdo

» Coloque as correias de elevagao em volta
da travessa principal (1) do mastro exterior
da torre de elevagéo e desloque a correia
de elevagao para cima

+ Coloque as correias de elevagdo em torno
das colunas da protegao do operador (2),
(3) e desloque-as para cima

Ay
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Funcionamento

Utilizagdo em situagdes especiais

Engatar as correias de elevagdo em uma
magquina sem mastro de elevagao

» Coloque duas manilhas adequadas (4) nos
mancais datorre de elevagédo da maquina

» Desloque a correia de elevagéo para cima,
através das duas manilhas e das barras da
protecéo do operador. Certifique-se de que
a correia de elevagéo néo exerce qualquer
pressao sobre a prote¢ao do operador.

» Desloque as correias de elevagdo para
cima, através das duas manilhas e das bar-
ras da protegao do operador. Certifique-se
de que a correia de elevagéo néo exerce
qualquer pressao sobre a protegao do
operador. Coloque outracorreia de ele-
vagao emtorno dos dois postes da prote¢ao
do operador (5),(6) e desloque-a para cima

— Ajuste o comprimento dos conjuntos de
cabos de modo a que o olhal de suspenséo
(7) fique na vertical, acima do centro de
gravidadedamaquina.

Destaformaé assegurado que amaquina
permanece nivelada durante asuaelevagao.

— Ligue as correias de elevagéo ao olhal de
suspensao e introduza o dispositivo de
seguranga (8).

A ATENGAO

Os cabos colocados incorretamente podem
danificar as pegas dos acessorios!

Ao levantar a maquina, a presséo dos cabos pode
danificar ou destruir as pegas dos acessorios. Se
as pecgas dos acessorios causarem obstrugdo (por
ex., iluminagao, etc.), é necessario remové-las
antes do carregamento. Solicite mais informagées
na rede de assisténcia técnica.

— Imobilize os cabos para que estes ndo entrem
em contato com as pegas dos acessorios.
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Funcionamento

Procedimento em caso de emergéncia

Carregar a maquina

@

Se a maquina elevada balangar

de forma descontrolada, podera
esmagar pessoas. Existe o risco de
ferimento fatal!

— Nunca caminhe embaixo
de cargas suspensas.

— A maquina ndo pode esbarrar em
qualquer objeto enquanto estiver
sendo elevada, tal como ndo pode
mover-se de forma descontrolada.

— Sempre que necessario, segure a
maquina com cordas-guia.

— Eleve cuidadosamente a maquina e tome
todas as precaugdes quando a colocar no
local pretendido.

Procedimento em caso de emergéncia

Paradade emergéncia >

A ATENGAO

Se a tomada da bateria (1) estiver desligada ou o
interruptor de parada de emergéncia (2) for
acionado, as fungdes elétricas da maquina serao
desligadas.

Este sistema de seguranga s6 deve ser utilizado em
caso de emergéncia ou para estacionar a maquina
em seguranga.

A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se retirar a tomada da bateria com o interruptor de
chave ligado (com carga), sera produzido um arco.

Isto pode provocar corrosao nos contatos, o
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Funcionamento

Procedimento em caso de emergéncia

que reduz consideravelmente a sua vida util.

— Desligue a maquina antes de desligar a tomada
da bateria.

— Nao desligue a tomada da bateria enquanto
a maquina estiver ligada, exceto em caso de
emergéncia.

A ATENGAO

Risco de acidente em caso de parada de emer-
géncia da maquina se a carga estiver elevada.

Em caso de parada de emergéncia da maquina
enquanto a carga esta elevada, o porta-garfos
deve ser totalmente descido e o carro retratil
totalmente recolhido. Desta forma, garante-se que
os sistemas de suporte eletrénico que impedem

o tombamento da maquina com a carga elevada
estéo recalibrados.

— Antes de continuar a conduzir a maquina, baixe
completamente a carga e recolha totalmente o
carro retratil.

Desligar a maquina em caso de
emergéncia quando a mesma se en-
contraparada

Em caso de emergéncia, todas as fungdes da
maquina podem ser desativadas.

— Desligue a tomada da bateria (1);
consulte o capitulo «Desligar atomada da
bateria».

Todas as fungdes da maquina passam a estar
indisponiveis.

Desligar a maquina em caso de
emergéncia quando a mesma se en-
contraem movimento

Em caso de emergéncia, todas as fungdes da
maquina podem ser desativadas.

— Certifique-se de se segurar bem na
maquina; segure-se ao volante com a mao
esquerda.

— Acione o interruptor de parada de
emergéncia (2).

O freio de estacionamento é aplicado e a
maquina freia até parar. Todas as fungdes da
maquina passam a estarindisponiveis.

STILL



Funcionamento

Procedimento em caso de emergéncia

Procedimento em caso de tomba- >
mento do veiculo

Se a maquina tombar, o operador pode cair e des-
lizar para debaixo da mesma, com consequéncias
que podem ser fatais. Existe risco de morte.

Se os limites impostos neste manual de operagéo
nao forem cumpridos, como p. ex., conduzir em
inclinagdes muito ingremes ou ndo adequar a
velocidade em curva, a maquina corre

o risco de tombar. Nao abandone a maquina se
esta comegar a tombar, seja em que circunstancia
for. Isto iria aumentar o risco de ser atingido pela
maquina.

— Nunca salte da maquina.

— Deve respeitar as regras de comportamento se
a maquina tombar.

Regras de comportamento no casode a
maquinatombar:

— Segure-se ao volante com as maos.
— Junte os pés nazona dos pés.

— Mantenha o corpo, particularmente os
bracos e pernas, dentro do compartimento
do operador damaquina.

— Incline o corpo na diregéao oposta ao
sentidoda queda.

Descidade emergéncia >

c_" Risco de vida se a carga descer
t » rapido demais!
— Nao passe por baixo da carga
suspensa!

Se a maquina for utilizada com o controlador hi-
draulico bloqueado, o risco de acidentes aumental

— Ap6ds o procedimento de descida de emergén-
cia, resolva de imediato a anomalia.

— Notifique a sua rede de assisténcia técnica
autorizada.

STILL



Funcionamento

Na eventualidade de uma falha de corrente, &
possivel descer manualmente os garfos para 1 2
que a maquina seja colocada emuma
posicao segura.

Manuseio da bateria

A vélvula de descida de emergéncia é
acionada remotamente através de uma
trans- missao flexivel. O manipulo de
ativagao esta no carro retratil, préximo da
fixacdo do mastro.

!carga e !alxa!a.

Controle a velocidade rodando o manipulo da
transmissao flexivel, com uma pequena ou grande
quantidade de rotagdes:

— Pequena quantidade de rotagbes: a carga desce
lentamente.

— Grande quantidade de rotagdes: a carga desce
rapidamente.

— Depois de se certificar de que ndo se en-
contram outras pessoas nas proximidades
damaquina, utilize a chave hexagonal (1)
para libertar lentamente a valvula de des-
cida de emergéncia (2), permitindo descer
oporta-garfos.

— Certifique-se de que a valvula é novamente
apertada apos a descida dos garfos.

— Notifique a sua rede de assisténcia
técnica autorizada.

Manuseio dabateria

Regulamentos de seguranga para
manuseio da bateria

Deve respeitar os requisitos legais nacionais
aplicaveis ao estabelecimento e utilizagdo de
postos de carregamento de baterias.

4 Pericol

Risco de acidente

Durante a remogao e a instalagdo da bateria,
apenas as pessoas envolvidas no trabalho podem
permanecer na zona de perigo.
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Manuseio da bateria
A PERIGO

Risco de acidente!

A bateria pode cair do equipamento de transporte
de carga ou o mesmo pode tombar ou ficar
danificado. Se tal acontecer, existe risco de morte.

A bateria apenas deve ser removida quando a
maquina se encontra sobre um piso plano, liso e
com capacidade de carga suficiente. A capacidade
de carga do equipamento de transporte de carga
utilizado (consulte manual ou a placa de
identificagéo) deve corresponder, pelo menos, ao
peso da bateria (consulte a placa de identificagdo
da bateria).

— Verifique a capacidade de carga do equipa-
mento de transporte da bateria.

— Remova a bateria em piso adequado.

A PPERIGO

O peso e as dimensdes da bateria tém impacto
sobre a estabilidade da maquina. Existe o risco de
tombamento!

Em relagéo a substituicdo da bateria, ndo pode
alterar as relagdes de peso. O peso da bateria
deve situar-se dentro do limite de peso indicado na
placa de identificagdo.

— Nao retire nem altere a posi¢éo dos pesos do
lastro.

— Registe o peso da bateria na placa de identifica-
géo.

A ATENGAO

A ligacéo ou utilizagdo incorreta do
posto de carregamento ou do
carregador da bateria pode provocar
danos nos componentes!
— Respeite o manual do posto de
carregamento, do carregador
da bateria e da propria bateria.

Devem serrespeitados os seguintes
regulamentos de segurangarelativos a
manutengao, carregamento e substituicao
debaterias.

Técnicos de manutengio

As baterias s6 podem ser substituidas por
técnicos com a formagao adequada, em
conformidade com as instru¢des dofabricante
dabateria, do carregador e damaquina.
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Devem ser respeitadas as instrugdes de manu-
tencao da bateria.

risco de ferimentos graves se algu-
mas partes do corpo permanecerem
embaixo da bateria. Risco de esma-
gamento/ferimentos!

— Utilize sempre calgado de segu-
ranca durante a substituicdo da
bateria.

Medidas de protegéo contraincéndio

Nao podem existir materiais infla-
maveis ou produtos de servi¢o que
provoquem faiscas a uma distancia
inferior a 2 m da maquina onde se
encontra a bateria a ser carregada
ou o carregador da bateria. Existe
risco de explosao!

Quando trabalhar com baterias:

- certifique-se de que a sala esta
bem ventilada.

— Néo fume.
— Né&o produza fogo.

Tenha sempre equipamento de
combate a incéndios pronto a ser
utilizado.

Estacionar a maquina em seguranca

Se for necessario realizar alguma operagao
na bateria, a maquina deve ser estacionada
de forma segura; consulte o capitulo «Esta-
cionar a maquina em seguranga».

A magquina so6 pode ser colocada em servigo
se a tomada da bateria for novamente ligada
e acobertura dabateria estiver fechada.
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Peso e dimensdes da bateria

O peso e as dimensdes da bateria tém impacto
sobre a estabilidade da maquina. Existe o risco de
tombamento!

Em relacdo a substituicdo da bateria, ndo pode
alterar as relagdes de peso. O peso da bateria
deve situar-se dentro do limite de peso indicado
na placa de identificacéo.

— Nao retire nem altere a posi¢éo dos pesos do
lastro.

— Registe o peso da bateria na placa de identifica-
géo.

Manutengao da bateria

Os tampdes dos elementos da bateria devem
ser mantidos limpos e secos. Qualquer acido
dabateriaderramadodeveserimediatamente
neutralizado. Respeite os regulamentos de
seguranga relativos ao manuseio do acido da
bateria; consulte o capitulo «Acido da
bateria».

Os terminais e os contatos devem estar
limpos, cobertos com uma leve camada
de graxa para baterias e bem apertados.
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Carregar a bateria

Risco de explosdo devido a presenga de gases
inflamaveis!

Durante o carregamento da bateria, é produzido
uma mistura de oxigénio e hidrogénio (oxi-
hidrogénio). Esta mistura de gas representa um
risco de explosdo e ndo pode ser inflamada.

— Estenda completamente a bateria em conjunto

com o carro retratil para o lado da carga antes
de iniciar o carregamento da bateria na maquina.
Feito isso, evita que quaisquer gases produzidos

durante o carregamento da bateria se acumulem
na maquina

— Certifique-se de que existe uma ventilagao
adequada nas proximidades.

— Desligue a tomada da bateria antes do carrega-
mento e somente quando a maquina e o
carregador da bateria estiverem desligados.

— A porta da cabine (opcional) deve estar aberta
durante o carregamento.

— Nao coloque objetos metalicos sobre a bateria.

A ATENGAO

/ A ligagéo ou utilizagéo incorreta do
posto de carregamento ou do
carregador da bateria pode provocar
danos nos componentes!

— Respeite 0 manual do posto de
carregamento, do carregador da
bateria e da propria bateria.
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Danos nos cabos >
A ATENGAO

\ Existe o perigo de curto-circuito se os
cabos forem danificados.

- Verifique se o cabo de ligagao esta
danificado.

— Quando remover e voltar a montar
a bateria, certifique-se de que
os cabos da bateria ndo estéo
danificados.

Informagdes gerais sobre a substi-
tuicéo da bateria

A ATENGAO

Risco de danos!

A bateria deve ser removida em uma superficie
plana e nivelada com uma capacidade de carga
suficiente, em conformidade com o manual do
acessorio de elevagao que ira utilizar.

A bateria esta apoiada em uma estrutura.
Para substituir a bateria, a estrutura é
deslocada na diregéo dos garfos pelo
movimento de alcance da torre de elevagéao.
Quando retraida, esta estrutura da bateria é
mecanicamente bloqueada.

!ISCO !e esmagamenlo !ew!o a pa! Ies moveis!

Respeite os sinais informativos, consulte o capitulo
«Pontos de identificagao».

Risco de curto-circuito!

Ao deslocar a bateria para tras e para a frente,
assegure-se de que o cabo da bateria ndo é esma-
gado.
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A bateria pode ser removida utilizando os
seguintes acessorios de elevagao:

» Grua(com equipamento padréo)

+ Estruturas de substituicdo (com opcional de
unidade de roletes para substituicao lateral
da bateria)

A capacidade de carga do acessorio de
elevacgao utilizado deve corresponder, pelo
menos, ao peso da bateria (consulte a placa
de identificagéo da bateria).

Aremocao de baterias das maquinas sem os
respectivos dispositivos deve ser efetuada
de forma cautelosa e segura. Contate a rede
de assisténcia técnica autorizada.

Acionarobloqueio dabateria

Antes de ser possivel puxar a alavanca de li-
beracao do bloqueio da bateria, é necessario
abrir o bloqueio da bateria. O bloqueio da ba-
teria pode ser aberto através da fungdo «Re-
trair o carro retratil para o lado do operador»
do joystick 4Plus ou através do interruptor
fingertip correspondente.

Abrir o bloqueio da bateria

— Mantenha o pedal do homem-morto pressio-
nado.

— Utilize a alavanca de acionamento
(joystick ou interruptor fingertip) para
retrair o carro retratil para o lado do
operador até o mesmo parar.

— Continue a acionando a alavanca de acio-
namento

— Apés cinco segundos, o simbolo de
«bloqueio»(1) é apresentado naunidadede
comando e de visualizagéo. Este simbolo

>

. mph  km/h
8588 wo5gR

auto

1= 558
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indica que o carro retratil pode agora ser
retraido para a posicao final para liberar a
bateria

— Desloque aalavancade acionamento
para a posigao zero

— Volte a acionar a alavanca de aciona-
mento e retraia o carro retratil para o lado
do operador, em diregéo a posigao final

— Puxe a alavanca de liberagao (3) do
bloqueio da bateria paracima

A bateria é desbloqueada e pode ser esten-
dida para o lado da carga juntamente com o
carroretratil.

Enquantoobloqueio dabateria estiver aberto,
é emitido um sinal sonoro de aviso. O
simbolo de «velocidade muito reduzida»(2) &
apresentado na unidade de comando e de
visualizagdo. Este simboloindica que a
maquina so pode ser conduzida a velocidade
de caminhada engquanto o bloqueio da bateria
estiver aberto e que as fungdes hidraulicas
sdolimitadas.

- Umavez desbloqueada, estenda a bateria
para o lado da carga até, pelo menos,
um tergo do movimento de extensao para
concluiro processo de desbloqueio

(2] NoTA

Um vez desbloqueada, a bateria deve ser
estendida para o lado da carga até, pelo
menos, um tergo do movimento de extensao
para concluir o processo de desbloqueio.
S0 entédo podera voltar a bloquear a bateria,
retraindo-a em conjunto com o carro retratil.

Bloquear a bateria
— Mantenha o pedal do homem-morto pressionado.

— Utilize aalavanca de acionamento
(joystick ou interruptor fingertip) para
retrair o carro retratil juntamente com a
bateria para o lado do operador, em
diregao a posigao final.

O bloqueio da bateria encaixa de forma
perceptivel, produzindo um barulho. A
bateria esta bloqueada.
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O sinal sonoro de aviso para. O simbolo de
«velocidade muito reduzida» desaparece da
unidade de comando e de visualizagdo. A
magquina pode ser novamente conduzida a
velocidade normal de funcionamento e as
fungdes hidraulicas deixam de estarlimitadas.

(2] NoTA

Se o sinal sonoro voltar a ser emitido e o sim-
bolo de «velocidade muito reduzida» reapare-
cer, significa que, uma vez desbloqueada, a
bateria ndo foi estendida para o lado da carga
atée, pelo menos, um tergco do movimento de
extens&o. Volte a estender e retrair a bateria
para a bloquear.

— Depois de bloquear a bateria, estenda o
carro retratil para o lado da carga, para
fora da posigéo final.

O simbolo de «bloqueio» desaparece da
unidade de comando e de visualizagao.

(2] NoTA

Durante o funcionamento normal, a emissdo
do sinal sonoro de aviso e a apresentacao
dos simbolos de «bloqueio» e «velocidade
muito reduzida» na maquina indicam a
ocorréncia de uma anomalia mecanica no
sensor de bloqueio da bateria. Talanomalia
deve ser corrigida pela rede de assisténcia
técnica autorizada.

Desligar atomada da bateria

A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se retirar a tomada da bateria enquanto a ma-
quina esta ligada (com carga), sera produzido um
arco. Isto pode provocar a erosdo dos contatos, o
que reduz consideravelmente a sua vida util.

— Desligue a maquina antes de desligar a tomada
da bateria.

— Né&o desligue a tomada da bateria enquanto
a maquina estiver ligada, exceto em caso de
emergéncia.
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— Desligue a tomada da bateria (1) do |
conector da maquina, puxando-a no
sentido da seta.

— Coloque a tomada da bateria na
mesma.

A ATENGAO
\ Risco de curto-circuito se os cabos
forem danificados.

— Verifique se os cabos de ligagao
estdo danificados.

A ATENGAO

Risco de danos!

— Posicione o cabo da bateria de maneira que
ndo possa ser esmagado quando a bateria for
removida ou montada.

Substituicdo da bateria utilizando
umagrua

O peso da bateria e as suas dimens0es afetam a
estabilidade da maquina.

Em relagéo a substituicdo da bateria, ndo pode
alterar as relagbes de peso. O peso da bateria
deve situar-se dentro do limite de peso indicado
na placa de identificagdo. A localizagdo dos
pesos de lastro ndo pode ser alterada.
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Risco de esmagamento se a bateria cair.

A abertura do bloqueio da bateria, conforme
descrito abaixo, apenas pode ser realizada em
piso nivelado e horizontal, utilizando os
dispositivos adequados.

Os dispositivos adequados incluem:
— Uma grua e cabos adequados

— Uma estrutura de substituicdo da bateria fixa ou
movel. Deve igualmente consultar o manual
relativo a estrutura de substituicdo da bateria.

— Uma empilhadeira adequada com uma capaci-
dade de carga suficiente

A alavanca de bloqueio da bateria s6 podera ser
acionada quando a maquina estiver imobilizada e
o carro retratil totalmente retraido.

A bateria esta apoiada em uma estrutura. Para
substituir a bateria, esta estrutura é deslocada
na diregao de carga, juntamente com o carro
retratil. Antes de estender o carro retratil, &
necessario acionar a alavanca de bloqueio da
bateria. Quando o carro retratil se encontra
totalmenteretraido, aestrutura da bateria volta
aserbloqueadamecanicamente.

A bateria destina-se a ser instalada ou remo-
vida utilizando uma grua.

Técnicos de manutengio para as
baterias

Sétécnicoscomaformagaoadequadapodem
carregar, efetuar manutengao ou substituir
baterias, em conformidade com as instru¢des
do fabricante da bateria, do carregador e da
maquina.

— Asinstrugées de manuseio da bateria
e o manual do carregador da bateria
devemserrespeitadas.

Remover a bateria
— Retraia totalmente o carro retratil.
— Acione ofreio de estacionamento.

— Libere o bloqueio da bateria (con-
sulte o capitulo «Acionar o bloqueio da
bateria»).

STILL



Funcionamento

Manuseio da bateria

(2] NoTA

Oparafuso deve se soltarde forma audivel.

— Pressione o pedal do homem-morto.

— Estenda totalmente o carro retratil junta- >
mente com a bateria (2).

— Desligue amaquina.

— Acione o interruptor de parada de
emergéncia.

A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se retirar a tomada da bateria enquanto a ma-
quina esta ligada (com carga), serd produzido um
arco. Isto pode provocar a erosdo dos contatos, o
que reduz consideravelmente a sua vida util.

— Desligue a maquina antes de desligar a tomada
da bateria.

— Na&o desligue a tomada da bateria enquanto
a maquina estiver ligada, exceto em caso de
emergéncia.

— Desligue atomada da bateria (3). >
A ATENGAO

} Existe o perigo de curto-circuito se os
cabos forem danificados!

Posicione o cabo da bateria de
maneira a que ndo possa ser
esmagado quando a bateria for
removida ou montada.

— Verifique se os cabos de ligagao
estdo danificados.

Para baterias instaladas numa zona de
acesso mais dificil, € necessario remover a
cobertura da bateria da maquina para reti-
rar a bateria. Os parafusos da cobertura da
bateria podem serdesapertados utilizando a
chave hexagonal do mecanismo de descida
de emergéncia. A chave hexagonal do meca-
nismo de descida de emergéncia encontra-se
no compartimento do operador, sob o volante
(consulte o capitulo «Descida de emergén-
cia»).

— Remova os trés parafusos da cobertura da
bateria (4) e remova-a da maquina
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— Utilize uma grua adequada para remover a
bateria da respectiva estrutura; consulte o
capitulo «Transporte da bateria com uma
grua.

Manuseio da bateria

Instalar a bateria

Risco de corrosao

O eletrdlito (acido da bateria) é téxico e corrosivo.
Ao manusear acido da bateria, as medidas de
seguranga indicadas devem ser seguidas escru-
pulosamente. Especialmente nas baterias recen-
temente carregadas, tenha em atencao o risco de
exploséo na zona de liberagéo de gases.

Risco de explosao

As aberturas existentes na zona de liberagao de
gases da bateria ndo podem ser cobertas ou total-
mente fechadas. E necessaria uma alimentagéo
de ar sem restricdes para evitar a formagéo de
misturas de gases potencialmente explosivas.

Nao deve permitir em circunstancia alguma que
sejam feitas aberturas na zona de liberagéo de
gases da bateria; estas poderiam permitir a
entrada do gas produzido durante o processo de
carrega- mento no compartimento do operador.

A bateria deve preencher o respectivo
espago, com poucos milimetros de folga. Isto
impossibilita o deslizamento e a queda da
bateria enquanto a maquina se desloca. A
estrutura da bateria foi projetada para ser
utilizada com baterias padréo. As baterias
utilizadas devem estar em conformidade com
as tolerancias dimensionais especificadas de
acordo com esta norma. Isto € necessario
para que o bloqueio da bateria funcione sem
problemas.

— Monte a bateria na respectiva estrutura;
consulte o capitulo «Transporte da bateria
comumagrua».
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A ATENGAO

Perigo de curto-circuito

Se a cobertura da bateria for removida, a bateria
podera ficar danificada durante a utilizagao
devido a entrada de agua ou sujeira.

N&o utilize a maquina sem a cobertura da bateria
devidamente colocada.

Se a cobertura da bateria da maquina for
retiradaparapossibilitararemogaodabateria,
a primeira deve ser novamente instalada
antes da utilizagdo da maquina para proteger
abateria.

— Fixe a cobertura da bateria a maquina
utilizando os trés parafusos

— Volte a colocar a chave hexagonal do
mecanismo de descida de emergéncia
no respectivo local do compartimento do
operador, sobovolante.

Atividades ap6s ainstalagédo da bateria

Se a bateria ndo estiver bloqueada de forma
correta, podera deslizar para fora da maquina,
0 que tem consequéncias potencialmente fatais!
— Antes de colocar a maquina em servigo, deve

verificar se o bloqueio da bateria funciona
corretamente e estd devidamente fechado.

— Se amaquina estiver equipada com a >
tomada Euro da bateria, certifique-se de
que o indicador de tensdo se encontra na
posigao correta. E possivel visualizar o
nivel de tenséo programado através de
uma janela indicadora (1). Estas
maquinas funcionam com uma tenséo
nominal da bateria de 48 volts.

(@) NoTA

* A bateria deve estar em conformidade com
as especificagées da placa de identifica-
¢do no que diz respeito a tensdo e ao peso.
Compare as placas de identificacdo da
maaquina e da bateria.
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A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se ligar a tomada da bateria com a maquina ligada
(com carga), sera produzido um arco. Isto pode
provocar a erosao dos contatos, o que reduz
consideravelmente a sua vida util.

— Né&o ligue a tomada da bateria quando a
maquina estiver ligada.

— Certifique-se de que a maquina esta desligada
antes de ligar a tomada da bateria.

— Ligue atomada da bateria.

- Certifique-se de que ndo existe oriscodeo |
cabo da bateria ficar preso quando o
carro retratil é retraido com a bateria.

— Desbloqueie o interruptor de parada de
emergéncia.

— Ligue amaquina.
— Pressione o pedal do homem-morto.

— Retraia totalmente o carro retratil com a
bateria até o bloqueio da bateria engatar.

O bloqueio deve engatar de forma audivel.
Pressione a alavanca de liberagéo para
baixo, se necessario. Se a estrutura da
bateria estiver bloqueada de forma incorreta,
atracdo é reduzida e a mensagem A3405 é
apresentada na unidade de comando e de
visualizagao. Este estado também pode ser
provocado pela utilizagdo de uma bateria
diferente do padrao ou por uma avaria técnica.

Se a bateria n&o estiver incluida no momento
da entrega da maquina, o bloqueio da bateria
deve ser ajustado junto a rede de assisténcia
técnica autorizada.

— Verifique ou volte a introduzir os dados da
bateria (tipo e capacidade da bateria) no
visor e na unidade de comando; consulte o
capitulo «Definir os dados da bateria».
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Substituir a bateria utilizando a
unidade deroletes interna

Esta maquina é equipada com uma unidade
de roletes para substituigao lateral da
bateria.

O peso da bateria e as suas dimensdes afetam a
estabilidade da maquina.

Em relagéo a substituicdo da bateria, ndo pode
alterar as relagdes de peso. O peso da bateria
deve situar-se dentro do limite de peso indicado
na placa de identificagdo. A localizagédo dos
pesos de lastro ndo pode ser alterada.

Risco de esmagamento se a bateria cair.

A abertura do bloqueio da bateria, conforme
descrito abaixo, s6 pode ser realizada num plano
nivelado e horizontal, utilizando uma estrutura de
substituicdo da bateria adequada.

A alavanca de bloqueio da bateria s6 podera ser

acionada quando a maquina estiver imobilizada e
o carro retratil totalmente retraido.

Pré-requisitos da substituigdo da bateria

— Para saber como utilizar corretamente
as estruturas de substituigao da bateria,
consulte as informacgdes apresentadas
no capitulo «Estrutura de substituicdo da
bateria» e as instru¢des de utilizacao, e
respeite os regulamentos de seguranga do
fabricante.

Técnicos de manutengao para as
baterias

Sotécnicos com aformagéo adequada podem
carregar, efetuar manutengao ou substituir
baterias, em conformidade com as instrugdes
do fabricante da bateria, do carregador e da
magquina.

— As instrucdes de manuseio da bateria
e o manual do carregador da bateria
devemserrespeitadas.
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Posicionar a maquina corretamente em
relagéo a estrutura da bateria

A ATENGAO

Antes de substituir a bateria, certifique-se de que
os roletes para o transporte da bateria no suporte
da bateria estao alinhados com os roletes da
maquina. Se ndo cumprir esta indicagdo, pode
danificar os roletes do suporte da bateria e o
mecanismo de bloqueio.

Amaquinadeve serposicionada emrelagdo ao
suporte de remogao dabateriadeformaaquea
transi¢do da bateria entre a maquina e o
suporte de remogéao da bateria possa ser
executada sem qualquer resisténcia mecanica.

— Certifique-se de que a altura de transferén-
cia do suporte de remocao da bateria esta
corretamente ajustada em relagéo a da
maquina. Consulte o capitulo «Estrutura
de substituicdo da bateria/Ajuste da altura
de transferéncia».

— Posicione a maquina e o suporte de remogao
da bateria em paralelo entre si.

— Posicione a maquina e o suporte de remogao
da bateria de forma a que as unidades de
rolete da maquina e o suporte de remogao
da bateria estejam perfeitamente alinhados
uma com aoutra.

Avangar a bateria

A bateria esta apoiada em uma estrutura.
Para substituir a bateria, esta estrutura é
deslocada na dire¢ao de carga, juntamente
com o carro retratil. Antes de estender o
carro retratil, € necessario acionar a alavanca
de bloqueio da bateria. Quando o carro
retratil se encontratotalmente retraido, a
estrutura da bateria volta a serbloqueada
mecanicamente.

Retraia totalmente o carro retratil.

Acione ofreio de estacionamento.

Solte o bloqueio da bateria (consulte o
capitulo "Acionar o bloqueio da bateria").

Pressione o pedal do homem-morto.

STILL
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— Estenda totalmente o carro retratil junta- >
mente com a bateria (2).

— Desligue a maquina.

— Acione o interruptor de parada de
emergéncia.

A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se retirar a tomada da bateria enquanto a ma-
quina esta ligada (com carga), sera produzido um
arco. Isto pode provocar a erosdo dos contatos, o
que reduz consideravelmente a sua vida util.

— Desligue a maquina antes de desligar a tomada
da bateria.

— Na&o desligue a tomada da bateria enquanto a
maquina estiver ligada, exceto em caso de
emergéncia.

— Desconecte atomada da bateria (3). >
A ATENGAO

3 Existe o perigo de curto-circuito se os
cabos forem danificados!
Posicione o cabo da bateria de
maneira a que ndo possa ser
esmagado quando a bateria for
removida ou montada.

— Verifique se os cabos de ligagao
estdo danificados.

Soltar a trava da bateria

A ATENGAO
Se a bateria cair para fora do compartimento
quando néo estiver presente nenhum dispositivo
externo, poderdo ocorrer danos no material.

Antes de remover a bateria, certifique-se de que
tem sempre um dispositivo externo preparado.

A ATENQAO
Risco de ferimentos por esmagamento e cisalha-
mento

Utilize sempre as travas com uma sé mao e
certifique-se de que mantém os dedos
afastados da area de rotagéo e fixagdo.

Ay
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A bateria € mantida numa posigcéo através de
uma trava.

Manuseio da bateria

- Paralibertaratens@o, rode aalavanca (1) |
no sentido anti-horario até parar.

— Rode atrava (2) até ao batente (3). >

A bateria pode deslocar-se livremente e descontro-
ladamente, criando um risco de esmagamento!

Nao se recomenda que as pessoas permanegam
diretamente no caminho da bateria.

Nao coloque objetos ou partes do corpo entre a
bateria e o chassis da maquina.

Nao tente segurar a bateria se essa se deslocar
descontroladamente.

— Puxe a bateria (4) da unidade de roletes
para fora da maquina e coloque-a em
um suporte de substituicao da bateria.

Ay
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Manuseio da bateria

— Para saber como utilizar corretamente o >
suporte de substituicdo da bateria,
consulte as informagdes apresentadas no
capitulo «Estrutura de substituigdo da
bateria» e o manual do acessorio, e
respeite os regulamentos de seguranga do
fabricante.

A instalagao e fixagao da bateria sao efetua-
das pela sequéncia inversa.

Atividades ap6s ainstala¢édo da bateria

Se a bateria ndo estiver bloqueada de forma
correta, podera deslizar para fora da maquina,

0 que tem consequéncias potencialmente fatais!
— Antes de colocar a maquina em servico, deve
verificar se o bloqueio da bateria funciona
corretamente e esta devidamente fechado.

- Se amaquina estiver equipada comuma |,
tomada Euro da bateria, certifique-se de
que o indicador de tensao se encontra na
posicdo correta. E possivel visualizar o
nivel de tensdo programado através de
umajanelaindicadora (1). Estas maquinas
funcionam com uma tensao nominal da
bateria de 48 vdts.

(2] NoTa

A bateria deve estar em conformidade com
as especificagoes da placa de
fdentificagdo no que diz respeito a tenséo e
aopeso. Compare as placas de
identificagdo da maquina e da bateria.
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A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se ligar a tomada da bateria com a maquina ligada
(com carga), sera produzido um arco. Isto pode
provocar a erosao dos contatos, o que reduz
consideravelmente a sua vida util.

— Né&o ligue a tomada da bateria enquanto a
maquina estiver ligada.

— Certifique-se de que a maquina esta desligada
antes de ligar a tomada da bateria.

— Ligue atomada da bateria.

— Certifique-se de que ndo existe o riscode o
cabo da bateria ficar preso quando o

carro retratil é retraido com a bateria.

— Desbloqueie o interruptor de parada de
emergéncia.

— Ligue amagquina.
— Pressione o pedal do homem-morto.

— Retraia totalmente o carro retratilcom a
bateria até o bloqueio da bateria engatar.

O bloqueio deve engatar de forma audivel.
Pressione a alavanca de liberagao para
baixo, se necessario. Se a estrutura da
bateria estiver bloqueada de formaincorreta,
atragdo é reduzida e a mensagem A3405 é
apresentada na unidade de comando e de
visualizagao. Este estado também pode ser
provocado pela utilizagao de uma bateria
diferente do padrdo ou porumaavariatécnica.

Se a bateria ndo estiver incluida no momento
da entrega da maquina, o bloqueio da bateria
deve ser ajustado junto a rede de assisténcia
técnica autorizada.

— Verifique ou volte a introduzir os dados da
bateria (tipo e capacidade da bateria) na
unidade de comando e de visualizagao;
consulte o capitulo «Definir os dados da
bateria».

>
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Ativagéo da bateria
A ATENGAO devido a necessidade de sertransportada
a partir de um local distante (por ex. do
Risco de acidente, risco de ferimentos por esma- estrangeiro). Siga todas as informagdes e

gamento e cisalhamento

Verifiqgue se o bloqueio opcional da bateria se

encontra em perfeitas condigdes e funciona

corretamente antes de cada turno. ) Se a bateria foi adquirida em separado, é
Utilize sempre as travas com uma sé méao e necessario que técnicos de manutengao

certifique-se de que mantém os dedos : e ~
afastados da area de rotagéo e fixagéo. autor'lzados procec'ia.m a verificagdo das
seguintes caracteristicas:

instrugdes do fabricante da bateria.

E necessario efetuar uma ativagéo + Tens&onominal
adequada se tiver encomendado a sua * Pesominimo necessario
maquina sem bateria ou se lhe tiver sido + Tomada da bateria montada

fornecida uma bateria pré-carregada, L .
P 9 » Curva caracteristica de descargada bateria

Ajustar o bloqueio da bateria > —
Instrugbes de ajuste i

As bandejas de bateria para baterias de
tragdo sao fabricadas com tolerancias
relativamente amplas. Para garantir que o
bloqueio da estrutura da bateria, na qual a 1 2
bateria esta apoiada, se encontra em boas
condigdes de funcionamento, os respectivos E
encostos da suspensdo devem ser ajustados.

Esta operagéo é efetuada na fabrica, durante I
a ativagdo. No entanto, se for o proprio
cliente a adquirir a bateria ou se esta for
substituida, o ajuste deve ser efetuado no

local. Jh
CQ)‘F-_—‘VJ
— Para consultar as instrugdes sobre como

instalar, retirar e manusear a bateria,
consulte o capitulo «Substituicao da bateria
com o auxilio de uma grua».

— Desbloqueie a estrutura da bateria e faga-a
deslizar para fora. Se necessario, utilize um
cabo de extensdo e uma bateria adjacente.

— Enrosque completamente ambos os amor-
tecedores de borracha no exterior do com-
partimento de comando (1). N&o utilize
arruelas planas.

— Introduza a bateria na estrutura de substi-
tuicdo aperte-a contra a parede do lado

dacarga.

Ay
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Manuseio da bateria

— Facga deslizar a estrutura da bateria para
dentro.

Se 0 mecanismo de bloqueio entrar em
contato com os amortecedores de borracha
(1) quando o bloqueio estiver engatado, ndo é
necessario mais nenhum ajuste.

No entanto, se permanecer uma folga
entre os amortecedores de borracha e a
bateria, a folga deve ser calculada, por
exemplo, fazendo deslizar tiras de metal para
ointerior.

+ E adicionada uma medida de 1,5 mm &
distancia medida e devem ser instaladas
arruelas adequadas entre a parede e os
amortecedores de borracha (1) para cor-
responder ao tamanho da folga calculada.

» A estrutura da bateria devera estar em
contato simultdneo com ambos os apoios.
O angulo pode ser ligeiramente corrigido,
se necessario, utilizando diferentes
arruelas para os apoios de borracha.

— Verifique se o bloqueio funciona correta-
mente e se é possivel puxar manualmente
a alavanca de liberagédo (consulte o capi-
tulo «Acionar o bloqueio da bateria».

Se o bloqueio nédo engatar ou se for dificil pu-
xar a alavanca de liberagao, é necessario
reduzir o numero de anilhas ou a altura dos
apoios de borracha.

Se o bloqueio ndo engatar, podera também
ser necessario aumentar a distancia de
insercao da estrutura da bateria. Isto &
realizado através da colocagao de arruelas
adequadas debaixo dos amortecedores de
borracha (2) no lado da carga.

Se o bloqueio continuar a ndo funcionar de-
vidamente, apesar de todas estas op¢des

de ajuste, verifique se foi instalado o cilindro
extensivel correto ou se os batentes das
posigoes finais foram definidos corretamente,
utilizando o sistema de medigédo do movi-
mento de extensao.

Determine o valor médio ao instalar baterias
de substituicdo. As bandejas da bateria tém
tamanhos diferentes para se adaptarem
aos diversos tamanhos das baterias de
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Manuseio da bateria
substituicdo. Em cada caso, o bloqueio da

bateria tera de ser definido para a bandeja
maior.

Definir os dados da bateria

InstrugGes de ajuste >

mph kmh ftin  Ldmm

IiiBEIB.B ?IB.E 58
I= 558 888

Para permitir que o controlador da maquina
determine corretamente a capacidade
residual da bateria, os dados técnicos da
bateria instalada devem ser introduzidos
utilizando os seguintes botdes do visor:

— Pressione o botdo «OK» no teclado (2)
durante aprox. 2 segundos. Este procedi-
mento da acesso a fungéo de diagnéstico
de bordo.

— Ovisor (1) apresentainformagdes sobre o
item do menu selecionado.

— Pressione os botdes de seta noteclado (2)
para navegar nos menus. Os itens de menu
selecionados ficam realgados no visor.

Encontram-se disponiveis os seguintesitens
demenu:

* Information (Informagéo)

+ Parameter (Parametro)

+ Diagnosis (Diagnostico)

(2] NoTA

A opgéo de pré-selegcdo de altura tambéem
apresenta o item de menu Teachin (Configu-
ragcao).

— SelecioneomenuParameter (Parametro).

— Pressione o botédo «OK» noteclado (2) para
confirmar a selegéo.

O tipo correto de bateria (batt_type)e a
capacidade (batt_cap) da bateria instalada
podem entéo ser selecionados entre as seis
opgoes disponiveis introduzindo o nimero
que representa o valor da capacidade.

Ay
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Valor |Tipode bateria

0 Bateriade chumbo-acido

1 Bateria de desempenho melhorado
2 Bateria de gel

3 Bateriaespecial/reserva

4 Bateriaespecial/reserva

5 Bateriaespecial/reserva

— Pressione os botdes de seta no teclado (2)
para selecionar. Quando o valor correto
estiver definido, confirme pressionando o
botao «OK» no teclado (2).

— Acapacidade ¢ lida na placa de identifica-
¢ao da bateria e € introduzida como uma
coluna de nimeros. Os numeros sao
selecionados utilizando os botdes de seta
no teclado (2). Confirme que todos os
ndmeros da coluna foram definidos
corretamente pressionando o botdo «OK»
no teclado
(2). Termine a configuragéo das definicoes
pressionando o botdo «ESC» no teclado(2)
durante aproximadamente 2 segundos.
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Transporte dabateriacomumagrua .

A PERIGO 4
A : . STILL
Sea carga cair, as consequencias Modelo - Type / Nimero de Série - Serial Number / Ano - Afio - Year
podem ser fatais! / ¥

— Nunca caminhe nem pare embaixo et o Ko| remsamen” Ko
de cargas suspensas. Y i
= . Vot e s b ”
— Tenha em atengéo a capacidade Batery oage 5 é s \gl_
man S~ 1

de carga da grua. Determine Farcaroned
também o peso da bateria (placa /5

de caracteristicas).

!ISCO !e esmagamento! erimentos!

E proibida a permanéncia de
pessoas diretamente ao lado da
bateria ou entre a bateria e a grua
durante a remogao e montagem da
bateria com uma grua.

See Operating instnuctions

— Antes de proceder ao transporte da bateria
com uma grua, determine o peso da bateria
(1). Tenha em atencéo a capacidade de
carga da grua. 2

— Ao descer a carga, assegure-se de que
existe uma distancia suficiente entre a
maquina e quaisquer obstaculos, de forma
aque amaquina nao sofra danos durante a
utilizagdo dagrua.

Para evitar curtos-circuitos, as baterias com
terminais outomadas descobertas deverao
ser tampadas com uma protegéo de borracha.

— Fixe a bateria (2) a um mecanismo de
elevagao adequado (3).

Respeite as instru¢des de utilizagdo do
mecanismo de elevagao.

O mecanismo de elevagéo deve estar na
vertical durante a elevagao, para que nao seja
aplicada presséo lateral na maquina.

— Remova ou coloque, lentamente e na
vertical, a bateria na respectiva estrutura.
Certifique-se de que existe uma distancia
suficiente entre a torre de elevacgéao e
o chassi da maquina. Evite quaisquer
oscilagoes.

Ay
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— Pouse abateria cuidadosamente.

— Tome as providéncias necessarias para
que o mecanismo de elevagao nao
derrame 6leo ou sujeira sobre os
elementos da bateria.

Manutencgao da bateria

Risco de exploséo!

— Respeite os regulamentos de seguranga quando
manusear a bateria; consulte o capitulo «Regu-
lamentos de seguranga para manuseio da
bateria».

Risco de acidente!

Se for remover a bateria para manutengao, devera
ser feito unicamente utilizando os dispositivos
especificados; consulte o capitulo «Informagdes
gerais sobre a substituicdo da bateria».

(2] noTA

A manutengéo da bateria é efetuada em con-
formidade com manual do fabricante da
bateria. Também € necessario respeitar o
manual do carregadorda bateria. As unicas
Instrugdes validas sdo as que foram fornecidas
com o carregador da bateria. Se ndo dispuser
de alguma destas instrugoes, deve ser
solicitado ao respectivo fabricante.
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Verificar o estado de carga da bateria >

O processo de descarga deve ser monito-
rizado para que a bateria esteja protegida
contra uma descarga total. A fungéo de ele-
vacao hidraulica desliga-se quando se atinge
uma capacidade residual de cargaem 20%.

(2] NoTa

A curva caracteristica do indicador de
bateria descarregada deve ser definida de
acordo com a bateria instalada. Consulte a
seg&do "Definir os dados da bateria”.

mph kmh ftin & mm

F@tBBB.E E{B.E?B
I%B.Bf 868888

4 ¥Rt
o 1

— Acione o interruptor de parada de
emergéncia.

1801_560-001

— Ligue amaquina.

— Leia o estado de carga na unidade de
comando e de visualizagao.

Ap0s a ligagéo de uma bateria totalmente
carregada:

» Todos os segmentos do indicador (1) se
acendem (100%) ap6s alguns momentos.
A medida que a capacidade diminui, os
segmentos vao se apagando sucessi-
vamente. Se se atingir um nivel de descarga
de capacidade residual de 20%, apenas o
ultimo segmento continua a piscar. Isto
significa que foi atingido o corte da elevagao.

Ap6s a ligagao de uma bateria parcialmente
carregada:

» Se o nivel de carga atual da bateria for
inferior ao Ultimo valor armazenado
pela maquina, a carga atual da bateria
é apresentadacorretamente.

» Se o nivel de carga atual da bateria for
superior ao ultimo valor armazenado pela
magquina, este ultimo valor sera
inicialmente apresentado. O nivel de
carga da bateria ndo voltara a ser
corretamente apresentado até que o valor
atual seja inferior ao Ultimo valor
armazenado.

Ay
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A ATENGAO

As descargas profundas reduzem a vida util da
bateria.

Evite descarregar abaixo dos 20% da capacidade
nominal da bateria (corresponde a 0% no visor),
uma vez que esses valores correspondem a uma
descarga profunda da bateria.

— Carregue imediatamente as baterias descarre-
gadas, caso seja apresentada uma capacidade
residual de 0%. Nunca deixe as baterias des-
carregadas. Esta medida aplica-se também a
baterias parcialmente descarregadas.

Carregar a bateria

— Estacione a maquina de forma segura;
consulte o capitulo «Estacionar amaquina
emsegurangay.

Risco de exploséo devido a
presenga de gases inflamaveis!

Durante o carregamento da bateria,
esta produz uma mistura de
oxigénio e hidrogénio (oxi-
hidrogénio). Esta mistura de gas
representa um risco de explosdo e
nao pode ser inflamada.

— Estenda completamente a bateria
em conjunto com o carro retratil
para o lado da carga antes de
iniciar o carregamento da bateria
na maquina. Se o fizer, evita
que quaisquer gases produzidos

durante o carregamento da bateria

se acumulem na maquina

— Certifique-se de que exista
uma ventilagdo adequada nas
proximidades.

— Estenda completamente a bateria em

conjunto com o carro retratil para o lado da

carga antes de iniciar o carregamento da
bateria namaquina (consulte o capitulo

«Carregar abateria»)
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A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se retirar tomada da bateria enquanto a maquina
esta ligada (com carga), serd produzido um arco.
Isto pode provocar a erosdo dos contatos, o que
reduz consideravelmente a sua vida util.

— Desligue a maquina antes de desligar a tomada
da bateria.

— Na&o desligue a tomada da bateria enquanto
a maquina estiver ligada, exceto em caso de
emergéncia.

— Desligue atomada da bateria.

— Seexistir, abratotalmente aportada cabine
dooperador (opcional).

Risco de danos, de curto-circuito e de exploséo!

— Na&o cologque objetos metalicos ou ferramentas
sobre a bateria.

— Mantenha a bateria afastada de chamas despro-
tegidas e néo fume.

O eletrdlito (acido sulfarico diluido) é venenoso e
caustico!

— Respeite os regulamentos de seguranga rela-
tivos ao manuseamento do acido da bateria;
consulte o capitulo «Acido da bateria».

— Lave imediatamente o acido da bateria derra-
mado utilizando bastante agua!

— Na&o adicione acido da bateria antes do carrega-
mento!

(1) NoTA

As baterias de gel possui instrugdes especiais
relativamente ao carregamento/manutengdo/
manuseio. As instrugdes do respectivo
fabricante devem ser respeitadas.

As baterias de chumbo ou gel sdo usadas
como baterias de tragéo. Os diferentes
tipos possuem uma construgao especifica,
pelo que devem ser sempre utilizados os
carregadores de bateria adequados.

— Antes do processo de carregamento,
verifique se ocabodabateria e ocabo

Ay
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de carregamento estao danificados e
substitua-os se necessario.

A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se ligar a tomada da bateria enquanto o car-
regador da bateria estiver ligado (com carga), sera
produzido um arco. Isto pode provocar a erosao
dos contatos, o que reduz consideravelmente a
sua vida util.

— Né&o ligue a tomada da bateria enquanto o
carregador da bateria estiver ligado.

— Certifique-se de que o carregador da bateria
esta desligado antes de ligar a tomada da
bateria.

— Ligue atomada da bateria natomada do
carregador da bateria.

- Ligue o carregador da bateria.

(2] NoTA

Preste atengdo as informagodes incluidas no
manual do carregador da bateria
(nivelamentodacarga).

Assim que o carregamento estiver concluido:

— Desligue o carregador da bateria.
A ATENCAO

Risco de danos nos componentes!

Se desligar o cabo de carregamento enquanto o

carregador da bateria estiver ligado, sera produ-

zido um arco. Isto pode provocar a eroséo dos

contatos, o que reduz consideravelmente a sua

vida util.

— Desligue o carregador da bateria antes de
desligar o cabo de carregamento.

& Risco de explos&o!
A tomada s6 pode ser desligada
da tomada quando a maquina e

o carregador da bateria
estiverem desligados.

— Desligue a tomada da bateria da ficha
existente no carregador da bateria.
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— Volte a ligar a tomada da bateria a
magquina; consulte o capitulo «Ligar a
tomada dabateria».

— Recolhatotalmente a bateria em conjunto
com o carro retrtil para o lado do operador
(consulte o capitulo «Substituir a bateria»)

Retirada de servigo

Estacionaramaquinaemseguranga

Existe o risco de ferimento fatal no caso de ser
atropelado pela maquina se essa se mover.

— A maquina ndo pode ser estacionada em uma
inclinagado.

— Em caso de emergéncia, imobilize a maquina
com calgos no lado virado para a descida.

— Na&o abandone a maquina antes de acionar o
freio de estacionamento.

Existe o risco de vida provocado pela queda de
cargas ou pela descida de pec¢as da maquinal

— Antes de abandonar a maquina, baixe comple-
tamente a carga.

A ATENGAO

As baterias podem congelar!

Se a maquina for estacionada em um local com uma
temperatura ambiente inferior a -10 °C, durante um
longo periodo de tempo, as baterias arrefecem. O
eletrolito pode congelar e provocar danos nas
baterias. N&o sera possivel utilizar a maquina.

— Em temperaturas ambiente inferiores a -10 °C,
estacione a maquina apenas por curtos periodos
de tempo.

— Pressione o botao do freio de
estacionamento; consulte o capitulo
«Acionar o freio de estacionamento
eletromagnético».

— Retraiatotalmente o carro retratil.

Retirada de servigo
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— Desca os garfos até ao solo.

— Incline os garfos para a frente

até que as pontas dos bragos dos garfos
pousem no solo.

— Se estiverem montados acessorios
(opcional), recolha os cilindros de
trabalho.

— Gireachavede contato paraa
esquerdaeretire-a.

A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se retirar a tomada da bateria enquanto a ma-
quina esta ligada (com carga), sera produzido um
arco. Isto pode provocar a erosdo dos contatos, o
que reduz consideravelmente a sua vida util.

— Desligue a maquina antes de desligar a tomada
da bateria.

— Nao desligue a tomada da bateria enquanto
a maquina estiver ligada, exceto em caso de
emergéncia.

— Desligue atomada da bateria (1).

(2] NoTA

A chave de contafo, o cartao FleetManager
(opcional), o chip transponder FleetManager
(opcional) ou FleetManager o codigo PIN
(opcional) ndo podem ser transferidos a
terceiros, excefo se tiverem sido fornecidas
Instrugées neste sentido.

)
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Funcionamento

Desligar e armazenar amaquina

A ATENGAO

Danos nos componentes provocados por um
armazenamento incorreto!

Se a maquina for armazenada ou estiver desligada
de modo inadequado durante dois meses ou mais,
pode sofrer danos de corrosdo. Se a maquina for
estacionada em um local com uma temperatura
ambiente inferior a -10 °C, durante um longo
periodo de tempo, as baterias arrefecem. O
eletrolito pode congelar e provocar danos nas
baterias.

Guarde a maquina em um ambiente seco, limpo,
sem gelo e bem ventilado.

Execute as seguintes medidas antes de
desligar o equipamento.

Medidas atomar antes da parada

STILL

Limpe bem amaquina.

Estique e recolha completamente o carro
retratil varias vezes.

Eleve o porta-garfos até ao batente varias
vezes.

Incline os garfos para a frente

e paratras diversas vezes e, caso estejam
montados, desloque repetidamente os
acessorios.

Para aliviar a tens&o das correntes de
carga, desga os garfos sobre uma superfi-
cie de apoio adequada, como, por ex., um
palete.

Estacione a maquina com todos as hastes
e cilindros totalmente recolhidos.

Apliqgue uma camada fina de 6leo ou massa
lubrificante em todas as pegas méveis sem
tratamento.

Lubrifigue a maquina.

Lubrifique as articulagdes e os comandos.
Lubrifique o bloqueio da bateria.

Desligue a tomada da bateria.

Verifique o estado e a densidade do acido
da bateria e efetue a manutengao da

Retirada de servigo



Funcionamento

Retirada de servigo

mesma (em conformidade com as ins-
trugbes do fabricante da bateria).

— Manutengaodabateria.

(2] NoTA

Armazene apenas baterias que se encontrem
fotalmente carregadas.

— Aplique um spray de contato adequado
emtodos os contatos eléctricos expostos.

A ATENGAO

Risco de deformagéo das rodas devido a carrega-
mentos constantes de um lado!

Levante a maquina com o macaco até que as
rodas deixem de estar em contato com o solo.
Este procedimento permite evitar a deformagao
permanente das rodas.

— Levante a maquina com o macaco.

A ATENGAO

Risco de danos de corrosédo causados pela con-
densag&o na maquina!

Muitos materiais sintéticos e peliculas de plastico
sdo impermeaveis. A condensag&o na maquina
ndo pode sair através destas coberturas.

— Né&o cubra a maquina com plastico, uma vez
que este procedimento permite a formagéo de
condensagéo.

— Cubra com material permeavel ao vapor, como,
por exemplo, algodao.

— Cubra a maquina para a proteger de
sujeira.

Se for necessario manter a maquina fora de
servigo durante um longo periodo de tempo,
recomenda-se que amaquinasejaretiradade
servigo pela rede de assisténcia técnica
autorizada.

Nova ativagao apds retirado de servigo

Se amaquina estiver parada por um periodo
superior a seis meses, & necessario realizar
verificagdes cuidadosas antes de voltar a
ativa-la novamente. Esta verificagdo deve

STILL



Funcionamento

ainda incluir todos os pontos de seguranca da
magquina.

Limpeza

— Limpe bemamaquina.
— Lubrifiqgue amaquina.
— Lubrifique as articulagdes e os comandos.

— Verifique o estado da bateria, a densidade
do acido erecarregue-a, se necessario.

— Verifique se o 6leo hidraulico apresenta
agua de condensacao e substitua-o, se
necessario.

— Realize verificagdes e teste o funciona-
mento antes da primeira ativagao.

— Mude o fluido de freio.

— Cologue amaquinaem funcionamento.

Durante a ativagao, é necessario verificar os

seguintes elementos com particular atengéo:

« transmissao, controlador, diregéo

« freios (freio de servigo, freio de
estacionamento)

+ Carroretratil (fungédo de extensao, fungéo
deretragao)

+ sistema de elevagao (acessorios de ele-
vagao, correntes de carga, fixagao)

Limpeza

Limparamaquina

- Estacionaramaquinaemseguranca
A ATENGAO

Risco de danos nos componentes!

Se retirar a tomada da bateria com o interruptor de
chave ligado (com carga), sera produzido um arco.
Isto pode provocar corrosao nos contatos, o que
reduz consideravelmente a sua vida Util.
— Desligue ointerruptor de chave antes de desligar
atomada da bateria
— Nao desligue a tomada da bateria enquanto
o interruptor de chave estiver ligado, exceto em
caso de emergéncia

Ay
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Funcionamento

— Desligue atomadada bateria

!XISIG rnsco !e erlmen!os !ew!o a

queda ao entrar na maquina!

Ao entrar na maquina, é possivel
ficar preso ou escorregar nos
componentes e cair. Os pontos mais
elevados da maquina sé podem ser
acessados através da utilizagéo de
equipamento adequado.

— Respeite rigorosamente as
seguintes etapas

Limpeza

— Para subirna maquina utilize apenas os
degraus fornecidos para otal.

— Utilize escadas ou plataformas para
chegar a areas inacessiveis

Limpar o exterior da maquina

— Limpe o exterior da maquina com produtos
de limpeza hidrossoluveis e agua (esponja,
pano)

— Antes de proceder a lubrificagao, limpe to-
das as zonas de acesso, as aberturas de

enchimento de 6leo e as zonas ao redor,
bem como os bocais de lubrificagéo

(2] NoTA

Quanto maior for a frequéncia de limpeza da
maaquina, tanto maior devera ser a frequéncia
das operagoes de lubrificagdo.

Ay
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Funcionamento

Limpar as correntes de carga >

Limpeza

Risco de acidente!

As correntes de carga sao elementos de segu-
ranga.

A utilizagéo de solventes de limpeza a frio, produtos
de limpeza quimicos ou fluidos corrosivos ou que
contenham acido ou cloro podem danificar as
correntes; a sua utilizagao é proibida!

— Respeite as indicagdes do fabricante relativa-
mente a utilizagdo de produtos de limpeza

— Coloque um recipiente sob a torre de
elevagao

— Limpe com derivados da parafina, como a
benzina

6210_810-004

Antes de aplicar o spray para correntes nas
correntes de carga, o produto de limpeza deve
evaporar-se e acorrente deve estarseca.

— Assimqueacorrenteestiverseca, apliqueo
spray para correntes na mesma. Desloque
diversas vezes a corrente durante este
procedimento

Para conhecer as especificagdes do spray
para correntes, consulte o capitulo «Tabela
de dados de manutencgao».

&> NOTA AMBIENTAL

Elimine qualquer fluido que tenha sido derra-
mado ou recolhido no recipiente de recolha de
forma ecoldgica. Respeite os requlamentos
obrigatorios.

Apds alimpeza

— Seque cuidadosamente a maquina (por ex.
com ar comprimido).

Ay
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Funcionamento

— Sente-se no banco do operador e liguea |
maquina de acordo com os regulamentos. 1 '%

A ATENGAO

Limpeza

Risco de curto-circuito!

— Se a humidade tiver penetrado nos motores
apesar de ter tomado todas as medidas de pre-
caugao, seque-0s primeiro com ar comprimido.

— Em seguida, a maquina deve ser ligada para
evitar eventuais danos relacionados com a
corrosao.

Ay
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Informacgdes gerais sobre manutengéo
InformagGes gerais sobre manutengao

Qualificagdes do pessoal

Os trabalhos de manutengao apenas po-
dem ser realizados por pessoal qualificado e
autorizado. As verificagbes na maquina
devem ser realizada por um técnico
qualificado. O técnico qualificado nZo deve
deixar que a sua andlise e avaliagdo sejam
afetadas por condigbes operacionais e
econdmicas e a sua Unica preocupagao
devera ser a seguranga. O técnico
qualificado deve possuir conhecimentos e
experiéncia suficientes que lhe permitam
avaliar o estado de uma maquina e a
eficacia dos dispositivos de protegao, em
conformidade com as convengdes técnicas
e os principios de teste de maquinas.

Técnicos de manutengao para as
baterias

Somente técnicos comaformacgaoadequada
podem carregar, efetuar manutengéo ou
substituir baterias, em conformidade com as
instrugdes do fabricante da bateria, do
carregador da bateria e da maquina. As
instrugdes de manuseio da bateria e o
manual do carregador da bateria devem ser
respeitados.

Trabalhos de manutengéo sem qualifi-
cacgdes especiais

Os trabalhos de manutencéo mais simples,
tais como a verificagao do nivel do fluido
na bateria, podem ser efetuados por
pessoal sem qualificagdes. Nao &
necessaria uma qualificagéo técnica para
realizar este trabalho. As operagoes
necessarias sdo descritas detalhadamente
na segao correspondente neste manual.

STILL



Informagdes gerais sobre manutengéo

Informagdes para efetuar a manu-
tencao

Esta se¢do contém todas as informagdes ne-
cessarias para determinar quando a
magquina tem de ser submetida a uma
manutengao. A manutengao deve ser
realizada dentro dos prazos limite, de acordo
com o contador de horas e seguindo as
listas de verificagao de manutencao. Esta é
a unica forma de garantir que a maquina
permanece pronta para a operagao e
proporciona um excelente desempenho e
vida Gtil. E também um pré-requisito para
quaisquer reclamacdes relacionadas com a
garantia.

Intervalo de manutengéao

— Asllistas de verificagdo de manutengao
indicam os trabalhos de manutengao
necessarios.

— Ostrabalhos de manutengdo damagquina
devem ser realizados com base no conta-
dor de horas/periodicidade indicada (o
que ocorrer primeiro)

Os intervalos foram definidos para uma utili-
zagao normal. Os intervalos de manutengéo
mais curtos podem ser definidos com o con-
sentimento da empresa proprietaria, depen-
dendo das condigbes de utilizagdo da ma-
quina.

Os seguintes fatores poderao requerer
intervalos de manutengao mais curtos:

» Viasdecirculagédo sujas e de maqualidade
« Ar com alta concentragao de poeira/particulas suspensas/sal
» Niveis elevados de umidade do ar

» Temperaturas ambiente muito altas
ou baixas, ou alteragdes extremas na
temperatura

« Trabalho em regime de turnos com um alto
ciclodefuncionamento

» Regulamentosnacionaisespecificos paraa
maquina ou para componentes individuais

Ay
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Manutencéo - 1000 horas/anualmente (0 que ocorrer primeiro)

Durante as horas de utilizagcao

Executado

1000 2000 4000 5000 7000 8000

10000 11000 13000 14000 Outros

v |

Chassi, carroceria e acessorios

Verifique se existem danos ou fissuras no chassi, nas coberturas, nos elementos
de suporte e nos suportes de montagem da torre (inspegéo visual)

Verifique se existem danos na protecdo do operador e nos vidros; verifique a
visibilidade através do vidro

Verifique se existem danos nos comandos, interruptores e articulagdes e
aplique graxa/massa lubrificante e dleo

Verifique o funcionamento correto e a existéncia de danos no banco do
operador, no ajuste do banco e nas coberturas de protegéo

Verifique o funcionamento correto e a existéncia de danos no sistema de
retengao do operador (opcional) e proceda a limpeza do mesmo

Verifique o funcionamento correto e a existéncia de danos no sensor, no
bloqueio e na bandeja da bateria

Verifique as guias, os rolamentos e os batentes do carro retratil, ajuste se preciso

Verifique o sistema de medigao e os limitadores do movimento de extensao

Verifique se 0 acionamento do freio e da fransmissao (pedal simples e duplo)
funciona corretamente e se ndo apresenta danos. Remova sujeiras dos
mecanismos

Rodas de carga

Verifigue o movimento e a existéncia de danos e desgaste nas rodas

Verifique se existem ruidos de funcionamento e folgas nos suportes de montagem
daroda

Verifique as porcas das rodas utilizando uma chave com torquimetro

Ajustar os suportes laterais dos chassis

Rodadetragao

Veritique se existem danos e desgaste na roda de tragao. Verifique a altura do
suporte

Verifique os parafusos da roda e torque de aperto

Transmissao

Efetue uma inspegao visual, verificando a montagem e a existéncia de
vazamentos e danos externos. Verifique se existem ruidos de funcionamento.

Verifique o nivel do 6leo da transmissé&o

Motor de tragéo, motor da diregao, e motor da bomba

Efetue uma inspecgao visual, verificando a montagem e a existéncia de danos
externos. Verifique se existem ruidos de funcionamento. Limpe os ventiladores
externos. Teste o seu funcionamento

240 0002330199 [PT-BR]
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Durante as horas de utilizagéo

Executado
1000 2000 4000 5000 7000 8000
10000 11000 13000 14000 Qutros v 0
Diregéo

Verifique se o volante esta instalado corretamente e se existem danos na
manopla e alavanca de liberagédo/travamento.

Verifique o funcionamento do sistema de diregao

Verifique se o rolamento da placa giratéria da diregdo se move faciimente e se
apresentasinais de desgaste.

Verifique se existem folgas nas engrenagens da dire¢ao e lubrifique-as

Verifigue o mecanismo de ajuste da diregéo

Sistema hidraulico de frenagem

Verifique o estado e o funcionamento correto de todas as pegas mecanicas e
hidraulicas dos freios e realize a limpeza das mesmas

Verifique o revestimento dos freios e substitua-o, se necessario

Verifique a folga dos freios

Efetue testes nos freios.

Verifique os valores de retardamento da frenagem apos cada ajuste

Verifique o nivel do fluido do freio.

Freio de estacionamento elétrico

Limpe e verifique o rotor

Verifique a folga dos freios

Verifique os valores de retardamento da frenagem

Sistema elétrico

Verifique o funcionamento do controlador da tragéo e da bomba no que respeita
acondugao, aceleragao, frenagem e marcha-reversa

Verifique se as ligagdes do cabo e os contatos da tomada se encontram
corretamente posicionados e ndo possuem corroséao

Verifique os dispositivos de descarga eletroestatica (ESD)

Verifique os fusiveis principais e os fusiveis de comando. Verifique os contatos
do contator principal

Verifique o funcionamento correto do bloqueio do interruptor e do interruptor de
parada de emergéncia

Verifique todas as fungdes de trabalho e do visor (interruptores, transmissores)

Verifique a iluminagao, as luzes indicadoras, os instrumentos e o interruptor
de contato do banco

Conversores

Utilize ar para remover o p6 das superficies

0002330199[PT-BR]

STILL

241



Durante as horas de utilizagao

1000 2000 4000 5000 7000 8000
10000 11000 13000 14000 Outros v o
Elimine a sujeira e o p6 dos dissipadores de calor

Executado

Verifique o funcionamento correto e a existéncia de danos nos ventiladores e
realize a limpeza dos mesmos

Bateria chumbo acido e acessorios

Verifique a existéncia de danos na bateria e a densidade de acido da mesma;
Respeite as instrugées de manutengéo dofabricante

Verifique a existéncia de danos na tomada da bateria e nos cabos

Verifique a tensdo da bateria em carga

Testeoisolamento

Verifique os elementos da bateria para verificar a existéncia de curtos-circuitos

Bateria Li-ion e acessoérios
Nota: Baterias de li-ion séo carregadas usando altas correntes. O menor dano a

superficie de contato, pode, portanto, danificar o plugue da bateria. Efetue a troca
do conector macho da bateria no tempo determinado.

Verifique se ha danos a bateria; Respeite as instru¢des de manutengéo do
fabricante.

Verifique se a existéncia de danos na tomada da bateria, cabos e contatores,
Substitua se necessario.

Verifique se a existéncia de danos na tomada da bateria, cabos e contatores, no
carregador da bateria; Substitua se necessario.

Teste oisolamento

Sistema hidraulico

Verifique o estado, o funcionamento correto e a existéncia de danos e
vazamentos no sistema hidraulico

Verifique a existéncia de vazamentos na bomba hidraulica

Verifique o nivel do 6leo hidraulico

Verifique filtro 6leo/arruela/anel vedagado (tampa de abastecimento) - ver nota "

Verifique se ha vazamentos no tanque de éleo

Limpe ofiltro de ventilagdo e substitua-o, se necessario

Torrede elevagdo

Verifique a existéncia de danos e os torques de aperto nos suportes de
montagem da torre. Referente ao deslocamento transversal da torre, verifique e
lubrifique as superficies deslizantes
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Durante as horas de utilizagao

Executado
1000 2000 4000 5000 7000 8000
10000 11000 13000 14000 Outros v 0
Verifique se existem danos e desgaste nos perfis dos mastros. Lubrifique os perfis
dos mastros.
Verifique se existem danos e desgaste nas correntes de carga. Ajuste e lubrifique
as correntes de carga. Substitua as correntes de elevagao principais apés 5000 ho-
ras de servigo (recomendado)
Verifique se existem danos ou vazamentos nos cilindros de elevagéo e conexdes.
Verifique se existem danos e desgaste nas polias guia.
Verifique se existem danos e desgaste nos rolamentos do mastro e das correntes
Verifique se existem danos ou vazamentos nos cilindros de inclinagéo e conexdes
Verifique a existéncia de folga e a facilidade de movimento das articulagbes
do acessoério de inclinagéo dos garfos.
Verifique se existem danos ou vazamentos no cilindro extensivel e nas conexdes
Verifique a existéncia de vazamentos e a facilidade de movimento das
articulagdes do cilindro extensivel e lubrifique-as
Verifique se existem danos ou desgaste no porta-garfos.
Verifique a definicao de altura dos garfos e ajuste o comprimento da corrente, se
necessario
Verifique se o bloqueio do brago dos garfos esta funcionando corretamente e
se apresenta danos.
Verifique se existem sinais de desgaste e deformacgéo nos bragos dos garfos
Verifique se existe um parafuso de seguranca no porta-garfos ou no acessorio
Verifique e reajuste as mangueiras hidraulicas, substituas se necessario
Verifique as placas de desgaste do deslocador lateral - ver nota 2
Lubrifique o deslocador lateral
Equipamento especial
Verifique se existem danos no sistema de aquecimento; respeite as instru¢des de
manutencdodofabricante
Verifique se existem danos e desgaste nos acessorios; respeite as instrugdes de
manutengaodofabricante
Limpe a sujeira acumulada nas estruturas de substituigdo da bateria e verifique
se estas apresentam alguma deformacéo/danos. Verifique se os roletes
possuem liberdade de movimento e mantenha a superficie dos roletes livre de
corrosao aplicando uma camada de 6leo
Realize uma inspecao visual no sistema de medigao de altura, limpe o sensor e o
refletor
Lubrificar
Realize a lubrificagéo utilizando lubrificantes aprovados, de acordo com o plano
de lubrificagao
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Informagdes gerais sobre manutengao

Durante as horas de utilizagéo

1000

2000

4000

5000

7000

8000

Executado

10000

11000

13000

14000

Outros

Informagdes gerais

Leia e verifique os nimeros de erro e elimine a lista

Reponha o intervalo de manutencao.

Verifique a etiqueta para se certificar de que esta completa

Realize um teste-drive

Notas:

) Recomenda-se a troca do filtro, arruela e anel de vedag&o apos 1000h caso o ambiente de operagdo da
maquina seja muito agressivo.
(Para consultar os cédigos envolvidos, vide pagina 06.02.012 do catalogo de pecas de reposi¢éo)

2) Caso as placas de desgaste encontrem-se com espessura menor ou igual a 4,2mm proceder com a

troca.
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Informagdes gerais sobre manutengéo

Manutengao - 3000 horas ou 2 anos (0 que ocorrer primeiro)

Durante as horas de utilizagdo Executado
3000(  [6000]  [o000| {12000  [15000| [outros | v | o
Nota

Realize todas as manutengdes de 1000 horas | |

Transmissao

Troque o dleo (caixa de cambio)

Lubrifique a engrenagem do eixo entre a caixa de engrenagens e o motor de
tracao
Lubrifique o rolamento.

Sistema hidraulico de frenagem

Efetue a troca do fluido de freio. | |

Sistema hidraulico

Efetue a troca do 6leo hidraulico

Troque o filtro de 6leo
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Instrucbes de manutencao adicionais para utilizagdo da maquina em um ambiente
frigorifico - 500 horas ou de 12 em 12 semanas (0 que ocorrer primeiro)

Durante as horas de utilizagéo
500 1000 1500 2000 2500
3000 3500 4000 4500 Outros v | 0

Executado

Componentes damaquina

Efetue uma verificagédo de funcionamento em toda a maquina, incluindo todo o
equipamento especial, sistemas de aquecimento especial, termostatos de
funcionamento, etc.

Verifique se todas as unides roscadas importantes estao bem fixas

Verifique o estado e a montagem das rodas

Verifique o funcionamento do sistema de diregao

Verifique a folga da diregao; verifique a definigao da corrente de diregao, se
necessario

Efetue uma verificagéo de funcionamento especial aos conjuntos dos freios

Verifique se existem vazamentos no sistema hidraulico

Verifique a facilidade de movimento de todos os rolamentos e faixas de
desgaste na torre de elevacao

Efetue umainspecgao visual das correntes e engrenagens

Efetue umainspecao visual dos bragos dos garfos

Verifique a facilidade de movimento dos interruptores limite

Lubrificar

Utilize os lubrificantes aprovados de acordo com o plano de lubrificagao | |

Encomendar pegas de reposigao

As pecas de reposigéo séo fornecidas pelo
departamento de assisténcia para pegas de
reposicao. Asinformagdes necessarias para
aencomenda de pegas encontram-se no
catalogo de pecas de reposigéo.

Utilize apenas as pegas de reposicao in-

dicadas nas instrugdes do fabricante. A uti-

lizagéo de pegas de reposi¢cdo nao homo- Nota Manutengao

logadas pode resultar em acidentes devido a .

sua fraca qualidade ou por ndo serem * ?ggoHﬁﬁgsffneu;fm%Ttgz semanas
adequadas. * 3000 Horas ou 2 anos

Todas as pessoas que utilizarem pegas de
reposicéo nao homologadas deverao
assumir a total responsabilidade na
eventualidade de danos ou ferimentos.

Intervalo de reviséo: E considerado o horimetro
ou o tempo "O que ocorrer primeiro"
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Informagbes gerais sobre manutengéo

Manutencao do Deslocador Lateral Integrado

Verifique o desgaste das pastilhas e da haste.

Pastilhas

Haste

’m@ 000 @

A ATENGAO

Havendo desgaste ~de 1,6mm das pastilhas,
estas devem ser substituidas

(2] Nota

* Procedimentos de troca, consulte as
paginas 248 e 249 (proximas paginas).
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Informacdes gerais sobre manutencao

Se necessario

Substitua as pecas deslizantes gastas, na montagem certifique-se de que as pecas
deslizantes ficam corretamente posicionadas.

Haste

- Desmonte os parafusos e o0 batente
superior.

- Com um dispositivo de elevacdo adequado,
eleve o transportador de garfos completo do
carro elevador.

- Puxe a haste do cilindro para o lado com o
sistema hidraulico despressurizado.

- Deslize a arruela da barra superior.

Substitua as pecas danificadas e volte a

montar as pecas pela ordem inversa.

Ay
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Informagdes gerais sobre manutengéo

Pastilhas

- Remova os parafusos e desmonte o batente
inferior e superior.

- Com um dispositivo de elevacao adequado,
eleve o transportador de garfos completo,
remova os parafusos e retire lateralmente o
pino.

- Limpe as superficies de contato e aplique a
graxa nova.

- Monte o batente e o pino.

- Aplicar desengraxante antes do aperto dos
parafusos (M6X16X1) — com TORQUE de 6
N.m — Aplicar LOCTITE 243.
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Qualidade e quantidade dos produ-
tos de servigo necessarios

S6 podem ser utilizados os produtos de
servigo especificados na tabela de dados
de manutencao.

— Podera encontrar os consumiveis e lubrifi-
cantes necessarios na tabela de dados de
manutengao.

Nao misturar oleos e graxas/massas
lubrificantes de qualidades diferentes. Isto
prejudica a lubrificagdo. Se nao for possivel
evitar a mudanga entre 6leos de diferentes
fabricantes, remova totalmente o 6leo usado.

Antes de efetuar qualquer trabalho de
lubrificagéo, substituicdo de algum filtro

ou qualquer outra intervengao no sistema
hidraulico, limpe cuidadosamente a zona ao
redor da pega em questao.

Quando aplicar produtos consumiveis, utilize
apenasrecipienteslimpos.

Tabela de dados de manutengao
A ATENCAO

Os lubrificantes (Oleos Hidraulicos e Graxas)
designados neste manual deverdo ser
compativeis com alimentos e registros NSF H1"
e a certificacdo Kosher? e Halal®. Baseando-se
na norma ISO 21469 e entregues conforme os
mais altos requisitos de higiene.

1.NSF: U.S. National Sanitation Foundation
(Fundagéo sanitaria nacional americana), H1:
Contato eventual com alimentos

2.Kosher: Alimentos preparados conforme as
leis alimentares judias

3.Halal: Alimentos preparados conforme as leis
alimentares islamicas

A ATENGCAO

Risco de danos materiais

As maquinas utilizadas em ambientes frigorificos
devem ser lubrificadas utilizando lubrificantes
especificos; consulte o capitulo «Utilizagdo em
ambientes frigorificos».

Unidade Aditivo/consumivel Especificagbes Medicdo/Quantidade
Graxa STD Base de sabao litio NLGI 2
Pontos de Base sabao litio molibdenio -
lubrificagao Graxa Frigorifico NLGI 2 Conforme necessario
geral
Graxa Alimenticio NSF H1-1S0O 21469
Bateria Aguadestilada - Conforme necessario
Motor de tragéo | jeo ]
(apenas versiao desengraxante Oleo desengraxante dielétrico 1)
frigorifica)
250 0002330199 [PT-BR]
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sistema elétrico

Unidade Aditivo/consumivel Especificagoes Medigao/Quantidade
Resisténcia de _ DIN43539 Min. de 500 oV
isolamento da VDE 0510 aoterra
bateria
Resisténcia de |- DINEN 1175 Min. de 1000 /V
isolamento do VDE 0117 ao terra

Sistema
hidraulico

Oleohidraulico

OLEO HIDRAULICO 68
DIN 51524 PARTE 3
HVLP

Oleo hidraulico
(maquinas para
ambiente frigorifico)

ATF MB 236.2 GM TIPO
nAn

Oleo hidraulico
(produtos
alimenticios)

NSF H1 46 - DIN 51506

Volume do tanque
aprox.: 251

O nivel da saida na
fabrica depende do
tipo da torre de
elevagao instalado.

Porcas/parafusosdasrodas

-Roda de tragao | Chavecom ) 195Nm
torquimetro
-Roda de carga Chavecom - 120 Nm
(porcac/ranhura) |torquimetro
Eixo datransmissao
ISO VG 100 DIN 51517 Aprox.: 2,91
~Engrenagem da Oleo da transmissdo |2re 3 - Amb. STD ’
roda ATF MB 236.2 GM TIPO Aprox.: 2,91
"A" - Amb. Frigo. o
Torre de elevagao
Graxa base sabéo de
Lubrificante litio NLGI 2 - Amb. STD L.
Torre de aderente para Graxa base sabao de Conforme necessario
elevagdo extrema press&o litio molibdénio NLGI 2 -
Amb. Frigo
L Oleo de baixa viscosidade
Correntes de Lubrificagéoda e poder alto adesivo, com | conforme necessario
carga corrente PTFE (recomendado
Warth HHS 5000)
Distancia até a rod . 35 mm abaixo da
-Regulagem q Istanciaate aroda aresta superior do
eapolo mastrointerno
Sistemadefrenagem
-Reservatorio Fluido de freio DOT4 0,251
Direcao
Engrenagensda |Graxa Base de sabdo litio NLGI 2, | Conforme necessario
direcédo para grande faixa temp.

1) Aplicar em toda a superficie indicada, até que toda a superficie esteja coberta com o dleo protetivo.

STILL
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Regulamentos de seguranga relativos amanutencgao

Regulamentos de seguranga relativos a manutengao

Informacgao geral

Para evitar acidentes durante os trabalhos de

manutengao e reparos, € necessario tomar

todas as medidas de seguranca que julgar
necessarias, p. ex.:

« Certificar-se de que evita o deslocamento
ou o partidas acidentais da maquina
(acionando o freio de estacionamento,
levantando maquina com a ajuda da rede
deassisténciatécnicaautorizada).

» Apenas permitindo arede de assisténcia
técnica autorizada para fixar o porta-
garfos levantado ou torre de elevagéo
estendido de modo a evitar qualquer
descida acidental

» Fixando atorre de elevagao para evitar
que seincline paratras acidentalmente

» Respeitando a alturamaxima de elevagao
datorre de elevacao para evitar colisbes
com o teto e evitar danos

Trabalhos no equipamento hidrau-
lico

O sistema hidraulico deve ser despres-
surizado antes de qualquer intervengao no
sistema.

Trabalhos no equipamento elétrico

Os trabalhos no equipamento elétrico da
maquina devem ser efetuados sem tensao
elétrica. As verificagdes de funcionamento,
as inspegoes e os ajustes nas pegas sob
tensao apenas podem ser executados por
técnicos especializados e autorizados, tendo

em consideracao as precaugdes necessarias.

Antes de efetuartrabalhos nos componentes
elétricos, devem serretirados anéis, pulsei-
ras de metal, etc.

Para evitar danos nos sistemas elétricos
com componentes eletrénicos, tais como
o regulador da condug&o ou o controle da
elevagao eletronicos, esses componentes
devem ser retirados da maquina antes de
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Regulamentos de seguranga relativos 2 manutengéo

serem iniciados trabalhos de solda
elétrica.

Nao sao permitidas quaisquer intervengdes
no sistema elétrico (por exemplo, ligagéo
de um radio, luzes adicionais, etc.) sem

o consentimento da rede de assisténcia
técnica autorizada.

Dispositivos de seguranca

Ap0s os trabalhos de manutengao e repa-
ros, devem ser reinstalados todos dispo-
sitivos de segurancga e deve ser testada a
confiabilidade do funcionamento dos
mesmos.

Valores de ajuste

Devem respeitar-se os valores de ajuste
sujeitos ao dispositivo nos reparos e nas
substituicdes de componentes elétricos e
hidraulicos. Estes sao indicados nas
respectivas segoes.

Elevagéo com omacaco

Existe risco de vida em caso de tombamento da
maquinal

Se nao for elevada corretamente com o macaco,
a maquina pode tombar e cair. Apenas as gruas
especificadas para esta maquina no manual da
oficina sdo permitidas e testadas para garantir a
capacidade de carga e seguranga necessarias.

— A maquina s6 pode ser elevada com o macaco
por técnicos da rede de assisténcia técnica
autorizado.

— Eleve a maquina com o macaco apenas nos
pontos especificados no manual da oficina.

Alguns trabalhos de manutengao obrigam a
elevar a maquina com um macaco. O centro
de assisténcia técnica autorizado deve ser
informado deste fato. O manuseio seguro da
maquina e das respectivas gruas encontra-
se descrito no manual técnico da maquina.

Ay
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Regulamentos de seguranca relativos a manutengao

Trabalhos na zona dianteira da
magquina

Risco de acidente!

Se a torre de elevagéo ou o porta-garfos se
encontrar levantado, ndo podem ser realizadas
quaisquer tarefas no mastro de elevagdo nem na
zona dianteira da maquina a ndo ser que sejam
respeitadas as seguintes medidas de seguranca.

Risco de acidente!

— Utilize apenas correntes com uma capacidade
de elevagdo adequada para fixar a respectiva
torre de elevagéo.

A ATENGAO

Potenciais danos no teto!

— Respeite a altura maxima de elevagao da torre
de elevagao.

Removeratorre de elevagao >

Risco de acidente!

— Fixe o mecanismo de elevagao na parte superior
da travessa de unido (1) que se encontra no
mastro exterior da torre de elevacdo.

Este trabalho deve ser realizado exclusivamente
por um técnico de manutengao.
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Manutengao

Efetuar a manutenc¢ao
Fixar a torre triplex > \
— Suba atorre de elevagéo. 1
— Disponha a corrente ao longo da travessa L
cruzada do mastro exterior (1) e por baixo
datravessa cruzada do mastro central (2). — =

— Abaixe omastrode elevagao até tocar
na corrente.

— Abaixe o porta-garfos o mais possivel.

(2] NoTA

Suba a torre de elevagéo para afrouxar a

corrente. 2

Efetuara manutengéao

Verificar o estado da bateria, o nivel
do 4acido e a densidade do acido

A ATENGAO

Risco de danos!
— Cumpra as instrugées de utilizagao da bateria.

— Retire a bateriadamaquina.

— Verifique se a bateria apresenta fissuras na
caixa, placas elevadas e fugas de acido.

O eletrdlito (acido sulfurico diluido) € venenoso e

caustico!

— Respeite os regulamentos de seguranca relati-
vos ao manuseio do acido da bateria.

— Lave imediatamente o acido da bateria derra-
mado utilizando bastante agua!

y 4
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Efetuar a manutencdo

— Abateria danificada deve serreparada.

que o nivel de acido.
Para baterias com «tampdes dos elementos
com invélucroy, o acido deve estar no fundo
doinvélucro; para baterias sem «tampdes
dos elementos com invélucrox, o acido deve
cobrir as placas de chumbo cerca de 10-15
mm.

— Ainsuficiéncia de liquido s6 deve ser
compensada com agua destilada.

Os tampdes dos elementos das baterias
devem ser mantidos limpos e secos.

— Elimine todos os indicios de oxidagao dos

massa lubrificante/graxa sem acido nos
terminais.

— Aperte as molas dos terminais da bateria
).

— Verifique a densidade do acido com um
densimetro.

Apos o carregamento, o valor apresentado
deve situar-se entre 1,24 e 1,29 kg/I.

Manutencgéo derodas

!ISCO !e am!ente.

O desgaste irregular reduz a estabilidade da ma-
quina e aumenta a distancia necessaria para efe-
tuar uma frenagem.

— As rodas gastos ou danificados (do lado es-
querdo ou do lado direito) devem ser substitui-
dos imediatamente.

6321.003-126
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Manutengao
Efetuar a manutengao
!ISCO !e tom!amento.

A qualidade da roda influencia a estabilidade da
maquina.

Se pretende utilizar, na maquina, um tipo de
rodagem diferente das rodagens aprovadas pelo
fabricante da maquina, ou rodagens de um
fabricante diferente, deve-se obter primeiro a
aprovacédo do fabricante da maquina.

Verificar o estado e o desgaste das >
rodas

A qualidade da roda influencia a estabilidade e
a manobrabilidade da maquina.

Quaisquer alteragdes s6 podem ser realizadas
apos o consentimento do fabricante.

Quando substituir rodas ou rodagens, deve
certificar-se de que a maquina ndo se inclina
para nenhum dos lados (p. ex., substitua
sempre as rodas da direita e da esquerda
simultaneamente).

(2] NoTA

O desgaste dos pneus tem de ser aproxima-

damente o mesmo.

* Asrodagens de poliuretano podem ser utiliza-
dos até a marca de desgaste (1)

img61200660270m1

As rodas devem ser substituidas se
estiver em uma das seguintes situagées:

« Formacao defissuras grandes no piso. Isto
pode ser detectado através de um barulho
durante a condugao

+ Opisotiver quebrado de formasignificativa

O diametro do pneu tiver reduzido em cerca
de 9%

A marca de desgaste (1) na lateral da
rodagem serve como uma indicagéo visual
do limite de desgaste.

Verificar as porcas das rodas

— Verifique se os parafusos da roda (roda de
tragdo) e as porcas de roda de carga (roda
de carga) estdo bem colocados e aperte-os
conforme necessario.

Ay
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— Respeite os torques especificados; con-
sulte o capitulo «Tabela de dados de
manutengao»

Efetuar a manutencdo

Verificar se existem vazamentos no
sistema hidraulico

E possivel que se verifiquem
vazamentos de 6leo hidraulico sob
pressao nas tubulagdes danifica-
das, provocando ferimentos na
pele. Utilize luvas de protegao
adequadas, 6culos industriais, etc.

lS mangueiras ”l!rau Icas po!em lornar—se que-

bradigas ao longo do tempo!

As mangueiras hidraulicas ndo podem ser utiliza-
das durante um periodo de tempo superior a seis
anos.

Deve respeitar a legislagdo nacional, mesmo
que ndo se encontre em conformidade com as
instrugdes.

— Verifique se as unides roscadas dos tubos
e das mangueiras possuem algum
vazamento (vestigios de 6leo)

Asmangueiras devem ser substituidas se:

+ acamada exterior estiver danificada ou

quebradica e comegarem a formar-se

fendas

apresentarem vazamentos

apresentarem quaisquer deformagdes

anormais (p. ex., formacéo de bolhas ou

dobras)

* aunido estiver separada damangueira

* uma unido se encontrar muito danificada ou
com vestigios de corrosdo

Ay
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Efetuar a manutengao

Astubulagdes devem ser substituidas no

caso de:

» abrasado e uma perda de material

« apresentaremquaisquerdeformacgdes
anormais e forem detectadas dobras
visiveis

* apresentaremvazamentos

— Em caso de perda de 6leo, entre em
contato com arede de assisténcia
técnica autorizada

Lubrificar a torre de elevagdoeas
guias

— Elimine a sujeira e os residuos de lubrifi- ]
. . N\
cantes existentes nas guias

— Lubrifique as guias (1) do mastro exterior,
mastro central e mastro interior com um lu-
brificante aderente para extrema presséo,
de modo a reduzir o desgaste; consulte
o capitulo «Tabela de dados de manu-
tengao»

(1) NoTA

Aplique o spray nas guias uniformemente
e a uma distancia de cerca de 15 - 20 cm. 1

Aguarde cerca de 15 minutos até o disposifivo 5210 800.020
estar pronfo para ser novamente utilizado.

Verificar o chassi de substituigéo
dabateria

E necessario realizar uma inspecéo visual
das unides roscadas e das juntas soldadas da
estrutura de substitui¢do da bateria.
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Efetuar a manutencao

Operacgao em ambientes frigorificos

Maquinas para climas frios e trabalhos em
ambientes frigorificos devem ter a aplicagéo do
desengraxante dielétrico no conjunto de tragéo,
proporcionando protegcdo aos equipamentos
contra a agao de oxidagoes.

Seguir as instrugdes abaixo para a aplicagéo do
produto:

Certifigue-se que a rede de energia da
maquina encontra-se desligada.

Desmonte a tampa traseira da maquina.

Aplique o produto puro com pulverizador
bico névoa em todo o conjunto de tragéo da
maquina a aproximadamente 20cm das
pecas até que toda a superficie das pegas
estejam cobertas com o produto.

Deixe secar pro 15 minutos e depois monte
a tampa traseira novamente.

(2] NoTA

Especificagdo do produto.
Desengraxante Dielétrico WURTH - 500m/
part number NPO002333906.

A ATENGAO

Recomenda-se a reaplicagdo do
desengraxante dielétrico a cada 500 horas.

Evite contato do produto com os olhos e com a
pele.

Nao comer, beber ou fumar durante o0 manuseio.

y 4
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Dadostécnicos

Dimensdes
Dimensbes
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nalizadas e estao disponiveis na folha de
confirmagdodaencomenda.
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Laminatécnica VDI FM-X 14*,

FM-X17*, FM-X20*

*Sujeita aalteragbes

Todas as dimensbes incluem deslocamento
lateral/inclinagéo dos garfos; ndo é possivel a
deslocagao lateral da torre.

1)

Diminuigéo de 90 mm para baterias de maior dimenséo, consoante o tamanho da bateria

2) Calculo de acordo com norma VDI 2198
Caracteristicas
FM-X14 FM-X17 FM-X20
1.1 | Fabricante STILL STILL STILL
Modelo do
1.2 equipamento FM-X 14 FM-X 17 FM-X 20
1.3 | Suprimento de energia Elétrica Elétrica Elétrica
1.4 | Tipo de controle Sentado Sentado Sentado
15 | Capacidade de Q | kg 1400 1700 2000
carga/carga
16 Centro de gravidade da c mm 600 600 600
carga
1.8 | Distanciada carga X mm | 403/331/259 | 403/331/259 | 403/331/259
1.9 | Entre eixos y mm 1310 1525 1525
Pesos
FM-X 14 FM-X 17 FM-X 20
2.1 | Peso (incluindo a bateria)™ kg [3840[4020(4206|4580(4760(4950(4580[4760(4950
23 Carga por eixo sem kg |25%|2410]zsre1 1980/ | 2060/| 21401 1980/ 2060/| 2140/
.3 | cargana zona
tragéo/carga “ 1465 | 1530| 1590|2600 |2700 | 2810 | 2600 | 2700| 2810
0002330199 [PT-BR] 263
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FM-X 14 FM-X 17 FM-X 20
Carga no eixo com
24 |08 garfos para a kg 11701295/ 1416/ 965/ | 990/ {1020/ | 1010/] 1040/| 1065/
" |frente e carga na zona 4050 [4125 | 4190 5315|5470 | 5630 | 5720 [ 5720 | 5885
dianteira/traseira "
Carga no eixo com
55|08 garfos para tras kg 1915/|2050/| 2176/ [2230/| 2295/| 2360/ | 2340/ 2400 | 2470/
"~ | e carga na zona 3305 |3370 3430 |4050 |4165 | 4290 (4240|4360 [ 4480
Tragdo/carga ™
Rodas, estrutura do chassi
FM-X 14 FM-X 17 FM-X 20
3.1 |Rodas Vulkollan Vulkollan Vulkollan
3.2 E;’gggsg'o da roda de mm | @360x130 | ©360x130 | @360x130
3.3 5&2?;20 dasrodas mm | @285x100 | @350x100 | @350x100
3.5 N.° dg rodas diantleiras/ 1x/2 1x/2 1x/2
traseiras (x =motrizes)
3.6 |Larguraentre rodas (carga) | b10 | mm 1167 1167 1167
Dimensdes basicas
FM-X 14 FM-X 17 FM-X 20
4.1 |Inclinagéo do porta-garfos, aib o 2/4 /4 /4
para a frente/para tras )
Altura com mastro de
4.2 elevagaorecolhido h1 [ mm 2450 2450 2450
4.3 |Elevagaolivre h2 | mm 1880 1880 1880
4.4 |Elevagéo h3 | mm 5580 11600 11600
Alturada t d
45 eIeL\J/r:‘gé?) e?g/ea dz " ha | mm 6150 6150 6150
Altura do piso ao
47 topo da cabine h6 | mm 2200 2200 2200
4.8 |Alturadobanco h6é | mm 1140 1140 1140
4.10 Altura dos suportes da he | mm 373 373 373

roda de carga

4.19

Comprimento total ™

2358|2430| 2502

2493|2565|2637

2493|2565|2637

264

0002330199 [PT-BR]

STILL




FM-X14 FM-X17 FM-X 20
4.20| Comprimentoincluindoa 12 | mm [1343(1415|1487|1343|1415|1487|1343| 1415|1487
zona traseira dos garfos ™
4.21|Larguratotal b1/b2| mm 1270/1256 | 1270/1256 1270/1256
4.22| Dimensodes dos garfos s/e/l | mm | 45/100/1150 | 45/100/1150 | 45/100/1150
493 Porta-garfos ISO 2328, 2A 2A 2IA
classe/modelo A, B
4.24| Largurado porta-garfos sup/inf| mm 760/650 760/650 760/650
Largura entre garfos
4.25 (regulavel) b5 [ mm 621 621 621
Largura entre os
4.26| suportes da roda de b4 | mm 920 920 920
carga
4.28| Curso da torre ! 4 | mm |607|535|463607| 535 463|607| 535 | 463
Distancia emrelagéo ao
4.31| solo com a base da m1 | mm 70 70 70
torre de elevagao
Distancia em relagédo ao
4.32| solo com a base dos m2 | mm 70 70 70
suportes da roda de carga
Largura do corredor de
4.33 |trabalho com palete de Ast | mm |2657|2710|2764(2862|2879|2933|2862{ 2879|2933
1000x1200 (b=1000)
Largura do corredor de
4.34|trabalho com palete de Ast | mm |2752/2814|2788|2921| 2983|3046/ 2921 2983|3046
1000x1200 (b=1200) "
4.35| Raio de giro Wa [ mm 1575 1780 1780
Comprimento total do 1924 1924
4.37| chassi 7 | mm 1678
*1 - Depende do compartimento da bateria. verifique o item 6.3
*2 - Quando houver protecéo de carga, acrescentar 520mm
Dados de desempenho
FM-X 14 FM-X 17 FM-X 20
5.1 | Velocidadedecondugao km/h 14/14 14/14 14/14
com/sem carga
5.0 |Velocidade de elevagéo m/s | 0.37/0,58 0,37/0,58 | 0,37/0,58
com/sem carga
0002330199 [PT-BR] 265
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FM-X 14 FM-X 17 FM-X 20
5.3 |Velocidade de descida mis | 0,53/0,5 0,53/0,5 0,53/0,5
com/semcarga
5.4 Velocidade avancgo e recuo mls 0,18 0,18 0,18
da torre com/sem carga
5.7 Capacidade de subida em % 10/15 10/15 10/15
rampa com/sem carga
5.8 Capacidade max.de subida % 15/20 15/20 15/20
em rampa com/sem carga
Tempo de aceleragao
5.9 |(aolongo de 10 metros) s 4,5/4 4,5/4 4,5/4
com/semcarga
) ) Regenerativo/ | Regenerativo/ | Regenerativo/
5.10| Freiodeservigo hidraulico/ hidraulico/ hidraulico/
elétrico elétrico elétrico
Motor elétrico
FM-X 14 FM-X 17 FM-X 20
Motor de tragao,
6.1 | poténcia nominal, S2 kW 6,5 6,5 6,5
=60 min.
Motor de elevagao,
6.2 | poténcia nominal, S3 kw 14 14 14
=15%
Tenséo da bateria
6.3 ’
capacidade nominal V/Ah 48/420 48/420 48/420
Peso da bateria
6.4 | (+/-5%, dependendo do kg 750 750 750
fabricante)
Outros
FM-X 14 FM-X 17 FM-X 20
8.1 | Controle de diregao Eletrénico Eletrénico Eletronico
8.2 | Nivel de pressao de bar 200 200 200
operagao para acessorios
8.3 | Fluxo de éI(?q hidraulico min 20 20 20
para acessorios
8.4 Nivel de ruido na cabine dB(A) 69 69 69

do operador

266
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Dados técnicos

Rodas

Rodas admissiveis

A utilizag&o de rodas ndo admissiveis tem um
efeito negativo na estabilidade da maquina. Risco
de acidente!

— Utilize apenas os tipos de rodagens indicadas
abaixo.

— Respeite os principios basicos para um funcio-
namento seguro; consulte o capitulo «Rodas».

E recomendavel que consulte a rede de
assisténcia técnica antes de realizar
quaisquer outras modificagoes.

Rodadetragéo

Vulkollan - adesao direta

Modelo Rodas
FM-X 14 (versées padrao) & 360 x 130
FM-X 17 (versdes padrao) 360 x 130
FM-X 20 (versdes padrao) @360 x 130
Rodasdecarga

Vulkollan - adesao direta

Modelo Pneus

FM-X 14 (versdes padréo) & 285x 100
FM-X17 (versbes padrao) & 350 x 100
FM-X 20 (versdes padrao) &350 x 100

Rodas

Ay
sTILL pC= Tl
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Esquemas Elétricos



Esquema Elétrico

Conteddo L
Definigoes
. . . o Localizacdo
Apresentacdo Digrama Elétrico 955 Tabela de Terminologia 5 1
Tabela conteldo 1 956 Tabela de Terminologia 6 + Ixx = Chasgis
Localizagdo component.| 1 957 Tabela de Terminologia 7/ 10 — Chassis3
Passagem cabos 1 + 20 — Direcdos/ Drive Direcio
Historico modificagdes 1 + 30 — Unidadegroda de carga
Historico modificacdes 2 + 40 — Componentes de Controle
Circuito Alimentacdo Comum + 50 — Instalaggio Hidraulica
Circuito Poténcia Comum + 60 — Compatentes painel elétrico
Pos chave Comum + /0 — Compgentes painel elétrico
Alimentagdo Comum 40
Alimentagdo Comum + 2xx — Masty®m
Emergéncia/Contator P. Comum + 10 — Mastrgo
Sensores Motor Tragdo Comum 60
Sensores Motor Bomba Comum + Ixx — Cabip®
CAN—-Bus Comum + 10 — Cabinegp
CAN—Bus Comum + 20 — Painelgsperacdo
CAN—Bus Comum + 30 — Unidad®) de controle
CAN—Bus Comum + 40 — Direc¢dgs
Entradas Direcdo 1 Unidade Direcdo 100
Fntradas Diregto 7 Unidade Direc¢do + 4xx — Retragk
Freio / Trava bateria Unidade Direcdo + 10 — Retragko
Fntrada Comando Hidr. Sistema hidraulico 215
Entrada Posi. Central Sistema hidraulico 220
Sensor Retrak Sistema hidraulico + Oxx — Acesmsorios
Sensor Mastro Sistema hidraulico + 10 — Mastrmo
Altimetro Sistema hidraulico + 20 — Retragko
Altimetro Sistema hidrdaulico + 30 — Auxiligeselevacdo
Sensor de pressdo Sistema hidraulico + 40 - tlevagéo
Sensores mastro Sistema hidraulico + 50 — Garfozss
Limite velocidade Unidade Diregdo 267
Valvulas Flev. Desloc. Sistema hidraulico 270
Valvulas Incl. Retrak Sistema hidraulico 280
Aux.hidraulica 1+7 Sistema hidraulico 290
Direcdo LElétrica Unidade Dire¢do 300
Buzina Sinalizacdo 400
Strobo, Sonoro mov. Sinalizacdo 410
Luz trabalho Huminagdo 500
- Qutros 600
Medicdo de Carga Medicdo e Display 601
— Qutros 820
= Qutros 830
— Qutros 835
- OQutros 840
- Outros 845
— OQutros 900
Ventiladores QOutros 910
- Qutros 920
- Outros 950
- Outros 940
Reserva Comum 945
- Comum 950
Tabela de Terminologia 951
Tabela de Terminologia 2 952
Tabela de Terminologia 3 954
Tabela de Terminologia 4 954




Esquema Eleétrico

Layout componentes (Somente como Referéncia)

/ 51903800512
— T CC 51903806100

MONITOR
Boto | Botdo
cento, | Luz -
ERmy - o
0C-DC -
C ve;’sor . MOSt .
N Luz Trobal
Chave Liga / Desiga Sistomo lluminogdo Loz reeete : Porta Garfo
Diognose : - . . A B
Todoa Sensor Diregdo . .
- [ s e e Jom ]
X90 B0
OPTIONS- | DPTIONS - : _|_ 5 X X
) Disol STECKER [BTECKER
e 8y v, ] Sensor
L 1903806002 . '
T:‘:bolho S Elevagdo
| .
Estrobo Homem Morto Acelerador % \ Seun;or ) -
& Sonoro 3 / . 7
2 ' , i
§ - / RCU - :
B o ' : SENSOR 2.
Azul MN
+ 5xX -
W156
5190380600C ) Sensor
Ajuste Acento
>
>
Wi54
SToTaTEONT wiss (@N
W155 5190380C005|
TR —] _|_
Wi56 n
Co 1 g [ .
[ T ] | | [T 1]
Coixa Fusiveis
AN
: O <
51903800516 . sensor Pressto <t
+Txx o | | | iy
MFL
Ventiladof (INGERTIPPS
Wi54
Motor Trogdo 51903806004
5190380C002 - -
Sensor Trava Boterio
7 — ,
1 1l
Sensor pos.Diregdo | 51903806010
Modulo Radi .
Motor Diregdo GSM © Rodle
—I_ 5 X X . “[sensor )
B >< -
>
8 ) .
Ventiodor 2 °| Atimetro + —| Sensor
g c
8
Inversor iy
ALS
SENSOR , o
Mator Bombao - Sor .
51903608303 ON 7 51903800517 Camera
5 [l - NAHERUNG
§ ] | Ey
S [ -
é <| 5 ] 51903608902 -|SCHALTUNG]
- § . bl o= 5
+1xx 314 il
3 S |SSCHALTER
. - SCHALTING
Luz Trobolfo
Banco operodor Sensor
+ Retrack
Tomodo Baterio

51903800511

De

;% Energieketie

Most
Leistungskabel

STILL




Cabos (Somente como referencia)

Esquema Eletrico

Nr Designac¢do V/0 Descricdo Coédigo
1 Diagrama de Circuitos n1908026001
2 Fncoder 7sb =282 —W2 +210 0 Centro Mastro 51903402600
3 Sen i -1827 -W17 +110 Trava bateria 51903504114
4 Sensor proxim. Zsb | —2B67 —W67 +210 O | Centro mastro 51903504115
5 Sensor Zsb —2B60 —W60 +520 O [ Sensor Medico 51903608902
6 Sensor_Zsb —-2B70 -W70 +210 O [ ALS 51903608903
7 Cabo 7sb -W213 OV-Shunt +16D Painel Controle 51903800500
8 Cabo Zsb Base Pedal _ V_| Pedal Duplo 51903800507
9 Cabo Zsb —WI31 PressGo +520 | O | Sensor press&o 51903800509
10 [ Cabo SZ —Wi80 Estrobo. +310 [0 [ Estrobo 51908086225
1 Cabo Zsb -W182 Y Luz trabalho 21903800511
12 Cabo Zsb —Wics Y Luz trabalho 219035800512
15 Cabo Zsb -Wi84 U Luz trabalho 21905800513
T4 | Cabo Zsb —W500r U Botdo Start 51903800574
TS Cabo Zsb =W820  +170 U | Camera (+Filter) 21903800575
10 cabo Zsb —W8Z1 +14U % camera 21903800576
T7 Cabo Zsb = U U1 Camera 91903800517
T8 | Cabo Zsb =W830— 310 U LC=Filter 91903800518
'9—[Cabo Zsb =W830—=310 O—DC/DC—=Conversor 51903800519
20— Cabo Z3b Cabo—Terra —— | Cabo Terra 7/ Bomba | 91903800520
21 Cabo Zsb =Wt86— O~ Safety Light 91903800521
22 Cabo—Zsty Supressor—+166 Capocitor—Supressor— 51903800522
—23 1 Cubo—Zsb =WH80—+310 O—— 51963800528
24— —Cabo—Zsb = WH4—+216 8——Optisch 6 9s: 529
25—Cuabo—7sb Cabire 8—T—Aquecimento 91963800532
26 Conector—Zsb—mi¢b 56A60A4DIN V——Forrmada—DHiN 54963861866
27—1=¢€ N V——Formada—BiN 51963801864
28——Conector—Zsb—mikb 56 A160A—AnRd: V—Pime 51963861802
20——Conector—Zsb—mkb—1-56/320A—And: V—Ping 51903801863
30——Coneetor—Zsb—mKb V- ——Fomade—BIN 519038061865
3 Ceneetor—Lsh V- Tormede—DBIN 5190380208
32——Cabo—Zsh EM=X_NG 51903806400
Cebo—Zsb =W895 Q1 Cabire 51903806003
—— 341 Cabo—Zsb- =W154 4520 —51908089604.
35 | CaboZeb —W155 4520 0 Wmos
36— CaboZsb- =W156 4210 0 | PortgGarfo 51903806006
37 Cabo Zsb Valvulas Vv Standard 51903806009
38 | Cabo Zsb Véivulas V | Aux Hide 1 51903806010
39 | Cabo Zsb Pedal simples V | Standard 51903806048
40 Caba 7Zsh FM—X NG ' Automaco 51903806102
41 Caba 7sh Poténcia | cabos Motor 4+140 _Motores 51908086200
42 Caba S7 -W168 +550 0] Aux. Hidr 2 51908086204
43 Cabo S7 —-W1i60 +210 0 Mastro 51908086235
.4 Cabo S7 -Wi159 ,+210 0 Cabo Mastro SS/GN 51908086220
45 | Cabo SZ -W823 +210 O | Cabo Magstro Camera | 51908086221
46 | Cabo SZ —Wi58 ,+210 O | Cabo Mastro ZH2 | 51908086223
47 | Encoder Zsb -2B2 —W2 +550 O | Cabo centro garfo GN| 53053402600
48 | Sensor prox. Zsb —2B65 —-W65 +210 O | Sensor Descida | 53053504118
49 | Sensor prox. Zsb =286/ —-W6/7 +530 O | Cabo centro garfo SS| 53053504119
90 [ Sensor prox. SZ —8B820 —W20 +210 0 eferencia_elevacdo 53058086510
o1 Naherungsschalter SZ | —8B27 -W27 +210 U levacdo Livre 25058086511
o2 incremental SZ -3BZ1 —WZ21 +210 U Altimetro 23098086506
I Sensor mag. SZ =1528 -WZ8 +210 U Velocidade 23098086505
o4 Sensor prox. oZ —=ZB44 —W44 +710 % Corte elevacdo 25006U8ba14
00 Sensor prox. oZ —2B46 —W45 +Z10 U~ T Parada Intermediaria 03058086575

Coluna V/0 :
(Vazias) = Serie
V = Voriaonte
0 = Opcional




Esquema Eleétrico

Conector DIN 160A
shunt

Inversor / Motor Tracgdo

Fusivel Principal
Contator Principal
Inversor Motor bomba

—W200,,8K +48V] Jumpe |- w210, Br +4BY
+160 =P4160 ) Conteo[odor Dire¢do 21760 /40.A1
84009?(81 ? /7919086941
161 . —W302,RD +48V
8400959 [ 1° ] 30D s agy T/ 240A
+160 = _F924ﬁ'> /94-0‘A1
+ 300A —W303,RD,RD +48V _ /30.A1
— bv. =9,=1 /30.A4
—c1 !
48V—L—=1
Batterie —T— +110
8400959 | =1
+161
— X1
8400958 [ =1
+160
- W2015BK —W211“Br
=T7+160 +160
0
B 4
100u
/50.51<B=(BR2) ~W345 TW20,PK 2 160
Jw6R2
OV(6R2) —W346 TW20_,WH ]
/50 B1<— % 0704358
Controlador —W21GZBU oV <1/20.D1
3/ . . ~
oV , Sistema dire¢do —W553,BU oV <1/300.1 /50£??+_
—W219_8U 0V o +160
& = /940.F1 Contator Principal
—W21 3“??60 — +210-X75: 4 —Vvygggzgg 8\/": /940.F1
— — W89 25 Y /930,
—W212zBr —W349EBK U_LADD /50.81
+160
- +
~ /10.D5 20.C2
~ ?80{3 / .
51523604129 /60.F1 51523604129
N /65.F1 /10.D03 —
— U6 /2083 —
720.84
+160. +160.
Inversor Inversor
/40.E5 . R
U1 Vi W1 U2 V2 W2
—W223mBK —WZZGBBK
—WZZQMBK +140 —W225ﬂBK +140
~W221BK +140 ~W224 8K +140
+140 +140
Q )] O o
U/?_V\CW 0009761309 /10.F2 U/?_V\W 0009761331 /10.F6
—1TM3 — 2M1
0009761309 1120 T /60A 000976133] 1140 T /6543
/10.E4 /10.E7
—1M3 28V /6,5kW — 2MT 28V /13kW
Mot T-H%O 5 Mot BHéO 3
otor |racdao otor bombpa
28Y,/6,54W Cnf- /60.41 28V/13kW +Cnl- /6541




Esquema Eletrico

Sinal Habilita Conversor
Alimentagdo OV

—OUTRUT _OUTPUT
51903602600 1903602600
/50.C7 50.D7
e I
+170 | +170 |
RCU1 ' RCU1
vadag Bl RCU
94pol +1A9 94pol J_r/|%9 —W53§EBK —=>/940.E1
S22 —>/940.E1
—-W537 g WH —W538“BK
RCU
—W5_2§ZWH </940.E1
— —W533HBK 4/940 F1
29pol IU164 29 o1l 5 Tgu(j =2 ‘
+160 ‘ 51523604129 51523604129
10.03 10.D3
UG —UES’ —uel
10.D3
51523604129 | +160 oo
— X6
29pol | +UB
—W505,BU oV
2 == /940.F1
-W384 BU —W46/,8U Qv —1/235F1 +210-X75:16 /
-SP5 - ‘ —W506,8U OV~ /940 F1
RCUT —W551,8U o - x 5 i e |
= <J/50.F1 Botdo redug¢do velocidade oV 267.C
: o FS6=X1, 7/ 267,
— X100 - —W414,BU NV~ /120 F1
H0.ch OV —W216.8U oV DC/DC—Conversor —W238_BU oV —1/40F1
DC/DC—Conversor ~W374,B8U QY /4001
Contator Direcfio —W3705BU OV 501 Botdo lluminagso  —p35,8U Wi~ /500 £1
L _SP3, ~SP4, OV ~W372,8U OV _-SP —W4595BU Vi /920 F1
B - i
+170 N - B N B
RSPG Acessorios W564 58U Qv <1/45F1 Botdo Centro Garfo W454 BU OL.>/220‘A1
eles
DC/DC—Conversor (opt) —W651,BU OV 4 /4501 Botdo Centro Deslo. —W449.,BU NV~ /22081
Ventilador Inversor —W375,8U OV /910,81 Bot&o Reconhecimento—w444.B8U NV /22081
—W519EBU —-SP74 Buzina —W5ZOZBK Qv <1/400.F1
— X ) T G\ .
OQC\)/ Relé Ignicdo —W5915,B8U OV /3057 Juzing —W5U9BK 0¥ /400,01
+170 i ~ . -
Ventilador Tragdo W5%BU OV<I/91O‘D1 W4OSZBK Qv <1/900.E1
/820.F1
/820.F1
A —W567BBU,BU,BU,BU,BU,BU Qv <|/83O‘A1
| = = = =1 = =
8426650 hoohelEasd ?gigﬁ}
! /845.A1
—X100%T5" /0.2 — W8 298K YV —/600.A1
an 8 1288 |
: DC/DC—Conversor (opt) ~W659,BU Qv —<1/45F1
CAN-B -
us W637Z&J Qv <1/80 A1




Esquema Eleétrico

Fusivel Protecdo Fusivel protecdo Habilitagcdo
Chave Liga Botdo Start / Stop Rele Botdo
Bot&o Start/Stop  Start/Stop
+48V-W303_,RD —W304,RD +48Y
/10.A8C=> 2z i SL/40A1 et 48V —W3035,R0 —W3045RD HABV /a0 i
—A50 Ao RCUTT
: —A50 . OUTPUT |
V925795 0525795 | 51903602600 1179, INPUT
—Fz F2 NT 3
+170 =1U =1| b/_50.c7
80V +170 +170 1903602600
10A |2 201, RCUI
—xadsg —XBI%
—W430,RD 60pol | +A9 4p0l | A9
s —W4304RD - -
—H
=9
/820.A1 =1
820.A1 /820.A1 ~W588 L WH —W499L YE
-SP1 . / 820.B1 i o
bor=y=s =y ot oo LEORD.RDRORD +48V(E2)e /83041 -SP1 —WAO3RDRD.RDRDRDRD  +48V(F2) /8508
S /840.A1 =7,=8,=9,=10,=11,=122 B
/B45A1 /845.A1
— W409,RD +48V(F2
=02 F210-X75. 70 /94081
~ W40 KRD ~WAOYRD-W402RD ~ W5B9WH
7916291208
3Q][?86 85 4400209 K
— 9K -
tokie\- g ~9VIBA
86 +170 A
. 1916291208 12V oo
Chave Contato /
+3201 530 . —~W590,8U
(}_;9_/ ________ ] /30F5 |
— 1 — <7\ 520 20001 ] TP
0526800 Botdo Start/Stopp E4\ _Siuo4 B EOLIE
14 24 TZ{’QWM P ~XBO_W8 .
pory ™
~W307gPK =1
= B i -
—W306 yPK~ WAO5 3K uene WA0eGRD 1448V /400,41 Jumper
=of =9 e Botdo
W : Start—St
‘ = —W544,—W526_RD,RD1+48V _ /45 Al art=stop
_ .B_L—_D
Buzina W4SSERD 14+48V, /400.A1 —SP1 OCD\ =1 = /45.A1 ~W500p, YE
=0 | _—W544,—W526,,RD,RD 1448V )
. =y —=/ SP2 RCU1 —WE00GRD 1448V i s
P2 . o
RCU1 WEO0GRD 1+48V . /5 Diregdo M404GRD 148V /0 p , 'Jﬂ”
- : pol | +
Direcdo ~W404,RD  1+48V —X80_1A
Vm > /300.A1 1392 —WASBRD 1448V~ /920,41 ~X80p1A
- - 20pol
_ —W458_RD  1+48V
= 2o 2V~ /920.A1 _ — W391,PK 4+48Y +170
60pol = =1 ot
_Xr>/3JL§§9 ) 50pol [+ A =27 T2T0-X75. 8 /9401
A N ~Xigsd
51903602600 :
519036/0520689 ~W59148U ~W5018U
—A3 287G 7915351053 7916291208 /30.C7
+170 = S —OKI18 e /2065t | L Vi /4559
R 170 NpyT /3005 TIRTE p sacs
CUT—— RCU1 +320 +320

STILL



Esquema Eletrico

Fusivel Protecdo Fusivel Protec@o Diregdo Fusivel Protecdo Al tacdo  1.13V
imentagdo 14
Protecdo 48V /13V DC/DC—Conversor
+48V
Jumper —W210.,8 ~ umper —W210,,Br +48V —~A50
/10 AS—48Y 2 o — BV~ /330, A1 8007735 |
/30.A3p~, +48V ~W304,RD.RD 7919086935 _F6
/30.A6 =1,= _ZE L0
~W305,RD 80V
+160 7,5A |2
—A50 —AS0 50A
o 8407737 |1 0525795 |1 &
oS _F3 _,_—4|:| )\ Dire¢do —WS155RD  +48V(F) 309 —W530p06 ~W5294,0G
LO O
S < +170 +éc7)8 Trava_baterig ~W5285,0G 1413V /19001
— '02\ 78%X ’ oA 12 _W214n§r160 Retrack W535.,0G 1+13V.
— 7 == /235.F1
O -SP7 |
/50,F8?+_ Cabo W156 —W527506G L3V 04061
— 3K
N /30AS [ e Cabo W155 ~W536,0G 11V /950.F1
N[L/082 p- Direcdo “W503RD  2+48V(3KI) i /300 g
~H  /40B3 H —
~H o /5002 H - DC/DC—Conversor (opt) —W308RD +48V(F4) /45,1 CAN-Bus —W62750G 1+13V /80.A1
/4504 H —
-  OUTPUT —=
N /4046 1 5190362600 RCU1 SWIEH06  THIIN
R _504D97’ . —X10 Rele —SP7T e
O = 1+13V / +170 DC/DC-Conversor (opt) —W65OEOG 1413V /45,81
\ +170 -
RCU1 .
gégjﬁig Monitor + camera —W828,8K 1+13V /600.A1
- - - - - ~W3344VT
/20.05<39Y W374,8U W3135RD W311LRD W3155,06 h
6pol | +U30 6pal | +U30 6pol | +U30 29pal | +UB
S gt e s
GNDi BT v Y |
. in in in )
7917401266 oV 48-80V : 515236/%%2
—u30| l —U6
+170 ov 13V +160
DC/DC—Conve;%% GNDout Vout : Inversor -
s s
GpolT+U3O GpolT+U30
/20.05<39Y —W238,BU




Esquema Eleétrico

Alimenta¢cdo Acessorios

/40,5 4BY(FA) ~W308,RD
87 87b ~Ao0 1
Ja5F l 0525795
—F9
1413V
/40.08>—— +170
80V
10A 12 -SP79
~WE50 406 ~WB52BK —WE57PK
l —WB56 K —W558 LPK ~WE58 PK
~W584PK +U33
. +170 . +170 . +170
7916291208 po pal 0
45E1 g5 4400209 |, —xaohB “X80 048 ZX80 053
_5K12 ~X80_3
+17o|::| —5VIN 7917401115 2polY§'171
86 +170 A —U33
12V
1000V,/1A . +170
leuchtun -
odls ol
~W65148U ~ W66 18U —WB60,LBU
—W653 LRD ~WE5 R0
~SP12 | 1412V
/2005
oV
/20 F5=l. ~W6598U —SP1 \
2pal
_xadPdAt
—WE54RD —W662p,BU ~X80 g 3A —X80 g 4A —X80 g 5A
20pol ZOpoIM
+170 +170 +170
2pol | +A49 2p0l | +A49
NG r ) BJ!LZ
CPPT 1oy oy — W66 38U
+175
7916291208 /45.C1 o ~WE64,8U
B 4 /4583 56323602606  opannungsversorgung
+170 '
12V —
120,052 ~W564BU
] NN ]
/30 Fa W501_BU - W6 658U OV /410.F1

=TILL




Esquema Eletrico

Botao Emergencia
Contrbleglwel RCU1

Contator Principal

Protecdo Inversor

Freio Motor Tragdo Contator Diregdo

1+13V

-W314 _0G —
7915491636 1
/30.E3 1+48V -W600 __RD,RD _so < /50.A5
/3075 =7.=3 —_—
7915491636 —_—
/50.A8 |, +320
—S2
| -
B-(6R2 ~W345 TW20__PK +320
/10.C1> (6R2) 7
OV(6R2 ~W346 TW20 _WH -We70 | BK -W317__BK 2+43V
/10.C1> (6R2) 7 Jri] &7 —[=/910.A1
-W407__BK 2+48V
%1 —L=/910.A1
U_LA -W349__BK -W673__BK 2+48V
/10.08> LAD 72 7 —>=/300.A1
-SP9
-We72_BK
jray
-We71 ] BK -W318_06 1413V
v A —— "] /940.B1
Automatisierung SR
= =1 =1 =1
94pol | +A9 94pol | +A9 94pol L AQ 94pol | +A9
—-XBRG3 -XB/a\85 -XB g3 —XBApM ~XB@Y3
'. ! . . _ ! /80D3 /2654  /30.A7  /260.F2  /945.E6
UMH_I_BATT UML_I_BATT UBATT+/_NA UBATT+ /_NA +13V /100.E1 /290F2  /945.D3  /945.E2  /945.A6
—A50 N N N N /60.F4  /900.A8  /120.A7  /945.E3  /910.F3
: /65.F4 /94501 /290.F6  /20.A3  /30.A8
0525735 /801 J2B7.F6  /945.A2  /945E3  /945.A5
/9582 /2903 /400.B2  /900.A3  J120.A5
—F5 1503502600 /940.C2  /900.A5  /30.F4  /945.E4  /945F6
-/270F3  /940E1  /120.A8  /260.F3  /945.A6
+170 — Ao i\ J260.F4  /945.A1 /94503  /945.E5  /945.A7
8ov 1 J240.F2 /94502  /945E1  /40.C3
10A |2 = J250.F4  /255F7  /945.A3  /20.A4
+170 ouT out out ouT out J255F3  /250.F2  /500.A2  /910.F7
: U_LAD GND HAUPTSCH— KSI_U_BATT KSI_U_BATT FESTBREMS /235E4  /BOLE2Z  /900.A2  /120.A4
RCU1 . . . /220E3  /290F6  /300F3  /945.A4
-XAi 9 -XB -xAl,15 -xal30 —XA, -XAiZO J2B0.F3  J410.A6 /9453 J267.E2
E0pol | TA9 I4pol ﬁAﬂ Gopol | TA3 60po|T+A9 60pol | TA9 60pol | +A3
|:| /10.C7
—K1 T
—W348 | BK -W320 | BN -W310 | GY -W431 TW21 | PK ~W432 Tw21 | BK +160
7} 74| 48V
2p0| +1v44 —W340 BK
R 1% 1
8437508 11205000500 BK I 8409938
/50.D8 /50.F8 4003537
Al Al K
—K1 — 3K
s} - SR
+160 A +160 AD A
Hauptschiitz +120 BU Lenkschiitz +160
48Y - | 48V
2 —W341ZBU
2pol | +1Y44
ov W551__BU 8409958 /50.E7
/20.C5<}— 7 —I_—,_|_
e /40.B3
ov -W370_BU -
/20.D5<3— 7

+160



Esquema Eleétrico

Encoder motor tragdo

Sensor Temperatura

Sensor

Temperatura

0009761309
/10.F4 | 0009761303 Motor Tragdor
—1M3 Encoder /10.F4
—1M3 e
=
+140 EZ:
Motor Tragdo Mot TH‘:'O'
28V /6,5kW Signal A Signal B GND or lragao
AL N _ _ 28V,/6,5kW |
—x1 L1 i I
—X1 -x1M,2 -X1 -x2,M,2 -x2 M,
dpol | +1M3 490l (iws 4ol | +1M3 4ol ﬂms zpo|]+lM3 2pol | +1M3
—wszsﬁpx
-W329 | GN -W330 [ YE -W331 | BN -W332 | BK -W333 [ GY
m 4] 4l 4]
-SP21
&
-SP20
&
-W581] YE —-W580 | GN —-W241] GN _W242E:|YE
| =1 :1
23_p)?1 ~2+3UG 23pol | +U6 29pol | +U6 29pol L+UG 29pol | +U6 29pol | +U6 94pol | +A9 94pol L+A3
' - X128 — X127 - X6 X124 —X1aN25 —XB'23 —XB'7
Num.rev 1 Encoder 1 Encoder 1 Num. rev 1 Motor 1 Motor 1 RCUT|
51523604129 +10V Phase 1 Phase 2 ov Temp. Temp. +179:
/10.03 " ! =
—-uU6 —A9
/50.C6
+160. 51903602600
Inversor




Encoder Motor Bomba

Sensor temperatura motor bomba

Sensor Temperatura

Esquema Elétrico

0009761331 :
/10.F7 0009761331 Motor Bomba
— M1 Encoder /10.F7
—2M1 o
+140 i:
Moter Bomba ot B+1‘tto.
28Y/13kW g Signal A Signal B GND otor Bomba
i' ) 28V/13kW| i
~x14,1 i i
spol | +2M1 -x1M,4 -x1M,2 -x1,3 A -xzM
spol | +2M1 spol | +2M1 apol | +2M1 2po,}‘+2w 2p0l | +2M1
_W322mPK W323 | GN W324 | YE W325 | BN W326 | BK W327 | GY
i i i r 2
-SP19
&
-SP18
®
—WG84HYE -W683 [ GN —W239 | GN -W240 | YE
29pol | +UB =1 =1
—X1/AN23 29pol | +U6 29pol | +U6 29pol | +U6 29pol | +U6 29pol | +UB 94pol | +A9 94pal | +A9
! —X1rg\22 — X121 —X1gv20 —X1 ! 15 —X1rg\12 -XB ' 51 -XB ' 73
Num. rev2 EnccT!W Encodéer 2 Num. rev 2 Motor 2 _MEI'!? 2 RCU1|_
51523606123 +10V Phase 1 Phase 2 ov Temp. Temp. +129
—U6 —A9
- +
/50.C6

+160
Inversor
|

51903602600




Esquema Eleétrico

Joystick / Minifingers CAN

Controlador RCUT Controlador RCU1 Veiculo CAN=Bus
CAN—-Bus Diagnostico CAN—Bus Inversor
Minifingers:
1413V -W627_0G
/40.C8[=> 7
. 51903608702
51904305500
-2021
—2A20 =2
oV -We37_BU +320
/20.F5<}— —- +320 CAN-Bus Controlador
Joystick ™ CAN_H CAN_L +13V_BUS GND_BUS -
-x1‘1 -x1i2 -x1l —x1i
Gpol | +2A20 Gpol | +2A20 6pol | +2A20 Gpol | +2A20
51903602600 -We03 TW2__YE ~We04 TW2 | BK
/50.C6
—A9 -W678 TW22 EYE CAN_H
=1
+170 -SP6S
: —~WE07 TW4 Y CAN_H
d &E —{~/85.B1
Reu| _
xeb70 _XBi o ~We79 w22 BK CAN_L
94pol ﬂ_‘ff’ 4pol | TAI e
- - - - TW4 | BK -WE08 TW4 __BK AN_L
We08 TW we - CAN_ /85.C1
-W639 IZIBu .
—-We25 TW13 | YE ~W626 TW13 | BK
-SPG3 /85.C1
~WE32,-W634,-W633_0G,06,06 1413V
> B = /85CI
/85.C1
-SPG4 /85.C1
oV /85.Ct
g —We47,~WE44, pY643,~WG42.-WEAE I~ /g5 D1
BU,BU,BU,BU,BU /85.D1
/90.E1
~We01 TW1 | YE ~W602 TW1 | BK
=1 =1
94pol | +A9 94pol | +A9
-XB ! 48 —-XB: ! 26
. Z_CAN_H Z_CAN_L
51903602600 Bl Bl
/50.C6
—A9
—SP61 —SP62 =1
D D +170 Bl B
~w23e [ v ~w237 | BK rout] " B-CANL
-xB M, 49 —XBi27
0524339 4pol | +A9 34pol | +AI
1 =1 =1
—R20
H75 —WE23 TWI2|YE  —We24 TWi2 | BK
120/0,6W
~W636 TWi4 | YE -WE49 TW14 | BK w628 | 06 -We38 | BU
] 29pol | +U6 29pol | +U6
- X1 ' 2 —X1 ! 1
+175 +175 +175 +175 | H L
7pol 7pol 7pol 7pol 51523604129 . CAN
-x93 1 -x93 02 -x93 0 3 -x38 M4 /10.03 - -
—-us
+160

Inversor .

STILL






Esquema Eletrico

Display CAN Fleetmanager FMID+
CAN—Bus Veiculo
Controlador CPP Acelerometro
| _ _—
0009460835 51523604907 51523604907 4pol | +9A13
/35.A7 /85.A7 -Xi T 3
—8A12. —9A13 —9A13 /85.A5
CAN-Bus . Vee /35.A6
+320 +320 +320 51523604907
Anzeige|  CAN_H CAN_L +U_BUS GND_BUS CAN_H CAN_L FMID+ - cAN high FMID+ - cAN 1ow
CANT . . . . —9A13
-X1 I 2 -X1 i 3 -X1 i 1 -X1 i -X1 i -X1 i -X1 L -X1 iﬂ 290
Gpol | +8A12 6pol | +8A12 6pol | +8A12 Gpol | +BA12 6pol | +B8A12 6pol | +8A12 4poﬁ +9A13 4poﬁ +9A13 FL o
: CND
-x1i
-We07 TW4E !YE -We08 TW4E 5BK —weszu 10(; -We42 | BU ~W609 TW5 | YE ~We10 TW5 | BK 4po|TiaA13
~We13 TW7 | YE -We14 TW7 | BK -We33 ] 0G
7] 7] 74}
-SP67
CAN_H —Wel1 TWe__YE
/80.B8>—— 7 ))
S
CAN_L ~W612 TWE__BK
/80.C8= = 7% S))
141
/80.C8=> v
1+13V
/80.C8=>
1+13v
/80.C8=>
ov -We15 TW3 | YE -We16 TW3 | BK
/80.C8= 7} 74}
ov -We43_BU
/80.C8> 7
ov -We44 _BU
/80.C8>— 7
~SP69
~W619 TWI0__YE CAN_H
¢ 7 — /3001
-SP70
ov -We47_BU ~W620 TWI0__BK CAN_L
/80.C8=> 7 ® " I~ /50D
-We18 TwaE !BK
—We17 TW9 | YE -We34 | 0G
74| 7]
3pol | +A49 3pol | +A49 3pol L+A4S 4pol | +6B24 4pol L+6824 4pol L+6824 4pol LIGBZ4
~X51B '1 -X518B ! 2 -X518B ! 3 — X1 —X1N2 -X1 !53 -X1
CPP ' ) Acelerometro ™ CAN_H CAI—E +U_BUS CND=
CAN_H CAN_L ov +110 .
+175° I CAN-Bus |
—A49 —6B24

TILL

56323602606

56323608305







Esquema Eleétrico

ALS
CAN—Bus Veiculo

Altimetro LED (OPT)

Dire¢do Elétrica

_—
51813608901
' 7917415302 '
—2B70
CAN-Bus —8B65
+210
CAN_.H = ——— - CAN_L +U_BUS GND_BUS - =——— I_out GND_BUS
—_ — | CAN_H CAN_L +U_BUS GND_BUS -
-X11 YE —-X11 GN —X11 BN =X1 ¥ WH —X1 1 NC L . . . .
—x71i2 —x71i4 -x71i1 -x71i3
4pol | +8B75 4pol | +8B75 4pol | +8B75 4pol | +8B75
= =2 = =2
-w70 | YE ~W70 | GN ~W70 | BN —W70 | WH
74| | 4|
+521 +521 +521 +521 —wia1 1 —wi41] 2 —Wi41] 3 —wi41] 4
4pol # 4pol # 4pol 4pol
-x35,1 -X35 -X35 -X35
4pol | +520 4ol ﬁszo 4pol | +520 4pol | +520 +521
1413y 06 10pol | =2 10pol | =2 10pol | =2 10pol | =
/250.D1= 7 -x40 1,7 -X40 -x40 5 -x40 10
/250.D1=> ov ‘W751EBU 10polwr+ 520 10polw 10polwr 10polwr
~W760 | YE —W761] BK
74|
—w766 | YE —W767 | BK
4]
1413V ~W724_06
/250.C1=>
v ~W759_BU
/250.01 > 7
-SP38
(0
~SP39
&
—WI55 | 1 —W1s5 | 2 —Wi55 | 3 —wis5 | 4
4] 4] 7| 74|
Caso o chicote —W155
~ : +111 +111
ndo estiver presente, ol . o | o g0 | o1
plugar os conectores —X34 e - X341 -x34 8,2 ~X36qM - X362
><56 4pol ("’“0 4polw +110 4pol 4pol
- . +110 +110
CAN_H —We19 TWIO__YE —We21 TWI1 | YE —W622 TWI1] BK
/85.08= 7 74| 2]
CAN_L ~W620 TWIO__BK
/85.D8=> 7
oV -We46_BU
/80.C8= 7
24pol | +2M1 24pol | +3M1 24pol L+3M1
-X2 7 —XZ! 7 "X2,A7
_ ABV/BOOWITeaN CAN_L GND_CAN
Sistema Diregdo
+140° CAN-BUS |
—3M1
/300.C6

51615420529

STILL






Esquema Eletrico

Homem morto Micro Banco Acelerador
Controlador RCU1
—0—1>/120‘E1
]
50633607600
—1R20
—W4s5 | BU
. +310
] ov OV
s —x — X2
=1
X
GN
. |
|_<0>] +310 4310
\J =1 | =1
\ —1S25 —9E12 4ISI_W174
} o——/ O—/ =1
51813607202 : 0554331025
BN W /920.c4 _ .
70 X1 1l -x1 3 l,-x1
+9E12Jr890t
—wzsi nBN —W25 | WH a
= =1 \W
/)43
111 11 7
e
10polw 1410 10pol @’}10
+n +111 +111 +111
10pol | =1 10pol | =1 10pol | =1 10pol | =1
—xsa# —x53%7 — £9#5 — §9%9
10pol ﬁ}‘o 10po|Tw_‘“0 1opo|Ti11O 1opo|TJ_r%1O
-W413 | BU —W418 | WH —W423 | VT —W422 | BK
—-W425 | BN —W434 | WH —-W457 | PK A _ | |
=E! :1? =1u
BATT-RIEGEL —1/12001
—W429 | WH
=1
= = = =1
=1 = =1 =1 4pol | +A9 34pcél +A3 34p%l +A9 34;))(%! +A9
I4pol | +A9 94pol | +A9 94pol | +A3 94pol | +A9 -XB g 64 86 - XBrg\20 - XBrg\a3 —XBrg\1 - 2
—F>)<B Lgs _r;(B 0 — XBg\g1 —XB!LM ! —XB!GS —X_B! ! ' ! '
! J— ! FAHRGEB_SP2
~ TOTMpS_INT TOTM S _IN2 BATT-RMGEL_IN Micro@anco BREMS@REB_SP1 +10V BREMSGB_SP2 FAHRGRB_SP1 oV +10V N
51903602600
/50.C6
—A9
=1
+170
RCU1Y
(STANDARD)

TILL







Esquema Eleétrico

Micro banco

- W455,8U oV
— =g =
+9£12)L8pol

|

* '+310

o—f o—] ‘—951 2
0554331025
—
7H-x1 1—X1

+9E] %ﬁfgp

Controlador RCU1

/120.E1

—XB'64

BREMS(REB _SP1

~W4STPK
BATT-RIEGEL 1 /1 0,01
—W429 4 WH
=2
58 34p0l | 5 &9 94po| | A9
By’ ~XBye0 —XB'81 —XB '14
TOTM_S_INI  TOTMpS_IN2 BATT-RIEGEL_IN Microppanco
51903602600 |y WP " "
o
4170,
RCUTL—

.—XE!_% .

+10V

—XB ! 86

BREMSGEB_SP2

Pedal Duplo
1
8436079 b
4k
—1R’20|
+310 k7 k7
: | oV +10V |
3 b - — X2
4?;(01 +IR20 4po|Tt12R20 4501;7412@0 4501;7 +1R20
o vv1_742Lm4
><\%
) 4
Mﬂfl \285\
o +1211 oo L E11T . +1211 oo +1211
= = ol | = =
X589 #@ 59 %7 _XBOMEE  _xB§ Ng
10po| +110 10pol +110 10poIT+11O 10pol r+11O
=2 =2 =2 =2
—vv41<éamBu ~ W41 8y —vv4:2§mw —W4:2§MBK
94pol F£9 94pol Fﬁg 94pol)Li 9 94pol JF£9
—XB!zo —XB'43 !21 —XB'42
FAHRGEB_SP2
FAHRGRB_SP1 oV +10V IN

STILL






Trava bateria

Pressostato freio

Esquema Eletrico

Nivel fluido freio

RCU1 ‘
+170 INPUT
=1
—A9
/50.C7
51903602600 ‘

_Xs*f’

94pol '16‘9

-W410 | GN
4]

1

—684'3__%

-W416 | BU
"]

RCU1
o INPUT
=1
—A9
BN /50.07
+ 7915496014 51903602600 ‘
< <[]> —1B27 _‘
T B 4pal | +A9
BU
BN -W17 | BK —W17 |.BU —W412 | BN
17| Jra 4 A
+111 +111 +111
4pol 4pol#
1 -x27.1.3 -x271,2
r+110 4P<>h +110 4pol | +110
11
7915451073
—1312E|__
+310
10_20 bOr 12
1413V ~W528_0G
/40.88= =
/100.E3 _ BATT-RIEGEL ~W429__ WH,WH -w428 | BU _waz1 | BU
/10.E3 =1,=2 74| 7|
oV ~W413_BU
/100.A2[>> g
/100.A4,_ OV ~W455 _BU,BU § -SP4
/110,045 =& .
Qv -W414 _BU
/20.C8=>— &




Esquema Eleétrico

Botdo Auxiliar hydraulico 142

12pol | +2S3

7915490682
/215.E4

_283\ +320

—X1.Ji

51903603/02 OV Aux. Hidraullic.
—2U2’
+3520
=2
laca controle A—Dp CAN

~rm
7915490682 {
-

253 /215.C3

+320

Botdo aux. hidréulico 1+2

STILL






Esquema Eletrico

Sensor gerador sinal B Sensor gerador de sinal A Sensor de referencia
| + + +
7917415703 \I' \I' \I'
—2B60
+520
+13V GND Signal B Signal A Referencia
BN BU WH BK GY
-W60 | BN -W60 | BU ~W60 | WH -W60 | BK -We0 | GY
74| 74| 7] 7] 7]
+521 +521 +521 +521 +521
Gpol % Gpol “ 6pol 6pol % Gpol %
-x33M,1 -x33M,2 -x331,3 -X33 -x33M5
6pol | +520 6pol | +520 6pol | +520 600l ri520 6ol | +520
—w154a!14 —w154I£15 ~Wi54 |16 -W154 | 17 —w154|£18
+111 +111 +111 +111 +111
3pol % 3pol “ 3pol 3pol 8poal
-x320,1 -x32,2 -x32,3 -X32 -x325
8pol | +110 8pol | +110 8pol | +110 8pol [ +110 8polT+11o
-W468 mBU ~W471 | BN -W472 | BU ~W470 | BN
=] =1 =1
94pol | +A9 94pol | +A9 94pol | +A9
—-XB ! 53 —XB '31 -XB ! 75
 S—INC-AS S—INC-LS S—REF
51903602600
/50.D6
—A9
=1 Sensor
+17O- Retrack
RCUT _—
1413V -W535__0G
/40.B8 = 7
—W400__BU ov
Cabo W156 - —1/240F1
-SP5
—Wac7 -W594_BU ov
/20.05 <1 ST 42V e Cabo WI55 = <]/250.F1




Esquema Eleétrico

Variante:  GN /' SS VarightidQ MN
inclinacdo SS Sensor inclinagdo GN Sensor X&HPH  MQ Sensor centro MN
Cabo 53053402601
| |
- Sensor BN : Sensor
7915496014 7317415681 o 7915496014 + 7917415681 .
Inclinagdo ‘ Inclinagdo
_ -2B2 _ —2B2
2B67 % I 2B67 <[]> .
+550 #5950 . +210 +210 .
+13V GND Signal +13V GND Signal
BN BU BK BU BN BU BK
—WG7HBN
~W67 | BN -w67 | BK —W2. BN -w2| BU -w2 | BK Centro GN/SS com /—cabo mastro centradl = -W67 | BU ~W67 | BK —w2 BN —wzﬁau -w2 | Bk
Y| = =2 =2 = I - ] =1IZI = =1 =1 =1]ZI
-X49, -X49, 2 -X43_ 3 -X43_ 4 -X49, 5 —X49,
+21 +21 +21 +21 +21 16pol 16pol 16pol r 16pol 16pol r 1epc>1T67
1Gpolﬂ=2 16pol | =2 16pol¥=2 16poal | =2 16pol&=2 = =3 =3 =3 =3 =3
-x45 1,1 -x4500 3 -X49 -x430,5 -X43
16pol | +210 16pol | +210 1600l [ 210 1gpol [ 4210 16pol | +210 16pol fizm -W735 | BN w755 | BU —W736 | BN
=2 = =2 =2 =2 =2 _ _ _
1413V J
~W735 | BN -W755 | BU -W736 | BN -W756 | BU /25581 ‘5P3f 1
/601.84 3 -W756 | BU
_ 0 _sp _
/255 A1 _ 1413V P3| /25581 Sf‘i,\ ‘3T
/601843 o /601.C4 EA —Wi 53!2!2
/25581 _, 0V TSP | WISIJS  wWisyps -wisg
/GO1.B4< Y —Wi GOI: !2
B _ -~ 16pol | =3 16pol | =3 16pol | = 16pol | =3
Wi60 | 8 w160 | 9 w150ﬂ1 ol s s e b
+521 +521 +521 +521 +521 +521 +521 +521 +521 +521
16pol | = 16pol | = 36potﬁ=2 16pol | = 4pol | =1 4pol#= 4pol%= 4p0l¥= 4pol#= 4pol¥=1
-x45,1,8 -x451,9 -x4511 -x451,2 -x46.1,1 -x46 0,2 -X46 -x47 1,1 -x471,2 —X47
16pom +520 16pol\| +520 16pal thO 1Gpolj +520 4pol rﬂ_‘?ZO 4pol rﬂ_‘1520 4pol | +520 4pol | +520 4pol [ +520 4pol r?_‘fﬁo
-w732 ] 06 -w752 | BU -w762 | PK -w763 | vE -W733] BN -w753 | BU -W764 | BK ~W734 | BN -W754 | BU -W765 | BK
4] o 4] 4} 4] 7|
~SP40
q
~SP41
-SP34 (
-SP33
q
-wi56 | 8 -wi56 | 9 -w156 | 1
] ﬁ! I'f
-W156 | 2
+111 +111 +111 +111
10pol ‘ 10pol 10pol 10pol
—X44 -x44 04 -x44 11 -x44 1.2
10pol ﬂ“o 10pol r+“0 10pol | +110 10polT+”0
-W527 | 0G -W400 | BU -W337 | PK -W339 | YE
7] 4| 4] 74|
=1 =1
60pol | +A3 60pol L+A3
—XA' 2 —XA'ﬁ
 MQ-SENST MN—SENS!
51903602600
/50.06
A9 ’
1+13V =1 Sensor
/40.B8>—"| +170 -
- Centro posi¢do
oV RCU1
/235.F8— '

L



Esquema Eletrico

Altimetro
Elevagdo Livre Encoder Referéncia Step Switch
15023801006
Ceno 7917415468
—8B66
7915496014 +210 = I w o 7915496014
+12V Sig.A Sig.B GND . N°“?°”t°°t O?e”er
1 2 4 3 ‘ ' i ‘ i '
+210 +210 ~X72\12 -X72 -x721 —X72
dpol 4p0l(4 4pol 4pol | 15866
—W21H5RD —w21E !IWH —W21 EE'Bu —wz%BK
-W27 | BN -W27 | BK ~W20 | BN -W20 | BK
7| 74} 4] 7} W23 |2 —W23 | 4 —W23 [ 1 —W23 3
"4} 7] 74}
+521 +521 +521 +521 +521 +521 +521 +521 +521 +521
10pol 10pol 10pol¥ 10po|% 10pol& 10pol# 10po|¥ 10pol# 10p0l¥ 10p0l¥
-x3900,1 -x350,2 -x33,3 -x395M,4 -X39 -x39,7 -x390,5 -X33 -x359 -x33010
2 +521 +521 +521 +521
10polj +520 10polj +520 10pol r+520 10pol r+520 10pol r‘e*520 10pol r+520 10pol r+520 10pol r§520 10pol r+520 10pol r+520 10p0l | =2 10pol | =2 10pol | =2 10pot | =2
—x39ﬁ3 -x39 11 -x39 01 -x3a 2
-w720 | 06 -W740 | BU -W721].06 -W741 | BU -W722.1 06 -W742 | BU
| i i i i
1413V —W724 _0G
/90.Cle 5}
1413V ~W729_0G
/267.05 e — 7
1413V ~W730_0G
/255,01 7
1413V —W726_0G
/265.01a}—
1413V —-W727 00
/265.01 << — 7zszoc
1+13V —-w
/265.C1 = e
1+13V —W723_0G
/255.C1e— I
1413y —W731_06 ~SP31
/90 Ble =]
ov —W751_BU -SP32
/90.B 1< =
ov ~W743_BU
/255.01}— 175
ov ~W746 _BU
/26501 7
oV ~W747 _BU
/265.D1eF— 7
ov ~W748_BU
/265.Cle}— %)
ov —W749_BU -W155 | 9
/267.CHe ZB 74}
ov ~W750 _BU
/255D — %)
/20.Clepn —W759 4B WIS 8
. -w155E 110
-W155]5 —w155‘£s w155 7
i} 74|
+111 +111 +111 +111 +111 +111
8pol‘ 8p0l‘ 8pol¥ 8pol 3pol 8pol
-x3301 -x331,2 -x331,3 -x381.4 -x3805 -X38
3pol | +110 8pol | +110 8pol | +110 8pol | +110 Spol | +110 3pol | +110
-W536 | 0G -W594 | BU -W469 | GY -W465 | BK -W466 | WH -W479 | BK
- = =1 =1
60pol | +A9 60pol | +A9 60pol | +A9 60pol | +A9
-XAN27 —XAmN58 - XAmN53 -XA@NS3
" o — - —1
1413V ‘ H-INC A H-INC B H-REF .
/40.C8= 51903602600 +170°
/50.D6 =1
— A9 —A9
-1 /50.D6 Altimetro
170 51303602600
ov HU .
/235.F 8 e INPUT ’

RCU1




Esquema Eleétrico

Sensor transicdo mastro

—X435 ,7 —X49, ,7 —X43 —X43
16pol | 1210 1epo|T+210 1epolT?210 1epo|T8210
=2 =3 =2 =3
1+13V -W737 _BN
/240.C1= -
1413V -W737 _BN
/240.B4 > =BE
ov -W757 _BU
/240.C1>— 7
ov -W757 _BU
/240.C4> —7
—-X40, ,1 —X40,
TOpoI\T+5ZO 1Opolwr‘2"520
+521 +521 +521
16pol 16pol 16pol
-X41115 -X41H13 -X41R14
-X41. 15 —-X41 13 —-X41, 14
16pol r"’520 1Gpolwr+520 1Gpolwr+520
1+13V -W723 _0G
/250.C1= 7
ov -W743 _BU
/250.D1= -
-W155 ] 18
1413V -W730 _0G B
/250.C1= &7
ov -W750 _BU
/250.D1> =7
+111
BpoI%
—X37
8pol fino
-W692 | YE
4}
-XA g 29 —XA g 44 -XA g 43 60pol L+A3
' T ' “XAGN2G
RCUTT ) ' ' ' I ’
H-INC
+170° A H-INC B H-REF )
=1 51903602600
—A9 /50.D6
/50.06 —A9 .
51903602600 . =1 INPUT Altimetro
+170
J RCU1

STILL




Esquema Elétrico

Pressostato
Spol | +2B31
- X1 ' 3
. +5V DC
7917415454 =
P -~ -
—2B31 ol N
e
- ><
+520 St A
. oV .
0...300bar
=X ‘1
3pol [ +2B3T
-W131 1 -W131 {2 -W1311 3
= i &
+521 +521 +521
10pol % 10pol % 10pol %
—-X40,\0,4 -X4015 —X40,
10pol r+520 10pol r+520 10pol riSZO
—-W185 | 11 -W1585 |13 -W1558 | 12
7] 74| 7]
+111 +111 +111
3pol 3pol # 3pol #
-X37.4,7 -X37 -X37.4,1
8pol +110 8pol riﬂ() 8pol +110
-W377 | 0G
-W373 | BU -W336 | GY
=1 = =1
+A9 | 94pal J4pol | +A9 +A9 | €0pol
22 ! -XB —XBrgva4 ! —XA 23 ! —XA
5V _ 51903602600 ) | I
QuUTPUT /50.07 oV 51903602600 . 51903602600
/50.07 /50.0¢
—AQ ‘ - | —A9
— A9
=1 - =1
+170 +170 | +170
RCU1 - RCU1 _ _ ) "RCUT




Esquema Eleétrico

Corte descida carga sobre rodas Corte Elevacdo Parada Intermediaria
BN
7915496014 7915496014 + 7915496014
—2B65 —2B44 <ﬁ> x —2B46
+210 +210 { +210
BU
-we5 | BK —We5 | BN ~W44 | BN -W44 | BU ~W44 | BK ~W46 | BN -W46 | BK
74| 74} I%I 74| 74|
+521 +521 +521 +521 +521 +521 +521 +521 +521
16pol¥ 1Gpolﬂ 1Gpol# 16pol& 16pol# 16pol 1Gpol& 16pol# 16pol¥
-x4109 -x41l8 -x41.l.7 —X41 -x4105 -x41M6 —x41 11 —X41 —X41
16poal r+520 16pol r+520 16pol r+520 16pol ri520 16pol r+520 16pdwr+520 16pol r+520 16pol rﬁ520 16poal ri520
oV -W748_BU
/250.01> " 7
1413V -W728_06
/250.C1>> 7
1413 -W727
/250,012 E.@G
ov -W747_BU
/250.D1=>— =
1413V -W726__0G
/250.C1>— 7
oV -W746_BU
/250.D1>> o
~W155 | 16 -W155 | 15 ~W155 | 14
7] 74} 74|
+111 +111 +111
8pol& 8pol# 8pol%
-x37 14 -X37 -x37 1,2
8ol | +110 800l ﬂno gpol ] +110
-W473 | YE -W474 | GN -W475 | GY
4] 7l
= =1 =1
60pol L+A9 60pol | +A9 60pol | +A9
—XA!ZB —XArg\12 —XA!L'S
RCU1| : ——L -
P HB-Zw HB—End
+170°
=1
—A9
/50.C6

51303602600




ov
/20.C80>—p=

Botdo Modo Tartaru®®

-W715 _BU

7

12pol | +356
—le

7915490624

—SG\

A |
12pdﬁrise

-W714 | PK
74|

J4pol | +A9
-xa! 2

51903602600
/50.D7
—A9
=1
+170

INPUT
RCU1

1413V
/250.C1>>

16pol

Micro

+521

-X41H10

—X41
16pol

-W723_0G

/250.D1> ov

-W743_BU
%)

10
+520

Esquema Eletrico

elevagao para reducao de velocidade

-W28 | BU
74|

+521
1Gpol¥
—X41

11
16p0l | 4520

7315430100

—1528

[0

-W28
7]

16pol
—X41

1€pol

-W155
74|

8pol
-X37

3pol

-We31

G0pol

BU

BN

BN

+521

i

f+520

+111

s,

WH

+A3

—XA!H

51903602600
/50.C6
— A9
=1
+170

RCU1

INPUT




Valvula habilita Descida  Val. prop. descida  Val. prop. elevacdo Val. prop. deslocador dr  Val. prop. deslocador es
—W164 1
—Wie3_1 +520
—Wiet_t B570
+520
-W162_1
—W170_1 4520
¥520
2porl+2‘(21 2pol | +2v2 2pal L+2Y2O 2pol L+2Y54 2PO’JL+2Y55
/28081 - X1 . 1 —X1 l‘] - X1 . 1 —XTfI 1 —X1 ! 1
/280.81 ~W166,-W167,-W150,-W151,-W152,-W153  _gp29
/280.81 o ~ W78V ~5P30 —2Y21 —2v2 —2Y20 —2Y54 —2Y55
/280'C13<+48V IKRERE +520 = A - “I 2 I - I:7_—I i I—_Zﬂ - EZ'
/290,81 +520 +520 +520 +520 1520
/280.C1 +48Y 48V 48V 48y 48V
-x1W,2 -X1.0,2 -X1M.2 -x112 -x10.2
2pol | #2721 2p0l [ +2Y2 2ol | +2Y20 2pol | +2Y54 2pol | +2755
-W170 ] 2
B, 550
—W169 | vT -W162] 2 —Wi61] 2 -W163 ]2 -Wie4 | 2
B, 550 +520 +520 B 500 +520
+521 +521 +521 +521 +521 +521
16pol # 16pol % 16pol % 16pol & 16pol % 16pol
-x3101 -x31M3 —X31 -x3102 -x31l5 ~X31
16pol f+520 16pol | +520 16pol ﬁ520 16pal f+520 16pol f+520 16pol | +520
—w154T1 ~Wi54 | 3 —w154m4 _W154T2 _W154[f5 -Wi54 | 6
+111 +111 +111 +111 +111 +111
14pol 14pol # 14pol # 14pol % 14pol & 14pol #
-x300,1 -x30,3 -X30 -x30M,2 -x30,5 -x30l 6
14polT+11o 14pol | +110 14pol fino 14pol r+11o 14pol | +110 14pol [ +110
—W694 | vT
74|
-SP17
-W695__VT 3+48V
= /290F4
-We93 | VT -We89 | YE ~W491 | BN ~W489 | VT ~W493 | GN -W494 | GY
=1 =1 =1 =1 =1 =
60pol | +A9 60pol | +A9 60pol | +A9 60pol | +A9 60pol | +A9 60pol | +A9
—XA! 5 —XA!34 —XA! 8 —XA!33 —XA!17 —XA!2
3+48V habilita Descida . Descida Elevagdo Deslocador Direita Deslocador Esquerda
/50.06 Valvulas 51903602600
—A9
=1
+170 I
RCUT)

Esquema Eleétrico

=TILL



Esquema Eletrico

Valvula Inclinagdo avanga  Valvula inclinacdo recua Val. retrack Recua Val. agvanca Retrack
Zpol | +2Y58 Zpol | +2Y59 2pol | +2Y52 Zpol | +2Y53
~Xing Xy - i —Xigw
—2Y58 —2Y59 —2Y52 —2Y53
+520 DZ[ +520 +520 DZI +520 DZI
48V 48Y 48v 48v
=X =11 -x1l1 X1
2pol | +2Y58 2pol | +2Y59 2pol | #2752 2pol | +2753
—W151 | 1 —W151] 2 —W152 | 1 -W152 | 2 —Wi53 | 1 ~W153 | 2 ~W150 | 1 —-W150 | 2
3043y +520 B, 550 +520 +520 +520 B, 520 B, 550 +520
/270 B1 =
3+48V
/270.B1>>
3+43V
/270.B1 >
3+48V
/270.B1=>
+521 +521 +521 +521
16pol# 16po|& 16pol% 16pol#
-x31l,7 -x31l,8 -x31l,9 -x310,10
18pol | +520 16pol | +520 16pol | +520 1Gpol | +520
-Wi54 | 7 -W154 | 8 —w154$3 -W154 |10
7] i 7]
+111 +111 +111 +111
14pol& 14pol# 14pol% 14pol#
-x30,7 -X30 -x300,3 -x30,10
14pol | +110 1%d[€“0 14pol [ +110 14mhﬁ”m
-W482 | BN ~W483 | YE -W484 | GN -W485 | GY
7] 74| 7] 7]
=1 =1 =1 =1
60pol | +A9 60pol L+A3 60pol L+A3 60pol L+A3
—XA! 7 —XA!32 —XA_L —XA!1G
Neigen. AS Nei LS Quer RE Quer LI
51903602600 - eigen
/50.06
—A9
=1
+170

RCUT"




Esquema Eleétrico

Valvula aux. hidr. 1.1

Valvula aux. hidr. 1.2

Valvula aux. hidr.2

~W188_1
-SP37 =
—Wi67 _1 ~WIE8_1
~wigs_1 520 ~wigs_1 Tes0
=+520 —Wi81_1 &
%)
2pol | +2v56 2pol | +2Y57 2poil+2v53 2pol | +—2Y84 2pol | +2Y60 2pol
—2756 — 257 _I / I —2Y63 —2Y64 —2Y60 — 276l
+520 D7——I +520 +550 DZI +550 DZI +550 D7——| +550 DZI
48Y 48V +48Y +48Y 48V 48V
~xil,2 —x10.2 —X1 I/2 -x1.1 -x1.42 -x10.2
2pol | +2Y56 Zpol | +2Y57 2pol | +2763 2pot | +—2Y64 Zpol | +2Y60 2pol | #2761
w712 T -Wi68 | 2 -w188 | 2
—wig1 ] 2 -wig9 | 2 +350
74|
—wies | 2 _W167"F'2 ot o1 o o1 o Aux_hidraulico .com cabo _mastro_
i +520 +520 6pol # 6pol & 6pol 6pol 6pol ~X50, 3 ~X50, 1 ~X50 ~X50, _
/2708t | ~x50,3 x50, X502 ~X50 ~X50 b0 T+210 ooy T4210 epcﬂﬁﬂo epolTi 1 C?<65pgT§- 0
6pol | +210 6pol | +210 Bpol | +210 6pol | +210 6ol | +210 o o o + -
3+48V
/27081 >
-wi58 11 -wis8 3 -wiss |4 -wiss _
+521 +521 ~W160 |12 -W160 | 3 —W160 | 4 -Wi60 | 13 ~W160 |14 i rd Sk WISBp2 —WI158p5
~x31 011 —X31 13 ~x31,12
16pol | +520 16pol | +520 16pol | +520
+521 +521 +521 +521 +52
+521 +521 +521 +521 +521 fopol | =4 16pol | =4 16pol |4 1epol | =2° 16pol | =2
16pol | =2 1Gpol¥=2 16pol¥=2 16pol%=2 16pol¥=2 —x45 012 -x45 1 3 —x45 0 4 —X45 13—)(4[)5 14
-x45012 -x45 103 -X45 —x45013 ~x45M,14
1epoﬂf1_‘g20 16pol rfgm 16pol ﬁgm 16pol jg20 16pol ﬁgZO
-W154 | 11 -W154 [ 13 -W154 |12 - - - - -
174] 74|
o
- —W156 13 ~Wn56 14
& -Wi156 | 3 ~Wi56 | 4
) 128 _yise v v
-
+111 +111 +111 +111 +111 +111 +111 +111
14pol 14pol 14pol 6pol % 10pol & 10pol % Gpol # Gpol #
-x30J,11 -x30 013 -x300,12 -xe4 4 —X44 -x44 15 -x64 5 -Xc4
1apol | +110 14pol [ 4110 6ol | +110 10pol ﬁno 10pol | +110 6ol | +110 tool fino
~W476 | WH
—w477 | BN
—SPi4 ~W716,_WH
e - ~W717_BN ~W488 | BK ~W630 | ON
® 1%}
~W486 | WH ~w487 [ BN
=1 =1 =1 =1
60pol | +A9 60pol | +A9 60pol | +A9 E0pol | +A9
—XAMN3 ~XARMS “XAR31 —XAGMG
Rcu1——1 ' Rcu1—1 ' RCU1.__1 RCU1._1
+170 +170 W65 VT we e
=1 =1
—A9 —A9
/;oAci /;oAcz /50.D6 ’ /50.C7
: : 51 519
51903602600 51903602600 03602600 oUTPUT 03602600 puTEUT
ouTPUT OUTPUT
' . 3448V
Aux Hydraulico 1 /270,83 >

AuX.

Hidraulico 2




Esquema Eletrico

Sensor Setup direcao

Sistema Direcdo
Sensor valor atual direcdo

~ 5
/50,88 2448V 7917415695 |
— 3B1 1 ©
30.E3 148V +320
?30 F75 Setup Valor |41y canal A 2 GNLconoI H
—x _xd xids
/40.8548V(3 1) oa T13B1 o]k 3BT epolT+ B o T3B
/40,0521 48V(3K1)
~W5034RD  —W515,RD —i/\/grgdamRD,RD WETIBK  —WSSIEN  -WS93pNH  -WSO3BU  —W593pBK
ol | +3M1 24pol + 3M1 24pol + M1 24pol + 3M1 24pol | +3M1 24pol M1 24pal | + 3M1 24pol | 4 3M1
K R 7 ) SN ) O ) T U
+48V +48\/ Pds chave Botdo ) +12V conol A GND | B
51615420529 o e Sollwert —
— 3M |
1
Direcdo OK
Dwggég Qv re6ao +TZV al Als'twert GND canal B
48V /600W ' ! | | | | bes i i 1.
—X 8 —X —>< A —X
24pgﬂ T 3M1 24ng T 3M1 24pg| 3 24polT+%M1 24pgﬂ 3
2poIT M1
—W420PK ~W5924BN  —W592LWH  —w5921BU  —Ww592.BK
—W553mBU a 4| 74| 4] 74|
/10ce=3 94001 | 5 A9 | +3B2 bpoil+382  6poll+3B2  6poll+3B2
pol | + ol | + ol | + o] + o | +
—XBJTL1 g &N ey RS 1)%
. | +12\/ | canal .A CND conol B
51903602600 Joler -ﬁ%%" -
50.07
9 —352| 1 -
+170 \NpUT 7917415695 B
RCU1 | . |




Esquema Eleétrico

Rele Buzina

Botdo Buzina (Placa Finger tips) Buzina
/30,63, 1448V ~W406_RD,RD
/3007 =T,=9
~ OUTPUT
51903602600
/50.C7
—A9 87 87b
=1
/400.F3
+170 - AR
RCU1
GOpolTw_‘fﬁ
~wsosRoc ‘W5‘3T|WH
-W545 QG
%
—W547_ WH ~W549 _WH
7916291208 7 7
4400209
/ 403’;‘: o K , , , 0003731536 |1
- s N - o 4009597 4402991 |,
120 E:l ZS 51903608702 i .
86 +320 |* Hupe _4H1|: I:} ZS 1T
12V —2U21 : +110 A +110 2
1000V /1A : +110
+320
- 4 2 0,47uF /250V
WS4C oK s2021 OO oun 8v
Conversor A-D Entrada_CAN ) -W548 _BU _WSSOZBU
x4 112 —><4T1e
12pol | +457
oV ~W503__BK P
/20.E8<}— 7 ~Xig2
7915490675
/400.F6
— 437
+320
Hupe
-x1.1
12pol +451
ov -W520_BK
/20.E8<J— 7
7916291208 7915430675 __
/400.C2 '
— 4K o0 —4S1 < /400.D4
[ ‘ —
+320 +320
12V

STILL






STILL

Esquema

Elétrico

Estrobo Sonoro de movimento
Safety Light
- 56323602606 - 51903602600 OUTPUT
56323602606 /50.D6
—A49 —A9
— A49 i
+170
+175 . +175 .
CPP| _ ‘ cPP| _ | RCU1
—-X54 R 10A —X54i1OB —X54 B cA —X54iGB -XAN,35
~X54_10,_A ~X54_10,_8 —X54_6, A ~X54_6 GOPO'TiP
2polwrtﬁ43 2polwrti43 2p0lwr+A43 2polwr?'A43
—wiga |1 ~wW180 | 2 —Wig6 |1 —W186 | 2
T i i i
—Wa41| YE
2pol L+5E21 2pol L+5E47 ]
ﬁx1l1 *X1fl4|-
- + ) +
7919052622 0009740305
—5E£21 ® —5E47 SZ§
1 \ 12-100v/5w | ‘
fXWiz -x1l,2
2pol +5E21 2pol +5E47 7318913214 3+(Conti)
—4H2
1+(Pulse) r
=AY
+175
2_
~WG65_BU
—

ov
/45.F8<}—




Esquema Eleétrico

Liga Luz de trabalho Luz trabalho esquerda — carga Luz Trabalho Op. Esquerda Luz Trabalho direita — carga  Luz — Garfo
56323602606 - 56323602606 - 56323602606 - 56323602606 °
RCU1 ' —A49 —A49 —A49 —A49
INPUT
+170
=1 +175 . +175 . +175 . +175 .
—A9 ov 1412V ov 1412V ov 1412V ov 1412V
/50.07 CPPL__ _ CPP__ _ _ CPP___ _ _ cPP__ _ _
51303602600 -x54 B 1A -xs54 118 -x54 I 3A —X54i38 -x54 I 2A —X54i28 -X54 0 5A -X54i58
i | XS4_1_ A X54_1 X54_3 X54_3 X54_2, A X54_2 ‘XS“—STA X845
-X54_ ~X54_ -X54_3 A —-XS4_ -X54_ -X54_ A49 +A49
2pol | T+ 2pol
-xe 16 2pol | +A49 2po|YEA43 2o0l T +A49 Zpoﬂﬁma 2p0l T +49 2p0|T?L43 pol | T pol | T
+A9 =6 = =7 = = =8
94pol 1
-W192 | BU ~W191 ] PK
74}
~W234 | BK
2}
Epol L+110 &pol L+11o
—XG4N3 —X64g\
12pot | +5520 Golw Golw
—><1|\2 -W182 L1 -w182 | 2 -Wi184 | 1 -Wi1g4 | 2 -W183 | 1 w183 | 2 P P
") ra| i ri] Jrif Jral +111 +111
7915490673
/500.F2
—-5320
\ +320
-x1.
12p0l +5520
200! | +5€32 2001 | +5€31 2001 | 451 ~WISE 10 —Wise LTt
~Xirgyt - XIg X1V ?
) + + + \
0009740815 0009740815 0009740815
—5E32 SZ§ ) —5F 31 YZ§ ) —5E1 SZ§
12-24V/15W o ‘ 1224V /15W - | 12-24V/15W - ‘
~X1\l,2 -x1. -X11,2
2pol | +5E32 2pol | +5E31 2pot | +5E1
16pol L:Lszo 16pol | +520
—X45 @11 ~X45 @ 10 —X45m\1 — X450
16pol | =4 16pol | =4 16pol | = 16pol | =2
+521 +521 +521 +521
-Wi158 | 6 -W158 | 7 ~W160 | 10 ~W160 | 11
74| 74}
1GL= 16pol | + 16pol | + 1e|=2
pol | +210 pol | +210 pol | +210 pol | +210
ov -W235__BU N B B B
/20.D3[ >~ = X497\ X497\0 X49, ? X498\ 0
16pol | =2 16pol | =2
+211 +211
7915490673 FTH Cabo no mastro

—5520 = /500.C2

+320

STILL




Esquema Eletrico

Sistema de Medi¢do de Carga

Botdo Medicdo de Carga Sensor medi¢do carga — OPT
—X49, 11 —X49, 11 -X49_ 12 -X49_ 12 -X49, 13 —X49, 14 -X49, 15
/20.DS|>OV —-W446 E@u 1epo|TJ=r§10 1epo|TJ=r§10 1epo|T:§10 1epolTZ§10 1epo|T:§10 1epo|TJ=rg10 1epotTJ__r§10
W60 | 5 -Wi60 | 6 -wig0 | 7
74| i 7}
1413V —W738 _BN
/240.C1 >
1413V -W738_BN
/240.B4=> —=&—
12pol | +2592 oV -W758 _BU +521 +521 +521
o ILZ /240.01= = 16pol % =2 16pol % =2 16pol % =2
-x45.1.5 -Xx45 0.6 -X45. 1,7
7915490628 /210,04 ML t6pol | +520 16polTJj§20 16p0'T’_L220
—2592 -
\ +320
-x11
12pol +2592
-W156 | 5 -W156 | 6 —W156é7
7} 74|
—W447%PK
+111 +111
10pol 10pol +111
-X44 %5 -X44 %e 10pol%
-x44 1 7
=1
60pol | +A9
—XATZS
51903602600
/50.D6
—A9
=1
170 INPUT

RCU1




Esquema Eleétrico

Ventilador Motor Tracdo Ven tilador Inversor
2+48V ~W317 _BK
/50.88=> 7
2+48V —-W407 __BK
/50.B8=> 7
ov -W375__BU
/20.E5<}— 7
~W375 | BU ~W317 | BK
74| 7}
3pot L+9M29 3p0l L+9M19
—X1rg\ —Xlrghl
§ ]
7918911719 7918911719
—9M29 —9M19
+140 +160
48V 48V
il —x1l2 —x1l ~x1
3pom&9M29 3pol | +OM29 300l 2 onis 3pol | +M19
oV -W553_ BU
/20.E5<}— &=
-W674 | WH
74|
-W677 | WH
4
=1
_ 94pol | +A9
94pol | +A9 —XBT50
_XB!72 RCU1 '
RCU1. +170
=1
+170
=1 —A9
—A9 ~ /50.D7
/50.C7 51903602600  pyTPUT
51903602600
OUTPUT




Esquema Eletrico

_ OUTPUT _ _ _ _ _ ~ OUTPUT ~ OUTPUT
INPUT 51903602600 519b36026091903602600 51903602600 INPUT 51903602600 INPUT 51903602600 INPUT 51903602600 51903602600 5V 51903602600
/50.D6 /50.C7 /50.07 /50.07 /50.07 /50.C7 /50.07 /5007y T /50.D7
—A9 — A9 —A9 —A9 — A9 —A9 —A9 —A9 —A9
= =1 =1 =1 =1 =1 =1 =1 =1
+170 +170 +170 oV +170 +170 +170 +170 oV +170 +170
RCU1 Reyt RCU1 RCU1 . RCU1 . RCUI _ RCU1 RCU1 RCU1
—XA124 -XA M50 -XB —XBLQ —XBi 1 —XBiss -xB.J,39 -XB.M,67 -XB.M,90
60po|TJ_r¢9 GOpo|Tj¢9 94po|Y-6jA9 94po|TJ_r¢9 94po|T(-5_F¢9 94pol rj¢9 94pol jffa 94po|TJ_r¢9 94po|TJ_r;\9
-W805 | VT —W804ﬁGY ~W801 | BU -W800 | 0G ~W806 | BN —W807EPK -W802 | BU -W803 | 0G —-W809 | YE
+170 +170 +170 +170 +170 +170 +170 +170 +170
20pol 20pol 20pol 20pol 20pol 20pol 20pol 20pol 20pol
-x30 l 2A -x80 2B -x80 B A -x80 B 6B -x80 0 7A -x80 7B -x80 ll 3A -x80 8B -x80 B 98
—XA
—XA —XA g 25 40
_ ~ OUTPUT
: 51903602600 - 51903602600 51903602600
51903602500 v /50.06 /50.C7 o /50.07
— A9 —A9 —A9 —A9
=1 =1 =1 =1
+170 +170 +170 +170
RCU1 RCU1 RCU1 RCU1
—_— I - 50
—XA
-XB -XB —XB g 45 -XB g 88
~XByg4. . . 4’36. _fm. .
~ OUTPUT ~ OUTPUT _ _ _ - OUTPUT _
_ 51903602600 51903602600 51903602600 51903602600 51903602600 oV 51903602600 51903602600 oV
51903662600 oy /50.C7 /50.C7 /50.C7 /50.C7 /50.07 /50.C7 /50.C7
—A9 —A9 — A9 —A9 —A9 — A9 —A9 —A9
=1 =1 =1 =1 =1 =1 =1 =1
+170 +170 +170 +170 NEUT +170 NEUT +170 +170 +170
_ _ _ . _ RCU1 RCUT. RCUT. RCUT
RCU1 RCU1 —XBiz3 RCU1 —X8124 RCU1 _x8 B ec




Esquema Eleétrico

Conector DIN

o

300A
+160

=2
—F1

7919086941

-W200 | BK
=2""+160

8400980 | =
-X1

8400981 | =2

—G1 :
1 -

Batterie - +110

8400981 | =

~ X1 m—
8400980 | =2

w201 | BK
~2H4160

100u

+160

=2
]BF?Z

0704358

320A (OPT)

Conector And.

300A
+160

=4
—F1

7919086941

—W200 | BK

8401391 % =4
-X1

+
@

8401392 | =

+

—_
—G1 :

—1 -
Batterie |-  +110

8401392 | =
+161
-X1 L—

8401391 T =4

~W201 | BK
=441 160

100u

+160

=4
]~6R2

0704358

300A
+160

=3
—F1

7919086941

—-W200

8401417
X1

8401418

Batterie

8401418

-X1
8401417

—-W201

|

—
|

320A Conector And. 160A (OPT)

BK
+160

+160

*L£161

=3

3

L+1G1
=3
+160

=3%"+160

|

100u
+160
=3
—6R2

0704358




Esquema Eletrico

ldentificagdo

-1B27
—1M3
—-1R20-X1
—1R20
-1R20
-1512
—1525
-1528
-1Y44
—2A20
—2B2
-2B2
—2B31-X1
—2B31
—2B44
—2B46
-2B60
—2B65
—2B67
-2B67
-2B70
—2M1
—2S83
—2591
—2592
—2Y2-X1
—2Y2
—2Y20-X1
—2Y20
—2Y21
—2Y52—X1
-2Y52
—2Y53-X1
—2Y35
—2Y54-X1
—2Y54
—2Y55—-X1
-2Y35
—2Y56—X1
—2Y36
=2Y57=X1
—2Y57
—2Y38—X1
—2Y38
—2Y59-X1
—2Y39
—2Y60-X1
—2Y60
-2Ye1-X1
—2Y61
-2Y63-X1
—2Y63
—2Y64-X1
-2Y64

— 3B
-3B2
—3F1

— K1

— M1

Designacgdo

Sensor Trava bateria
Motor Tragdo

Poténciometro acelerador
Poténciometro acelerador
Micro pedal freio
Interruptor homem morto
Sensor reduc¢do velocidade
Freio magnetico

Joystick

Sensor inclinacdo

Sensor inclinagdo

Pressostato sistema medig@o de carga
Sensor corte elevagdo

Sensor parada intermediaria

Sensor gerador pulsos retrack

Sensor corte descida carga sobre rodas
Sensor centro deslocador lateral
Sensor centro deslocador latera
Sensor de deformacgdo (ALS)

Motor bomba

Botdo auxiliar hidraulico 142

Botdo centro deslocador lateral

Botdo centro inclinagdo garfo

Valvula proporcional descida

Valvula de elevagdo
Vlavula de descida

Valvula retrack AS

Valvula retrack LS

Valvula proporcional deslocador lateral AS

Valvula proporcional deslocador lateral LS
Aux. Hidraulico 1-1

Aux. Hidraulico 1-2

Inclinagdo Garfo AS

Inclinagdo Garfo LS

Aux. Hidraulico2—1

Aux. Hidraulico 2—2

Aux. Hidraulico 2—4

Sensor posigdo volante dire¢Go
Sensor posigdo roda diregdo
usivel direcdo

ontator direcdo
otor direcdo

Versdo

[

Il

N — N

Localiz.

+110
+140
+1R20
+310
+310
+310
+310

+120
+320
+210
+550
+2B31
+520
+210
+210
+520
+210
+210
+550
+210
+140
+320
+320
+320
+2Y2
+520
+2Y20
+520
+520
+2Y52
+520
+2Y53
+520
+2Y54
+520
+2Y55
+520
+2Y56
+520
+2Y57
+520
+2Y58
+520
+2Y59
+520
+2Y60
+550
+2Y61
+550
+2Y65
+550
+—2Y64
+550
+3520
+120
+160
160
140

Pos.

/120.B3
/10.E3

/100.B7
/110.B7
/120.D5
/100.B1
/267.B7
/50.E5
/80.B5
/240.87
/240.82

/260.82
/26584
/265.86
/23583
/265.82
/240.86
/240.82
/90.A2

/10.E7

/215.E3
/220.F5
/601.C2

/270.B5

/270.86
/270.84

/280.85
/280.86
/270.87
/270.88
/290.82
/290.B3
/280.83
/280.84
/290.86
/290.86
/290.85
/290.85
/300.84
/300.E4
/40.84

/50.F8
/300.D2

Descricdo Funciondal




Esquema Eleétrico

Indenlilicagao ffDesignagao

-3Vi
—4C1
—4H1
—4H?2
—4K1

— 431
—4V1
—4V2
—oE1-X1
—5ot1
—-5E21-X1
—oE21
—5E31-X1
aela)
—-5oB342-X1
-5k 32
—5E47
—9K12
—5520
-5Vi
-6B24-X1
-6B24
—6R2
—bR2
—6R2
—6R2
—6R2
-654

- /M20
—7524
—8A12
—8B20
—8B21
—8B27
—8B65
—8B66
—851
-8U7/2
—8W6e
—9A13
—9A14-XC1
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Diocdo contator diregdo
Capacitor

Buzina

Sonoro

Rele Buzing

Botdo Buzina

Diode Sonoro

Diode Buzina

Luz Trabalho
Estrobo RE
Luz trabalho Carga

Luz de trabalho Cargal
Safety Light

Rele Luz de Trabalho
Botdo Luz de Trabalho
Diodo

Acelerometrd

Shunt

Shunt

Shunt

Shunt

Shunt

Sensor nivel fluido de freio
Motor ajuste do banco
Botdo ajuste do banco
Display — CAN

Sensor referéncia elevagdo
Encoder elevagdo

Garfo zona livre

Sensor transicdo de estagio elevagdo
LED Altimetro

Chave liga maguina

Modulo GSM

Antena GSM

Controle de acesso

Monitor
Camera

Aquecedor banco
Aquecedor banco .
~usivel aguecimento cabine
Rele liga maguina
Contator aquecimento
Ventilador

Ventilador

[C~Filtro

D.oge rele liga chave

Diode, contator_aquecimento (—9K30)

Fqualizador PCB

Unidade de controle

11l

[\J_\__\

Localiz.

+160
+110
+110
+175
+3520
+320
+110
+3520
+ 5L

+5E21
+5E31
+0E32

+170
+3520
+170

+6B24

+110
+160
+160
+160
+160
+160

+140
+320
+320
+210
+210
+210

+170

+ 4+ + +
NS
NooO
O

N—GNNWOUTIO

(_NA_AA

+++++++++++++
~IpOoP>OHO

o

+
~J
n

Pos.

/50.E8

/400.C8
/400.C7
/410.D6
/400.F3
/400.F5
/400.C7
/400.C3

/500.D7
/410.D2
/500.D5

/500.D4
/410.D3
/45 F1

/500.F2
/45.C2

/85.E6
/10.C2
/950.06
/950.E8
/950.F7
/950.E5
/120.D6
/900.D5
/900.F1
/85.B1
/250.86
/250.A3
/250.82
/90.A5
/250.86
/940.D1
/80.07
/90.B7
/85.87
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Descrigdo Funcional
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Esquema Eletrico

Indentificagdo [Designagdo Vers&o Localiz. |Pos. Descrigdo Funcional
—-A50 Base Fusivel +170 | /40.D1
—A350 Base Fusivel =9 +170 /30.B1
—C1 Capacitor controlador +160 | /1.C1
—F1 Fusivel protecdo principal =1 +160 /10.B7
~F1 Fusivel protecdo principal =2 +160 | /950.A6
—F1 Fusivel protecdo principal =3 +160 /950.A8
—-F1 Fusivel protecdo principal =4 +160 /950.A7
—F1 Fusivel protecdo principal =5 +160 | /950.A5
-F2 Fusivel protecdo =1 +170 | /30.B5
-F2 Fusivel protecdo =9 +170 /30.B1
—-F3 Fusivel protecio +170 | /40.B2
-F4 Fusivel protecdo +170 /40.B3
-F5 Fusivel protegdo +170 | /50.02
-F6 Fusivel protegdo +170 | /40.B6
-F9 Fusivel protegdo +170 | /45.B4
—G1-X1 -5 161 | /95084
—G1-X1 =6 +61 | /950.c4
61X =7 +61 | /950.c4
—GI Bateria =1 +110 | /10.B2
—G1 Bateria =2 +110 | /950.C6
—Gl Bateria =3 +110 | /950.C8
—G1 Bateria =4 +110 | /950.C7
—G1 Bateria =5 +110 | /950.C5
~G1:B- /950.05
=GB+ /950.C5
—K1 Contator de sequrancga 1 +160 | /50.08
—R20 Resistor +175 /80[‘:1
-5 Chave liga

=51 Chave liga =1 +320 | /30.F5
—1 Chave liga =1 +321 | /30.05
-S| Chave liga =9 +320 | /30.D1
=52 Botdo emergéncia +320 | /50.A8
-5 Botdo reconhecimento +320 | /220.E3
-S54 Botdo emergéncia

—59 Botdo emergéncia

—56 /267.D2
—U6 Inversor +160 | /10.E2
—U30-X1 =1 +U30 | /950.B1
-US50-X62 /950.B1
—U30 DC/DC—Conversor +170 | /40.F
—UJ3T DC/DC—Conversor =3 +310 | /830.02
—UJ3T DC/DC—Conversor =4 +310 | /835.D2
—U3l DC/DC—Conversor =5 +310 | /840.D2
—UJT DC/DC—Conversor =6 +310 /84502
—U33 DC/DC~Conversor +170 | /45.C3
— X Conector Femea +2592 | /601.B2
— X Conector Femea +2Y2 | /270.B5
— X1 Conector Femea +2Y20 | /270.8B6
— X1 Conector Femea +2Y54 | /270.B7
— X1 Conector Femea +2Y35 | /270.88
— X1 Conector Femea +2Y38 | /280.B3
—X1 Conector Femea +2Y259 | /280.B4
—X1 Conector Femea +2Y52 | /280.B5
- Xl Conector Femea +2Y53 | /280.86
— X1 Conector Femea +2Y56 | /290.A2
— X Conector Femea +2Y57 | /290.A3
— X1 Conector Femea +2Y60 | /290.A6
— X1 Conector Femea +3B1 /300.B5
—X1 Conector Femea +3B2 | /300.E5




Esquema Eleétrico
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Indentificacao Pesignagdo

Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector
Conector

onector

onector
(Conector
Conector
Conector

Femea
Femea
Femea
Femea
Femeaq
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femeaq
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femeaq
Femea
Femeaq
Femeaq
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femeaq
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femea
Femeaq
Femea
Femea
Macho
Macho
Macpo
Macho

Macho

Mocpo —2A]
Macho —6A3
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Descrigcdo Funcional
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Esquema Elétrico

Indentifica¢do Pesignagdo
—X49 BUS Conector —A45 (6pol.)
—X49%

—X49*

—X50 BUS Conector —A45 (6pol.)
—-X50 BUS Conector —A45 (6pol.)
—X50 BUS Conector —A45 (6pol.)
—X50*

- X51B

—-X52 Conector
—-X52B

—-X53

—-X54_1

-X54_10

—X54_2

—X54_3

-X54_5

-X54_6

—X59

—X59

-X59

-X59

—X60 Conector
—-X60 Conector
- X64

-X64

—X68

—-X69

—-X70

—X71 Conector
—X72

—X75

—-X76

- X80

—X80_1

—X80_3

- X84

—X88 Conector
- X88 Conector
—-X88 Conector
—X89 Conector
—-X89 Conector
—X89 Conector
—-X89 Conector
-X89 Conector
—-X89 Conector
-X90 Conector
—-X90 Conector
-X90 onector
-X90 onector
-X90 onector
-X90 onector
-X90 onector
-X90 onector
-X90 onector
-X90 onector
-X90 onector
-X90 onector
—-X98 onector
—X100 erminal negativo

Versdo

ocaliz.

+210

+211
+210
+210

+A49
+A49

+A49
+A49
+49
+A49
+A49
+A49
+110
+11
+111
+110
+110
+11
+110
+111

+8B75
+8B66
+210
+210
+170
+171
+171

+310
+310
+310
+310
+310
+310
+310
+310
+310
+171
+170
+170
+ 171
+171
+170
+170
+171
+ 171

170

170

171

175

170

Pos.

/500.E7

/290.B5
/290.C5
/290.C7

/85.E3
/A5.E2

/500.84
/410.B1

/500.86
/500.85
/500.B8
/410.B3
/100.C1

/100.C1

/110.C8
/110.D8
/950.C2
/950.C2
/500.88
/500.C8
/120.C7

/90.86

/250.B8
/940.A6
/940.A7
/30.F8

/30.F8

/A5 T4

/950.C4
/820.87
/840.B7
/845.87
/820.B3
/820.86
/830.86
/835.86
/840.86
/845.86
/820.E2
/820.E2
/820.E5
/820.E5
/830.83
/830.83
/835.83
/835.83
/840.B3
/840.83
/84583
/845 B3
/80.F1

/20.E1

Descricdo Funcional

STILL
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KION South America Fabrica de Equipamentos para
armazenagem LTDA.

Rodovia Engenheiro Ermenio de Oliveira Penteado
S/N, Km 56

Bairro: Itaici, Indaiatuba - SP, Brasil

CNPJ: 42.365.296/0010-85

N.°ident. 0002330199 [PT-BR]



Controle de revisoes

DATA ALTERACAO REVISAO
07/01/2019 249.239 05
06/02/2019 255.676 06
29/04/2019 272176 07
23/07/2019 288.220 08
20/12/2019 320.261 09
15/01/2020 323.780 10
15/07/2020 356.461 11
01/12/2020 389.551 12
02/07/2021 436.230 13
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